1. Ogdlne wymagania dotyczgce wykonywanych robdt, ich organizacji oraz stosowanych
materiatéw.

Wykonawca robdt odpowiedzialny jest za ich jako$¢ oraz zgodnos$¢ z obowigzujgcymi normami (PN-EN
81-1) i wymaganiami oraz zaleceniami UDT, a takze z dokumentacjami projektowymi.
Dzwig powinien posiadac¢ wszelkie wymagane przepisami atesty i certyfikaty. Roboty dotycza

- dostawa i montaz nowego urzadzenia,

- przeprowadzenie kontroli technicznej,

- przeprowadzenie rozruchu urzadzenia,

- wykonanie niezbednych pomiardw,

- wykonanie dokumentacji,

- certyfikacji UDT, rejestracji UDT,

- dostarczenie niezbednych instrukgji oraz elementéw do obstugi urzagdzen sterujgcych
Wykonawca jest zobowigzany do zaopatrzenia dzwigu we wszelkie niezbedne urzadzenia, interfejsy oraz
panele operatorskie wraz z kompletem instrukcji umozliwiajgcych przeprowadzanie konserwacji, préb i
regulacji poszczegdlnych urzadzen (dot. sterowania, falownika, modutdéw tgcznosci itp.). Urzadzenia te
nie mogg by¢ zabezpieczone kodem dostepu i muszg zosta¢ umieszczone w maszynowni na state.
Tam gdzie jest to wymagane - np. przy wstawianiu drzwi szybowowych - powinny by¢ rozstawiane
parawany/ostony oddzielajgce strefe prowadzonych robét od pozostatych przestrzeni na korytarzu.
Wykonczenia murarsko tynkarskie oraz malowania konieczne przy obrébce drzwi przystankowych,
powinny by¢ dostosowane do istniejgcej kolorystyki w budynku na poszczegolnych poziomach.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, jaki nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jako$¢ wykonywanych robot, zaréwno w miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz transportu, zatadunku i wytadunku materiatow i sprzetu.

2. Opis techniczny
Wymagania techniczne oraz dane przyktadowego urzgdzenia, do zainstalowania.

Typ dZwigu: osobowy, linowy-cierny
Udzwig: min 640 kg / 8 0s6b
PredkoSc: 0,6 m/s

2/ 2 / jednostronne

silnik synchroniczny ok. 11W + falownik
- 240 wiaczen / godzine

przetozenie 1:1

Przystanki / dojScia:

Naped gtéwny:

- 0 wymiarach dopasowanych do istniejgcego szybu

- metalowa, nieprzelotowa

- wykonczona stalg nierdzewng szlifowang

- z wentylatorem

- wyktadzina antypo$lizgowa - kolor standard

- oSwietlenie LED poSrednio po przez podwieszany raster ze
stali nierdzewnej

- porecz okragta

- lustro

Kabina:



- zapowiedzi pieter, kierunku ruchu kabiny,
otwierania-zamykania drzwi, gong

- mozliwo$¢ dogrania wtasnych, dtuzszych komunikatow
- kamera IP

Kaseta dyspozyciji: - wykonanie antywandalowe
- wyswietlanie poziomu i kierunku jazdy kabiny
- o$wietlenie awaryjne
- sygnalizacja przecigzenia
- przyciski otwierania, domykania drzwi, alarmowe
- informacja o nawigzywaniu fgcznosci oraz fgcznosci
dwukierunkowej
- wySwietlanie komunikatu ,jazda specjalna”

Drzwi kabinowe: automatyczne teleskopowe, dwupanelowe, ze stali
nierdzewnej szlifowanej, 900mmx2000mm, wyposazone w
kurtyne $wietlng, prog aluminiowy (z zatadunkiem wozkiem)

Drzwi przystankowe: 2 szt., automatyczne teleskopowe, dwupanelowe,
ze stali nierdzewnej szlifowanej, 900mmx2000mm, o
odpornosci ogniowej EI-60, wyposazone w prog aluminiowy

Sterowanie: - mikroprocesorowe, zbiorcze gora-dot, simplex
- ze zjazdem po otrzymaniu sygnatu pozarowego ha poziom
podstawowy (poziom ewakuacyjny ,,0")

- z dojazdem do najblizszego poziomu po zaniku napiecia

Kasety wezwan: - wykonanie antywandalowe z wyswietlaczem
kierunku jazdy i poziomu kabiny, modut ograniczenia dostepu,
wyswietlanie komunikatu o ,wylgcznosci”

Instalacja kamery: - wyprowadzenie i przytgczenie instalacji w
bezposrednim sasiedztwie szybu dzwigowego na poziomie ,0"
- kable zwisowe przystosowane do transmisji sygnatu

tacznos¢ alarmowa: za posrednictwem modutu tgcznosci GSM

Instalacja sitowa: - trojfazowa 400V 50Hz
- jednofazowa 230V 50Hz oswietlenie

Pozostate, nie wymienione elementy i parametry nalezy dobra¢ wg aktualnych przepiséw oraz koncepcji

wykonawcy.

3. Szczegotowy opis jazdy na wylgcznose oraz jazdy specjalnej wymaganej w sterowaniu nowej instalagji
dzwigowej

Ze wzgledu na specyfike budynku, wymagane sg nastepujace warunki dziatania nowego dzwigu

osobowego:

Stan wyjsciowy - normalna praca, zbiorczo$¢ géra-dot.

Jazda ,ha wytgcznosc" - przewoz musi odbywac sie bez 0sdb postronnych. Po przywotaniu na pietro

(dowolne), obstugujgcy musi mie¢ mozliwos¢ zablokowania drzwi przetgcznikiem kluczykowym w panelu

dyspozycji (pozycja ,,<|>"), a nastepnie przetgczenie dzwigu w tryb ,na wylgcznos¢" (pozycja ,,ON" - o

czym winny informowac¢ komunikaty w panelach wezwan i w panelu dyspozycji). Po przetaczeniu stacyjki

w pozycje ,wylgcznosci", mozliwa jest jedynie jazda z przyciskow w panelu dyspozycji. Stacyjka powinna

by¢ wykonana w standardzie antywandalowym, z mozliwo$cig wyciggniecia kluczyka tylko w pozycji

nieaktywnej (pozycja ,,OFF"). Po przetaczeniu i wyciggnieciu kluczyka, sterowanie powraca do zwykitej

pracy.



