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ZT-01 ELEMENTY ZAGOSPODAROWANIA TERENU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace montazu i odbioru elementéw matej
architektury. Wszystkie elementy wyposazenia terenu, zostaty zatwierdzone przez Zamawiajgcego t{j.
Politechnike Krakowskg, zarowno pod wzgledem wizualnym jak i funkcjonalnym. Wprowadzanie
jakichkolwiek rozwigzan zamiennych jest mozliwe wytgcznie po uzyskaniu jednoczesnej zgody Inwestora
oraz Projektanta.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana Jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie i montaz elementéw zagospodarowania terenu i matej architektury:

Wiata ‘Pawilon’ 1szt.

Zadaszenie w formie zielonego dachu ekstensywnego w ksztatcie eIips%/. Rozpigtoéé catej konstrukcji
wynosi 1500 x 800cm z czego 9,25m dtugosci stanowi zadaszenie natomiast 5,75m wykonano jako
konstrukcje stalowg pod ﬁnacza. Wysokos¢ catkowita wynosi 350cm. Zadaszenie podtrzymywane
Erzez 8 stupdéw stalowych o srednicy 127mm wewnatrz ktérych poprowadzono rynne. Krawedzie

onstrukcji dachu ograniczone elementami z blachy giete{. Czes¢ zadaszenia wykonana w formie
pergoli na pngcza o konstrukcji stalowej wzbogacona zostata o linki do wspinania sie pngczy.

Wiata ze stojakami rowerowymi 4szt.

Zadaszenie w formie zielonego dachu ekstensywnego o ksztatcie elipsy. Rozpietos¢ wiaty wynosi 745
x 495cm. Wysokos¢ catkowita wynosi 290cm. Podtrzymywane przez 6 stupow stalowych o srednicy
127mm wewnatrz ktérych poprowadzono rynne. Krawedzie konstrukcji dachu ograniczone
elementami z blachy gietej. Kazda wiata wyposazona w 10 stojakow rowerowych.

Wiata grillowa typowa 2szt.

Zadaszenie w formie zielonego dachu ekstensywne690 w ksztafcie elipsy. Rozpigtos¢ 745 x 495cm.
Wysokos¢ catkowita 276cm. Podtrzymywane przez siu%()w stalowych o srednicy 127mm wewnatrz
ktorych poprowadzono rynne. Krawegdzie konstrukcji dachu ograniczone elementami z blachy gietej.
Zadaszenie wyposazone w okap ze stali gi?tej analogicznej do reszty konstrukcji, umozliwiajgcy
odprowadzenie dymu wytwarzanego przez grille.

Wiata wyposazona w grill parkowy oraz nawierzchnie z kompozytéow drewna.

Wiata grillowa z konstrukcjg pod pnacza 1szt.

Zadaszenie w formie zielonego dachu ekstensywnego w ksztatcie eIi;r)]sy. Rozpietos¢ 745 x 495cm.
Wysokos¢ catkowita 276cm. Podtrzymywane przez 6 stupow stalowych o srednicy 127mm wewnatrz
ktorych poprowadzono rynne. Wiata posiada wkomponowang konstrukcje stalowg stuzgca jako
podpora dla pngczy. Wysokosc¢ catkowita elementu 328cm. Konstrukcja oraz rozpietosci dodatkowego
elementu analogiczne do zadaszenia wiaty. Krawedzie konstrukcji dachu ograniczone elementami z
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blachy EiQtej. Ponadto kazde zadaszenie wyposazone w okap ze stali gietej analogicznej do reszty
konstrukcji, umozliwiajgcy odprowadzenie dymu wytwarzanego przez grille.

Kazda wiata wyposazona w grill parkowy oraz nawierzchnie z kompozytéw drewna.

tawka drewniana z wysokim oparciem 9szt.
tawka sktadajgca sie z konstrukcji stalowej ocynkowanej ogniowo, malowanej proszkowo na kolor
RAL 7016 oraz 42szt. krawedziakow z drewna egzotycznego Iroko olejowanego bez barwnika.
Catkowita wysokos¢ tawki: 1280cm

Catkowita dtugos¢ tawki: 300cm

Szczytowe szczeble oparcia (10-15szt.) tawek wskazanych w projekcie, nalezy pomalowac na
odpowiednie kolory z palety RAL:

- kolor RAL 6018 Yellow Green
- kolor RAL 1028 Melon Yellow
- kolor RAL 4010 Telemagneta
- kolor RAL 5015 Sky Blue

tawka metalowa z oparciem 24s7t.

Elementy konstrukcyjne fawki tj. nogi boczne oraz $rodkowe wykonane sg z wycinanych w stali
elementow o grubosci 8mm. Elementy te wzmocniono dodatkowo pretami stalowymi. Siedzisko tawki
wykonane jest z okragtych pretéw stalowych o $rednicy 8mm. Wszystkie elementy ocynkowane
oghiowo oraz malowane proszkowo na kolor RAL 7016 (antracyt).

Catkowita wysokos¢ fawki: 81cm
Catkowita dtugosc¢ tawki: 200cm

Szczytowe szczeble oparcia (20szt) ftawek wskazanych w projekcie, nalezy pomalowa¢ na
odpowiedni kolor z palety RAL:

- kolor RAL 6018 Yellow Green
- kolor RAL 1028 Melon Yellow
- kolor RAL 4010 Telemagneta
- kolor RAL 5015 Sky Blue

tawka metalowa bez oparcia 14szt.

Elementy konstrukcyjne fawki tj. nogi boczne oraz srodkowe wykonane sg z wycinanych w stali
elementow o grubosci 8mm. Wymienione elementy wzmocniono dodatkowo pretami stalowymi.
Siedzisko tawki wykonane jest z okragtych pretow stalowych o srednicy 8mm. Wszystkie elementy
ocynkowane ogniowo oraz malowane proszkowo na kolor RAL 7016 (antracyt).

Catkowita wysokos¢ fawki: 81cm
Catkowita dtugosc¢ fawki: 200cm

Siedzisko okragte duze 6szt.

Siedzisko na rzucie okregu w o Srednicy siedziska 120cm. Maksymalna wysokosc¢ siedziska: 41cm

Siedziska wykonane z drewna egzotycznego Iroko olejowane bez barwnika. Konstrukcja siedziska
wykonana ze stali ocynkowanej oghiowo, malowanej proszkowo na kolor RAL 7016 (antracyt).
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Siedzisko okragte mate 21szt.

Siedzisko na rzucie okregu o srednicy siedziska 80cm. Maksymalna wysokos¢ siedziska: 41cm

Siedziska wykonane z drewna egzotycznego Iroko olejowane bez barwnika. Konstrukcja siedziska
wykonana ze stali ocynkowanej ogniowo, malowanej proszkowo na kolor RAL 5015 (Sky Blue).

Lezak drewniany 18szt.
Mebel wykonany na konstrukcji stalowej ocynkowanej i malowanej proszkowo na kolor RAL 7016
(Antracyt). Siedzisko wykonano z desek kompozytowych Resysta.

Wysokosc¢ catkowita lezaka: 85cm

Dtugos¢ catkowita: 160cm

Szerokosc¢ catkowita: 60cm

Kosz z drewniang elewacja 8szt.

Kosz na $Smieci z drewnianymi szczeblinami na elewacji. Szczebliny wykonane z drewna
egzotycznego, olejowanego bez barwnika. Konstrukcja koszy wykonana ze stali ocynkowanej
mak()jwanej proszkowo w kolorze RAL 7017 (Antracyt). Kosz wyposazony w popielnik ze stali
nierdzewnej.

Wysokos¢ catkowita kosza: 107cm
Szerokosc¢ catkowita: 57cm
Pojemnos¢ kosza: 70|

Na kazdym koszu wskazanym odpowiednio w projekcie nalezy pomalowaé 5 skrajnych szczeblin na
wymienione kolory:

- kolor RAL 6018 Yellow Green
- kolor RAL 1028 Melon Yellow
- kolor RAL 4010 Telemagneta
- kolor RAL 5015 Sky Blue

Kosz ze stalowg elewacja 25szt.

Konstrukcja kosza wykonana jest ze stali ocynkowanej ogniowo, malowanej proszkowo na kolor RAL
7016 (Antracyt). Strona zewnetrzna kosza wykonana ze stali ocynkowane) perforowanej malowanej
na odpowiedni kolor RAL wymieniony ponizej. Kosz wyposazony w popielnik ze stali nierdzewne;j.

Elewacje koszy nalezy rozrézni¢ kolorystycznie wedtug projektu nastepujgco:
- kolor RAL 6018 Yellow Green

- kolor RAL 1028 Melon Yellow

- kolor RAL 4010 Telemagneta

- kolor RAL 5015 Sky Blue

Wysokos¢ catkowita kosza: 107cm

Szerokos$c¢ kosza: 45cm

Pojemnos¢ kosza: 30|
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Tablica informacyjna 4szt.
Konstrukcja nosnika informacji wykonana ze stali ocynkowanej malowanej proszkowo na kolor RAL

7016 (Antracyt). Gablota wykonana ze szkta hartowanego. Dodatkowo kazda z tablic pomalowana
zostanie na analogiczny do pozostatych elementoéw matej architektury kolor:

- kolor RAL 6018 Yellow Green

- kolor RAL 1028 Melon Yellow

- kolor RAL 4010 Telemagneta

- kolor RAL 5015 Sky Blue
Wysokosc¢ catkowita tablicy: 195¢cm
Szerokosc¢ catkowita: 91cm
Wymiar gabloty: 90x70cm

Poidetko 2szt.

Konstrukcja elementu wykonana jest w catosci ze stali nierdzewne;.
Wysokos¢ catkowita: 85cm
Srednica misy: 33cm

Grill parkowy 3szt.

Grill parkowy wykonany z konstrukcji stalowej oraz kosza qabionowego. Konstrukcja kosza wykonana
ze spawanej siatki stalowej malowanej proszkowo na kolor RAL 7016 (antracyt). Konstrukcja grilla
wykonana ze stali ocynkowanej ogniowo i malowanej proszkowo na analoglczny kolor RAL 7016.
Dodatkowym elementem wyposazenia kosza jest ruszt wykonany ze stali nierdzewnej, przytwierdzony
do konstrukcji tancuchem stalowym.

Wysokosc¢ catkowita: 82cm
Srednica catkowita: 65cm

Pojemnik na popiét 1szt.

Kosz k_onan_K z solidnej konstrukcji z blachy perforowanej, lakierowanej proszkowo na kolor RAL

EJ{(Md ?( ojemnik zabezpieczony przed mozliwoscig wyrzucania wiekszych odpaddéw, zamykany na
odke.

Wysokos$¢ catkowita pojemnika: 80cm
Szerokosci pojemnika: 80x80cm
Pojemnos¢ kosza: 90|

Srednica kosza: 45cm

Stojak rowerowy 40szt.
Elementy wykonane ze stali gietej malowanej proszkowo na kolor RAL 7016 (antracyt), ptaskownik
stalowy 80x8mm.

Wysokosc¢ catkowita stojaka: 75cm

Dtugos¢ stojaka: 80 (moze sie rézni¢ w zaleznosci od modelu)
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Stot piknikowy 7szt.
Stoty wykonane ze stali ocynkowanej pokrytej lakierem proszkowym w kolorze RAL 7016. Blat stotu

wykonany ze stalowego rusztu wykonanego z czworokatnych profili. Skrajne 4 profile malowane
odpowiednio w kolorach wedtug wytycznych projektu:

- kolor RAL 6018 Yellow Green
- kolor RAL 1028 Melon Yellow
- kolor RAL 4010 Telemagneta

- kolor RAL 5015 Sky Blue
Wysokosc¢ catkowita stotu: 73cm
Dtugos¢ stotu: 180cm
Szerokosc stotu: 74cm

Siedzisko modutowe na nawierzchni drewnianej typ 1 8szt.

Konstrukcja elementu wykonana z elementéw stali ocynkowanej obtozonej deskami modrzewiowymi.
Wysokosc¢ catkowita mebla: 100cm

Wysokos¢ siedziska: 45cm

Szerokos¢ siedziska: 1,75

Dtugos¢ catkowita mebla: 200cm

Siedzisko modutowe na nawierzchni drewnianej typ 2 Bszt.

Konstrukcja elementu wykonana z elementéw stali ocynkowanej obtozonej deskami modrzewiowymi.
Wysokosc¢ catkowita mebla: 100cm

Wysokosc siedziska: 45cm

Szerokosc siedziska: 1,75

Dtugos$¢ catkowita mebla: 100cm

Kosz do koszykoéwki z tablicg kratownicowa 4szt.

Standardowa wysokos$¢ obiektu wynosi 305cm do obreczy i wysiegu 165,80cm. Tablica 160x110cm z
kratownicy obramowane;j profilem stalowym wraz z kasetg antykradziezowg umozliwiajacg montaz na
statywie. Obrecz stalowa z siatkg z tancucha ze stali nierdzewnej. Cata konstrukcja kosza ocynkowana
metodg ogniowa.

Bramka pitkarska kratowa 2szt.

Bramka o wymiarach 2x3m. Konstrukcja bramki wykonana z rury 48,3x2,9mm i 38x2,6mm. Siatka
bramki wykonana jest z pretow stalowych fi 12mm i fi 8mm spawanych odpowiednio co 200 i 80mm.
Cata konstrukcja ocynkowana metodg ogniowa.

Stupki do rozwieszania siatki 1 komplet
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Stupki z ﬁiynnq regulacja wysokosci siatki oraz 2 tulei montazowych. Konstrukcja z profili aluminiowych
owalnych 120x100mm. Nacia}_g zewnetrzny Srubowy. Mozliwos¢ regulacji wysokosci zawieszenia siatki

od 1,07m do 2,43m co umozliwia gre w siatkdwke ale rowniez tenisa i badmintona.

Pitkochwyty 113mb

Pitkochwyty o fgcznej dtugosci 113m. Projektowana wysokos$¢ pitkochwytéw wynosi 5m.

Elementy sktadowe to stupy stalowe 80x80mm o dtugosci catkowitej 5m, stezenia stupow, linki stalowe
nierdzewne 4mm w otulinie PCV mocowane na srubach z okiem po obwodzie ogrodzenia, siatka
Folipropylenowa z oczkiem 8x8cm / 5Smm grubosci, bezweztowa, kolor czarny, zastrzaty pitkochwytow,
inka stalowa nierdzewna 5mm, zapieta po obu stronach zaciskami, tuleja piikochwgltu, profil stalowy
dtugosci 700mm, stopa betonowa 35x35cm na gtebokosci 120cm, klasa betonu C16/20.

Amfiteatr 1szt.

Amfiteatr sktadajgcy sie z pieciu stopni gabionowych. Modut gabionu ze stalowej siatki o wymiarach
100x40x40cm, wypetniony kamieniem wapiennym.

Parametry pojedynczego, typowego kosza gabionowego:
Kosze gabionowe spawane z ceownika poziomego o wymiarach 20x8x1,8mm i preta pionowego @

4,8mm. Stupy stabilizacyLne kgsza gabionowego to profil 60x40x2mm ocynkowany ogniowo,
dodatkowo chroniony daszkiem. Sruby M6x12/16mm ze stali nierdzewnej A2 , uzywane do skrecania

koszy gabionowych gwarantujgce brak korozji.

- Wysokos¢: 40cm z podziatem siatki co 10cm;

- Dtugosé: 100cm z podziatem siatki co 5¢cm;

- Drut: @ 4,8mm;

- Ocynk ogniowy, malowanie proszkowe wg. RAL 7016 (antracyt).

Kazdy z gabionow stawiany na podbudowie stabilizujgcej wykonanej z 20cm ulepszonego podtoza z
gruntu stabilizowanego cementem klasa C0.4/0.5<=2MPa.

Aby spetniac funkcje siedziska gabiony zostaty pokryte siedziskami betonowymi oraz drewnianymi. Na
cato$c¢ sktada sie 28 elementow betonowych z czego 18 z nich to elementy typowe o wymiarach
siedziska 100x53cm oraz 10 elementow nietypowych znajdujac%ch sie na tukach amfiteatru (wymiary
zgodnie z rysunkami technicznymi) oraz 56 siedzisk drewnianych. Siedziska drewniane zréznicowane
na tawki z oparciem (15szt.) oraz bez oparcia (41szt) o wymiarach siedziska analogicznych do
betonowych czap — 100x53cm.

Ponadto najwyzszy poziom amfiteatru zostat zaprojektowany jako 4 siedziska typu ‘loza’, bedgce
siedziskiem dwupoziomowym. Dolny poziom wyposazony w wysokie oparcie i ograniczony gabionami.
Po?iom gorny zaprojektowany jako tawa bez oparcia, przystosowana do siedzenia tytem do reszty
amfiteatru.

Siedzisko drewniane amfiteatru bez oparcia 41szt.

Siedzisko sktada sie z 8szt. krawedziakow drewnianych wykonanych z drewna egzotycznego,
impregnowanych cisnieniowo o wymiarach 5x3x100cm, deska zewnetrzna fazowana; 1szt.
krawedziak frontowy z drewna egzotycznego, impregnowanego cisnieniowo, fazowana o wymiarach
13x5x100cm; mocowanie za pomocg Srub samowiercgcych do konstrukcji ze stali; konstrukcja stalowa
z profili zamknietych 20x40x2mm, element spawany do gabionéw.

Siedzisko drewniane amfiteatru z oparciem 15szt.

Siedzisko sktada sie z 12szt. krawedziakéw drewnianych wykonanych z drewna egzotycznego,
impregnowanych cisnieniowo o wymiarach 5x3x100cm; 1szt. krawedziak frontowy z drewna
egzotycznego, impregnowanego cisnieniowo, fazowana o wymiarach 13x5x100cm; mocowanie za
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pomocg $rub samowiercgcych do konstrukcji ze stali; konstrukcja stalowa z profili zamknietych
20x40x2mm, element spawany do gabionow.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi

1.4.1 mata architektura — nalezy przez to rozumie¢ malte obiekty uzytecznosci publicznej a w
szczegolnosci:

o posagi, wodotryski, obiekty architektury ogrodowej
o elementy stuzgce codziennej rekreaciji tj.: tawki, hustawki, kosze nasmieci, tablice informacyjne,
drabinki, piaskownice.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Ogdlne wymagania dotyczace Robot podano w OST-00 "Wymagania ogdlne"

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa, ST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST-00
"Wymagania ogoélne"

2.1. kaczniki
2.1.1. Sruby

Nalezy stosowac sruby z tbem szesciokgtnym bgdz kwadratowym wg obwigzujgcych polskich norm.

2.1.2. Nakretki:
Nalezy stosowac nakretki szesciokgtne badz kwadratowe wg obowigzujgcych polskich norm.

2.1.3. Podktadki pod sruby
Nalezy stosowac¢ podktadki wg obowigzujgcych polskich norm.

2.1.4. Wkrety do drewna

Nalezy stosowac wkrety do drewna z tbem szeSciokagtnym, tbem lub tbem kulistym wg obowigzujgcych
polskich norm.

2.1.5. Srodki ochrony drewna

Do ochrony drewna przed grzybami, owadami oraz zabezpieczajgce przed dziataniem ognia
powinny by¢ stosowane wytgcznie srodki dopuszczone do stosowania i handlu w Polsce:

o srodki do ochrony przed grzybami i owadami,
o srodki do zabezpieczenia przed sinizng i plesnieniem,
o srodki zabezpieczajgce przed dziataniem ognia.

2.1.6. Beton

Beton w fundamencie wykonywanym na mokro dla osadzenia stupkéw ogrodzenia powinien byc¢
klasy minimum C16/20 (B-20) i zgodny z zatwierdzona recepturg. Beton powinien odpowiadac
wymaganiom obowigzujacych polskich norm. Skfadniki betonu: cement, kruszywo i woda powinny
spetnia¢ wymagania:
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cementy powszechnego uzytku klasy 32,5; sktad, wymagania i ocena klasy 32,5 wg obowigzujgcych
polskich norm,

kruszywo do betonu wg obowigzujgcych polskich norm; zaleca sig kruszywa o marce nie nizszej niz klasa
Be;[jon,u, woda do betonu wg obowigzujgcych polskich norm; stosowanie wody z wodociggu nie wymaga
adan.

2.2. Elementy matej architektury.

Nalezy stosowac elementy zgodne z Dokumentacjg projektowg. Oferent powinien do oferty
dotgczyé Bismo od producenta, dystrybutora, etc., ze urzadzenia bedg montowane przez autoryzowany
serwis, lub ze producent zezwala na samodzielny montaz bez utraty gwaranciji.

2.3. Skladowanie materiatow i konstrukciji

Materiaty i elementy z drewna powinny by¢ sktadowane w pomieszczeniu zamknigtym na
poziomym podtozu utwardzonym na warstwie folii. Elementy powinny by¢ sktadowane w pozyciji
poziome;.

Odlegtos¢ sktadowanych elementéw od podtoza nie powinna by¢é mniejsza od 20 cm.

taczniki i materiaty do ochrony drewna nalezy sktadowac w oryginalnych opakowaniach w zamknieﬁych
pomieszczeniach magazynowych, zabezpieczajgcych przed dziataniem czynnikéw atmosferycznych.

2.4. Badania na budowie

Kazda partia materiatu dostarczona na budoweg przed jej wbudowaniem musi uzyskac akceptacje
Inzyniera/Kierownika projektu. Materiaty uzyskane z rozbiorki przeznaczone do ponownego wbudowania
kwalifikuje Inzynier/Kierownik projektu. Odbior materiatéw z ewentualnymi zaleceniami szczegotowymi
potwierdza Inzynier/Kierownik projektu wpisem do dziennika budowy.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST-00 "Wymagania ogdélne"

Do transportu i montazu konstrukcji nalezy uzywac¢ dowolnego sprzetu.

Sprzet pomocniczy powinien by¢ przechowywany w zamykanych pomieszczeniach.

Stanowisko robocze powinno by¢ urzadzone zgodnie z przepisami bhp i przeciwpozarowymi,
zabezpieczone od wptywow atmosferycznych, o$wietlone z dostateczng wentylacja.

Stanowisko robocze powinno by¢ odebrane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST-00 "Wymagania ogdéine"

Materiaty na budowe powinny by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Podczas transportu
materiaty i elementy konstrukcji powinnﬁ b}zlé zabezpieczone przed uszkodzeniami lub / i utratg
statecznosci. Sposob sktadowania wg punktu 2.3.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST-00 "Wymagania ogolne”

Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z Dokumentacjg Proli]ektowq oraz zgodnie z wytycznymi producenta
elementéw matej architektury i urzadzen zabawowiic placéw zabaw, przy udziale $rodkow, ktore
zapewnig osiggniecie projektowanej wytrzymatosci, uktadu geometrycznego i wymiaréw konstrukcji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w OST-00 "Wymagania ogoélne”

Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robo6t z Dokumentacjg Projektowg oraz
wymaganiami podanymi w punkcie 5.
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7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru Robot podano w OST-00 "Wymagania ogolne”

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest 1 szt. (sztuka) prawidtowo zamontowanego elementu matej architektury.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru Robét podano w OST-00 "Wymagania ogélne”

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i ST, jezeli wszystkie badania i
pomiary wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST-00"Wymagania ogolne”

9.1. Cena jednostkowa
Cena obejmuje:

o zakup i dostarczenie materiatow, _ ) )
o montaz elementéw matej architektury i urzadzen zabawowych placow zabaw,
o uporzadkowanie i oczyszczenie stanowiska pracy z resztek materiatéw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-B-03150.00 Konstrukcje z drewna i materiatdw drewnopodobnych. Obliczenia statyczne.
Postanowienia ogdlne.

PN-B-03150.01 Konstrukcje z drewna i materiatow drewnopodobnych. Obliczenia statyczne. Materiaty.
PN-D- 96000 Tarcica iglasta ogdlnego stosowania.
PN-M-82054.00 Sruby, wkrety i nakretki. Podziat i oznaczanie.

_PEI-I,SQ-QOOO (seria 9000, 9001, 9002 i 9003). Normy dotyczace zarzadzania jakoscig i zapewnienie
jakosci.
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ZT-02 ROBOTY W ZAKRESIE BURZENIA | ROZBIORKI OBIEKTOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

. Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
realizacji robot rozbiorkowych przewidzianych do wykonania w ramach robot budowlanych przy
zagospodarowaniu otoczenia Domow Studenckich Politechniki Krakowskiej w Krakowie.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specgﬁ acji obejmujg

wszystkie czynnosci umozliwiajakce i m?j]ace na celu wykonanie wszystkich robot rozbiérkowych w/ w
budynku przewidzianych w projekcie budowlanym.

1.3. Zakres roboét objetych ST
W ramach prac budowlanych przewiduje sie wykonanie nastepujgcych robot rozbidrkowych:

o rozbidrka starego ogrodzenia,
o rozbidérka placu zabaw

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w OST.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

~ Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania tych roboét oraz ich zgodno$¢ z umowa,

rojektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

\ prowadﬁ_anie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji inspektora nadzoru
Inwestorskiego.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST-00
"Wymagania ogélne”

2.1. Wymogi szczegé6towe dla materiatléw ST

Odzysk materiatéw jest mozliwy tylko przy rozbiérce recznej i uzyciu jedynie lekkich narzedzi
mechanicznych. Gdy rezyﬁ;nuje sie z odzysku materiatow, rozbiorke przeprowadza sie przy uzyciu
urzgdzen i maszyn budowlanych. Metody te sg tez stosowane do rozbiorki budowli lub elementow
budowlanych z betonu wysokiej klasy. Rodzaj i sposob rozbidrki nalezy ustali¢c z Zamawiajgcym. Materiat
pozyskany po rozbiorce jest wiasnoscig Zamawiajgcego.

2.2 Skltadowanie materiatow
Urobek z prac rozbiérkowych moze by¢ hatdowany na placu budowy w pryzmach o wysokosci do 2,0 m.

3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST-00 "Wymagania ogdlne"

Do transportu i montazu konstrukcji nalezy uzywa¢ dowolnego sErze,tu, po uzgodnieniu z
inspektorem nadzoru budowlane%o. Sprzet pomocniczy powinien byé przechowywany w zamykanych
pomieszczeniach. Stanowisko robocze powinno byé urzadzone zgodnie z przepisami bhp i
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przeciwpozarowymi, zabezpieczone od wptywow atmosferycznych, oswietlone z dostateczng
wentylacjg. Stanowisko robocze powinno by¢ odebrane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST-00 "Wymagania ogoéine"

Do przewozu materiatdw potrzebnych do zabezpieczenia drzew mogg by¢ uzyte dowolne sSrodki
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST-00 "Wymagania ogoélne”

5.1. Przebieg robét

Prace rozbidérkowe nalezy rozpoczg¢ od odgrodzenia i przygotowania drog dla pojazdow
wywozgcych materiaty i gruz. Ogrodzenia budowli rozbieranych na obszarach zagospodarowanych
powinny by¢ szczelne. Wykonuije si¢ je najczeéc_:ieL_z tarcz z blachy fa_’rdqw?', zawieszanych na stalowych
stupkach z podstawami betonowymi. Plac rozbiorki tgczy sie tez z siecig drog publicznych, uktadajgc w
razie potrzeby droge tymczasowsg z ptyt zelbetowych na 10-centymetrowej podsypce piaskowej. Teren
robo6t rozbidrkowych ogrodzi¢ i oznaczyé tablicami ostrzegawczymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w OST-00 "Wymagania ogoélne”

Kontrola jakosci zabezpieczenia polega na sprawdzeniu, czy obudowa spetnia warunki zabezpieczenia
przed uszkodzeniami mechanicznymi.

Urzadzenia uzytecznosci publicznej, takie jak latarnie, stupy, przewody nalezy zabezpieczy¢ przed

zniszczeniem czy uszkodzeniem. O terminie rozbiorki trzeba powiadomi¢ wszystkie osoby i instytucje
znajduje sie w strefie rozrzutu.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru Robot podano w OST-00 "Wymagania ogdlne"

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiarowymi sa:

o 1ms3,
o 1t.
o 1szt.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru Robot podano w OST-00 "Wymagania ogolne”

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i ST, jezeli wszystkie badania i
pomiary wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST-00 "Wymagania ogoélne"
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9.1. Cena jednostkowa

Ceny jednostkowe obejmuja:
- rozbidrka betonowej niecki dawnej fontanny
- rozbiérka elementéw placu zabaw

- prace wykonczeniowe oraz oczyszczenie stanowiska pracy i usuniecie — bedgcych wiasnoscig
wykonawcy — materiatéw rozbiérkowych z placu budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenhstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. 2003 nr 47 poz. 401).

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pézniejszymi zmianami).
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ZT-03 ZABEZPIECZENIE DRZEW | KRZEWOW
NA OKRES WYKONANIA ROBOT

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru zabezpieczenia drzew i
krzewow na okres wykonywania robot.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z zabezpieczeniem
drzew i krzewdw znajdujgcych sie na terenie osiedla oraz znajdujgcych sie na terenie bezposrednio
sgsiadujgcym z terenem prowadzonych prac.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w nlmejrsz% ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w OS "Wymaganla ogdlne"

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST-00 "Wymagania ogolne”

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa, ST i poleceniami Inzyniera/Kierownika Projektu.

2. MATERIALY

Ogdélne wymagania dotyczgce materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST-00
"Wymagania ogolne"

2.1. Rodzaje materiatow
przy zabezpieczaniu drzew zostang uzyte nastepujgce materiaty:

desllzi iglaste obrzynane 19+25 mm, klasy lll,
siatki
tyty z tworzyw sztucznych,
pyy siomlar)gv1 70 x 1){50 m,
wo a,
gwozd2|e budowlane,
drut stalowy.

O O0OO0OO0O0OO0O0

3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST-00 "Wymagania ogdlne"
Zabezpieczanie drzew wykonywane bedzie recznie. Ponadto Wykonawca powinien posiadac:

o samochéd skrzyniowy do transportu materiatéw,
o sprzet do podlewania.
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4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST-00 "Wymagania ogdine”

Do przewozu materiatdw potrzebnych do zabezpieczenia drzew mogg by¢é uzyte dowolne $rodki
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST-00 "Wymagania ogélne”

5.1. Zabezpieczenie drzew
Roboty zwigzane z zabezpieczeniem drzew i krzewow obejmujg wykonanie nastepujacych czynnosci:

o obudowa pni drzew metodg deskowania wokét pnia lub w tzw. skrzynie do wysokosci 1,5-2,0m
zaleznie od wysokosci drzewa;

o obudowa materiatami i ostonami z tworzyw sztucznych

o zabezpieczenie siatkami i ptytami z tworzyw sztucznych,

o zabezpieczenie matami stomianymi o wymiarach 1,70 x 1,50 m, przeznaczonymi do ostony
drzew i stosowanymi jako podktad pod elementy z tworzyw sztucznych,

o podlanie wodg w ilosci ok. 20 dm3 na 1 szt. drzewa,

o przykrycie i zabezpieczenie odkrytych korzeni matami stomianymi.

Jednym z zagrozeh dla drzew i krzewdéw jest takze nadmierne zageszczenie gleby f)oprzez ruch
pojazdow i maszyn pracujgcych w poblizu. Glebe nalezy zabezpieczy¢ wyktadajgc w poblizu pnia ptyty
prefabrykowane, belki budowlane lub bale drewniane.

Wykonawca jest zobowigzany kontrolowac zabezpieczenia drzew i krzewow przez caty okres trwania
robot i w miare potrzeby uzupetniac je.

Nalezy unika¢ sktadowania materiatéw budowlanych oraz przejazdéw pod drzewami.

W przypadku zagrozen dla koron drzew ( obtamanie gatezi ), nalezy w_czes’rjieg' przycig¢ narazone na
ztamanie gatezie, ewentualnie przy krzewach ograniczy¢ ich korony. Dziatania te wymagajg uzyskania
zgody ze strony Inzyniera/Kierownika Projektu.

5.2. Demontaz zabezpieczenia
Demontaz zabezpieczenia drzew i krzewdw po zakohczeniu robot obejmuje:

o rozebranie obudowy,
o usuniecie mat stomianych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w OST-00 "Wymagania ogoélne”

Kontrola jakosci zabezpieczenia polega na sprawdzeniu, czy obudowa spetnia warunki zabezpieczenia
przed uszkodzeniami mechanicznymi.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru Robét podano w OST-00 "Wymagania ogolne”

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest 1 szt. (sztuka) zabezpieczonego drzewa lub krzewu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru Robot podano w OST-00 "Wymagania ogolne" pkt. 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i ST, jezeli wszystkie badania i
pomiary wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST-00 "Wymagania ogoélne"

9.1. Cena jednostkowa
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena jednostkowa uwzglednia:

zakup i dostarczenie materiatow,
wykonanie obudowy,

podlanie,

roztozenie mat,

utrzymanie i uzupetnianie zabezpieczen,
rozebranie obudowy,

zdjecie mat.

OO0O0OO0O0OO0O0

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1 Normy

_PI|>I—I,SQ-9000 (seria 9000, 9001, 9002 i 9003). Normy dotyczgce zarzgdzania jakoscig i zapewnienie
jakosci.
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