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Rysunek montażowy stanowiska konfiguracja pochodna W3 1:50
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Uzupełnienie do zestawienia
elementów wysyłkowych
podanych dla W1

Szt.

Pd2
T3

Symbol
1 elem.
 [kg]

Masa

2,82
13,09

Pd2 zamiast Pd1

4
4

Długość

 [m] [szt]
0,15
2,042

T3 zamiast T1a/T1b

Rysunek 2
Wykonał: dr inż. Jacek Abramczyk ZPAiGI WBIŚiA
PRz październik 2018r

Razem Masa [kg] 115
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3 Pps 0,6136 0,62
4 Pss 1,6018 0,125

Pozostałe elementy są wymienne pomiedzy konfigura-
cjami W1 i W3, a więc pochądzą z konfiguracji W1 !


