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Kod 45421160-3

3.11. ROZNE ELEMENTY WYKONCZENIOWE

Spis tresci:

1. Wstep

2. Materiaty

3. Sprzet

4. Transport

5. Wykonanie rob6t

6. Kontrola jakos$ci robdt
7. Obmiar robot

8. Odbidr robot

9. Sposéb rozliczenia robot
10. Przepisy zwiazane

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace: zabezpieczenia narozy i $cian, porgczy, wyposazenia sanitariatéw w elementy dla
niepetnosprawnych, obudowy grzejnikéw, balustrad schodéw i pochylni zewnetrznych, rolet
okiennych, siatek przeciw owadom, wycieraczek do obuwia, daszkéw nad wejsciem.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegétowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym
i kontraktowym przy zleceniach i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Niniejsze wymagania dotycza rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$c
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdélne wymagania dotyczace
rob6t podano w ,,Wymagania ogélne" pkt 2.1.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w ,,Wymagania ogdlne" pkt 2.2.

2.2 W projekcie zastosowano :

Poregcze: profil aluminiowy mocowany do $ciany co 60cm , ostona przeciwuderzeniowa wykonana z
zywicy akrylo-winylowej zakonczona koncéwka zatyczkowa oraz konsola mocujaca.

Zabezpieczenia katowe $cian: ostona przeciwuderzeniowa z zywicy akrylo-winylowej, mocowana na
kleju.

Zabezpieczenie $cian: ptyta ochronna o gr. 2mm barwiona wglebnie i jednorodnie w masie z
elementami taczeniowymi plyt. Montowac na korytarzach ptyty o szerokosci 30cm.
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Powierzchnia zastosowanych elementéw gtadka, nieplamiaca, zapewniajaca wysoka wytrzymato$¢ na
uderzenia i zarysowania. Latwa w utrzymaniu czysto$ci. Szczegély wg rysunku aranzacji wngtrz.

Elementy dla niepetnosprawnych wykonane z rury stalowej o $rednicy 32mm , malowanej proszkowo
lakierem koloru biatego. Rodzaj , lokalizacja i ilo$¢ w kartach wyposazenia.

Obudowa grzejnikéw —wg rysunku szczegétowego projektu wykonawczego,
Balustrady zewngtrzne - wg punktu 5.2.4. oraz rysunku szczegétowego
Rolety — wg punktu 5.2.5. i kart wyposazenia

Wycieraczki - wg punktu 5.2.7. oraz rysunku szczegétowego

Daszki nad wejsciami - wg punktu 5.2.8.

Przy wejsciach montowac tablice informacyjne, wg wskazan Uzytkownika.

3.SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podane w ,,Wymagania ogélne" pkt 2.3.
4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ,,Wymagania ogélne" pkt 2.4.

4.2. W trakcie transportu nalezy zabezpieczy¢ materiat przed uszkodzeniem.
5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robdt podano w ,,Wymagania ogdlne" pkt 2.5.

5.2. Opis

5.2.1. Montaz poreczy, naroznikéw i ptyt ochronnych zabezpieczajacych $ciany

W celu zabezpieczenia powierzchni §cian i narozy $cian przed zniszczeniem oraz ulatwienia w
poruszaniu si¢ os6b niepetnosprawnych w miejscach oznaczonych na rysunkach nalezy osadzi¢
porecze, narozniki i ptyty ochronne z akrylo-systemu.

5.2.2.Wyposazenie sanitariatéw w elementy dla niepetnosprawnych, akcesoria przy umywalkach
montowa¢ zgodnie z instrukcja dostarczong przez producenta danych elementéw.

5.2.3. Obudowa grzejnikow
We wszystkich pomieszczeniach separatek grzejniki zabezpieczy¢ montujac obudowy.

5.2.4. Montaz balustrad zewngtrznych
Montowac¢ balustrady systemowe wykonane ze stali nierdzewnej, ocynkowanej, malowanej proszkowo w
kolorze RAL 9007.

5.2.5. We wszystkich oknach zamontowa¢ rolety, zgodnie z podzialem okien wg kart wyposazenia . W
oknach kuchni zamontowa¢ siatki przeciw owadom, we wszystkich drzwiach odboje na posadzce. Styk
réznych posadzek zabezpieczy¢ listwa mosigzna.



65

5.2.6. Przy wejsciach do budynku stosowac wycieraczki:
- zewngtrzne i wewnetrzne — gumowe wkladki i szczotki listwowe w aluminiowych profilach we
wpuscie o gt. 22mm

5.2.8. Nad wejsciami do budynku stosowac daszki systemowo.

5.2.9 Przy wejsciach montowa¢ tablice informacyjne.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ,,Wymagania ogélne" pkt 2.7.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ,,Wymagania ogdlne" pkt 2.9.

7.2. Jednostka i zasady obmiarowania : jednostka obmiarowa jest m’, kg, sztuki.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru robdt podano w ,,Wymagania ogélne" pkt. 2.10.
8.2. Odbidr podioza nalezy przeprowadzié bezposrednio przystapieniem do robét izolacyjnych.

8.3. Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjq projektowa i uzgodnieniami Inspektora nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania w pkt. 6, daly pozytywne wyniki.

Jezeli chociaz jeden wynik badania daje wynik negatywny, malowanie nie powinienno zosta¢ odebrane.
W takim przypadku nalezy usterki poprawi¢ i przedstawi¢ do ponownego odbioru.

8.4. Prace powinny zosta¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ,,Wymagania ogdlne" pkt 2.11.
10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-ISO-9000 (Seria 9000, 9001, 9002, 9003 i 9004) Normy dotyczace systeméw zapewnienia jakosci.



