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Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

1. ZAKRES OPRACOWANIA

Inwestycja obejmuje taczne odtworzenie czterech istniejgcych zbiornikow retencyjnych -
zbiornika bocznego przy korycie rzeki Ilanka oraz trzech zbiornikéw w uktadzie paciorkowym na
okresowo plyngcym cieku $rédleSnym w ramach zamowienia pn.: "Wykonanie dokumentacji
projektowej zadania: Przywracanie funkcji retencyjnych obszaréw lesnych poprzez kompleksowa
odbudowe istniejagcych oczek wodnych na terenie Nadle$nictwa Rzepin na podstawie zatozen
lokalizacyjno-srodowiskowych wstepnej lokalizacji urzadzen wodnych",

2. SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Przedmiotowa dokumentacja stanowi jeden z dokumentéw opisujacych w zgodzie
z wymaganiami formalno-prawnymi przedmiot zaméwienia.
W sktad opracowania wchodza:
| - ogolna specyfikacja techniczna (OST 001)
Il - szczegotowe specyfikacje techniczne (SST) wykonania
kategorii robot

i odbioru dla poszczegdlnych grup

I. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

1.1. Przedmiot, nazwa i lokalizacja inwestycji

Przedmiotem
lokalizacji.

inwestycji jest odtworzenie czterech zbiornikow w ich pierwotnej

ZBIORNIK ILANKA
Planowany do odtworzenia zbiornik znajduje si¢ na dziatkach nr 93/6 i 329, obr. Gajec,
m. Rzepin, pow. stubicki, woj. lubuskie. W zlewni rzeki Odry (I rz.), bocznie usytuowany do rzeki
llanka (11 rz.) w okolicy jej km 27+670, bedacej prawobrzeznym doptywem Odry w km 184+710.
Nie projektuje si¢ zmiany zagospodarowania terenu. Jedyna zmiang bedzie
uporzadkowanie czaszy zbiornika, odtworzenie jego retencyjnej funkcji. W ramach inwestycji
planuje si¢ wykonanie w czaszy zbiornika lagodnych zejs¢ do wodopoju i potwyspow o
nawierzchni piaskowej. Wszystkie planowane roboty prowadzi¢ beda do odtworzenia estetycznego
wygladu zbiornika, niezagrazajacego Kkorzystajgcym z niego zwierzgtom przy jednoczesnym
zachowaniu naturalnego charakteru obiektu.
Planuje si¢ ograniczenie wycinki drzew i zaniechanie ingerencji w skarpy i samo koryto rzeki
Ilanki, ptynacej wzdtuz wschodniej zapory bocznej zbiornika.

ZBIORNIKI W UKLADZIE PACIORKOWYM RZEPIA

Zbiorniki znajduja si¢ na nw. dziatkach ewidencyjnych: 324, 86/1, 323, 18 i 52/1, obr.
Gajec, m. Rzepin, pow. stubicki, woj. lubuskie. Zbiorniki odtwarza si¢ jako przeptywowe, W
miejscach ich pierwotnej lokalizacji sprzed procesu zladowacenia, w uktadzie paciorkowym. Nie
przewiduje si¢ wycinki starych drzewostanow.

Projektuje si¢ odtworzenie istniejgcego potaczenia zbiornikow - odmulenie, oczyszczenie
i ubezpieczenie Kkoryta rzeki na odcinkach przeptywu wod migdzy zbiornikami. Koryto zostanie
ubezpieczone kamieniem tamanym ukladanym na warstwie wyréwnawczej do wysokosci wody
przy przeptywie kontrolnym.
Po istniejacej prawej zaporze bocznej poprowadzona jest §ciezka rowerowa szerokosci B=2,0m,
ktéra planuje si¢ wyremontowaé. Sciezka wykonana zostanie z kamienia tamanego frakcji 0-63mm
dla zachowania naturalnego charakteru obiektu.

Lp | Wyszczegélnienie parametrow | Jednostka | llanka | Rzepia | Rzepia | Rzepia Il
I 1
1 | Powierzchnia zlewni do przekroju km? 319,15 43,0 43,0 43,0
zapory czotowej
2 | Dlugos¢ zapory czotowej m 65,0 30,0 20,0 40,0
3 | Szeroko$¢ korony zapory czotowej m 4,0 2,5 2,5 2,5
3153

Fundusze
Europejskie
Infrastruktura i Srodowisko

Unia Europejska
Fundusz Spéjnosci




Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

4 | Klasa waznosci budowli - v v v v
hydrotechnicznej

5 | Przeplywy w rzekach zasilajacych
- miarodajny Qus, m’/s 7,78 2,04 2,04 2,04
- kontrolny Qo5 m°/s 10,38 2,73 2,73 2,73

6 |- $rednioroczny SSQ m’/s 1,15 0,16 0,16 0,16

7 |- nienaruszalny Q, m’/s 0,65 0,09 0,09 0,09

8 | Rzgdna Min PP m n.p.m 46,65 - - -

9 | Rzedna NPP m n.p.m. 47,25 60,80 | 59,80 59,80

10 | Rzedna Max PP m n.p.m. 48,05 60,80 | 59,80 59,80

11 | Rzedna korony zapory m n.p.m. 49,00 61,50 | 60,50 60,50

12 | Rzedna wylotu upustéw dennych m n.p.m. 46,54 - - -

13 | Rzedna posadowienia studni m n.p.m. 48,00 - - -
przelewowej

14 | Rzgdna przelewu stokowego m n.p.m. - 60,75 | 59,75 59,75

15 | Nachylenie skarpy odwodnej - 1:2,5 1:2,5 1:2,5 1:2,5

16 | Nachylenie skarpy odpowietrznej - 1:2,0 1:2,0 1:2,0 1:2,0

17 | Objetos¢ wody w zbiorniku przy tys. m* 1,0 - - -
Min PP

18 | Objetosé wody w zbiorniku przy tys. m* 5,2 10,5 11,0 49,2
NPP

19 | Objetos¢ wody w zbiorniku przy tys. m* 12,8 10,5 11,0 49,2
Max PP

20 | Powierzchnia zwierciadta wody tys. m’ 5,0 - - -
przy Min PP

21 | Powierzchnia zwierciadla wody tys. m* 8,5 11,5 10,5 36,0
przy NPP

22 | Powierzchnia zwierciadta wody tys. m* 13,5 11,5 10,5 36,0
przy Max PP

23 | Wysokos¢ pigtrzenia m 1,3 0,90 0,95 1,85

24 | Szerokos¢ przelewu awaryjnego / m 020m | B=40|B=4,0 B=4,0
$rednica studni przelewowej

Ze wzgledu na dwa rozne charaktery zbiornikéw Ilanka i Rzepia projektuje si¢ odrebne

technologie prowadzenia rob6t budowlanych.

ZBIORNIK ILANKA

1. Wykonanie grodzy z workow z piaskiem odcinajacej naptyw wod do zbiornika przez wyrwe

W zaporze bocznej.

Zdjecie 10-15cm warstwy humusu z zapory czotowej i bocznej

Karczowanie drzew, pielegnacja, karczowanie krzewow, pielegnacja krzewow.

Zamkniecie drogi po zaporze czotowe;j.

Rozbidrka odcinka zapory.

Odpompowanie pozostalej wody z czaszy zbiornika i odmulenie dna przy uzyciu koparki

gasienicowe]j lub odmulanie refulerem do okreslonych w projekcie rzednych dna - zalezne od

mozliwo$ci terenowych i wyboru Wykonawcy.

7. Wykonanie zapdr czotowej z urzadzeniami upustowymi oraz bocznej wraz z uszczelnieniami
i umocnieniami.

8. Wykonanie bystrza, polwyspow, uformowanie i odmulenie starorzecza wraz z umocnieniem
jego koryta.

9. Wykonanie doprowadzalnika przy jednoczesnym zapobiezeniu napelniania zbiornika poprzez
wykonanie grodzy z workéw z piaskiem na wlocie do doprowadzalnika.

10. Rekultywacja.

ok~ wi
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Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
11. Prébne napehnienie zbiornika poprzez rozbiorke grodzy z workow z piaskiem.

ZBIORNIKI RZEPIA

Prac wykonywac¢ etapowo, poczawszy od zbiornika potnocnego, dolnego, Rzepia III i kierowac si¢
W gore poprzez zbiornik Rzepia II (Srodkowy) do zbiornika Rzepia I (potudniowy, gorny)

. Zdjecie 10-15cm warstwy humusu z zapory czotowej i boczne;j.

Karczowanie drzew i krzewow.

Rozbiodrka odcinka zapory czotowe;.

Poglebienie czaszy, uformowanie skarp, polwyspow i wykonanie przelewu stokowego.
Wykonanie niecki wypadowej.

Regulacja koryta taczacego zbiorniki.

Remont $ciezki rowerowe;.

NouswNE

1.2. Uczestnicy procesu budowlanego

INWESTOR:
Skarb Panstwa
Panstwowe Gospodarstwo Lesne Lasy Panstwowe
Nadlesnictwo Rzepin
ul. Puszczy Rzepinskiej 11
69-110 Rzepin

ORGAN NADZORU BUDOWLANEGO: Wojewodzki Inspektor Nadzoru Budowlanego
w Gorzowie Wielkopolskim
ul. Kosynierow Gdynskich 75
66-400 Gorzow Wielkopolski

JEDNOSTKA PROJEKTOWA:
Biuro Inzynieryjno-Projektowe MPG
ul. Zdrojowa 55
43-356 Bujakow
biuro@mpgprojekt.pl, 505-692-901

1.3. Charakterystyka inwestycji

1.3.1. Przeznaczenie obiektow i rozwigzania funkcjonalno-uzytkowe

Odtworzenie czterech istniejacych zbiornikéw retencyjnych. Przy wykorzystaniu glownie
materiatow naturalnych, jak drewno, grunt, kamien.

1.3.2. Ogolny zakres robot
Zakres robot budowlanych obejmuje swym zakresem:

ROBOTY ORGANIZACYJNE | PRZYGOTOWAWCZE:

a) organizacja zaplecza techniczno-socjalnego budowy,

b) oznakowanie i zabezpieczenie placu budowy,

c) wykonanie tymczasowych drég i placow technologicznych o nawierzchni utwardzonej ptytami
drogowymi zelbetowymi,

d) zabezpieczenie drzew i krzewow nieprzeznaczonych do wycinki, znajdujacych si¢ na terenie
budowy przed uszkodzeniem w trakcie realizacji robot.

ROBOTY POMIAROWE | BADANIA KONTROLNE:

a) pomiary geodezyjne - wytyczenie geodezyjne zbiornikow w terenie, pomiary kontrolne w
trakcie trwania robot tj. pomiary wykonywanych elementow konstrukcyjnych zbiornikow.

b) kontrolne badania jakosciowe wbudowywanych materiatéw i wyrobow budowlanych.

ROBOTY PODSTAWOWE:
a) zdjecie warstwy humusu - na zaporach zaleznie od glgbokosci zalegania zdja¢ cato$¢ z odcinka
odtwarzanego, na skarpach zaleznie od dokumentacji projektowej zdja¢ do osiagnigcia
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Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

wymaganych rzgdnych, w dnie na odktad zdja¢ warstwe gleby okre$long w dokumentacji
geologicznej

b) wykopy ziemne,

C) roboty ziemne rgczne — reczne przygotowanie gruntu pod bentomate,

d) uformowanie skarp i ramp zjazdowych,

e) wykonanie uszczelnienia i umocnien zbiornikow i obiektow towarzyszacych,

f) humusowanie 15cm+biomata antyerozyjna obsiana trawg lub 5cm humus+210cm darnina
ktadziona na skarpach kotwiona szpilkami drewnianymi

ROBOTY WYKONCZENIOWE ORAZ ROBOTY W ZAKRESIE ZAGOSPODAROWANIA TERENU
a) likwidacja zaplecza techniczno-socjalnego budowy po zakonczeniu robot,

b) likwidacja drog i placow technologicznych,

c) rekultywacja terenu zajetego na potrzeby realizacji robot budowlano-montazowych.

1.4. Podstawowe definicje pojec

Ilekro¢ w SST mowa o:

obiekcie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢:

a) budynek wraz z instalacjami i urzgdzeniami technicznymi,

b) budowle stanowigca catos¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami,

c) obiekt matej architektury;

budynku - nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwiazany z gruntem,
wydzielony z przestrzeni za pomoca przegrod budowlanych oraz posiada fundamenty i dach;
budowli - nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub obiektem
malej architektury, jak: drogi, zbiorniki, sieci uzbrojenia terenu;

obiekcie malej architektury - nalezy przez to rozumie¢ niewielkie obiekty;

tymczasowym obiekcie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ obiekt budowlany przeznaczony
do czasowego uzytkowania w okresie krotszym od jego trwaloséci technicznej, przewidziany do
przeniesienia w inne miegjsce lub rozbiorki;

budowie - nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreSlonym miejscu,
a takze odbudowe, rozbudowe, nadbudowg obiektu budowlanego,

robotach budowlanych - nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajagce na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiorce obiektu budowlanego;

remoncie - nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejgcym obiekcie budowlanym robot
polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezgcej konserwacji;
urzadzeniach budowlanych - nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane
z obiektem budowlanym, zapewniajagce mozliwo§¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego
przeznaczeniem, jak przylacza i urzadzenia instalacyjne, w tym stuzace oczyszczaniu lub
gromadzeniu $ciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i1 place pod $mietniki;

terenie budowy - nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty budowlane
wraz z przestrzenia zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy;

prawie do dysponowania nieruchomoscia na cele budowlane - nalezy przez to rozumie¢ rytuat
prawny wynikajacy z prawa wilasnosci, uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego prawa
rzeczowego albo stosunku zobowigzaniowego, przewidujacego uprawnienia do wykonywania robot
budowlanych;

pozwoleniu na budowe - nalezy przez to rozumie¢ decyzj¢ administracyjng zezwalajaca na
rozpoczgcie 1 prowadzenie budowy lub wykonywanie robét budowlanych innych niz budowa
obiektu budowlanego;

dokumentacji budowy - nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz z zalaczonym
projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbioréw czg§ciowych i koncowych, w miare
potrzeby rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksiazke obmiarow, a w
przypadku realizacji obiektow metoda montazu - takze dziennik montazu;

dokumentacji powykonawczej - nalezy przez to rozumie¢ dokumentacje budowy z naniesionymi
zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami;

aprobacie technicznej - nalezy przez to rozumie¢ pozytywna ocen¢ techniczng wyrobu,
stwierdzajacg jego przydatno$¢ do stosowania w budownictwie;

wlasciwym organie - nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno-budowlanego lub
organ specjalistycznego nadzoru budowlanego, stosownie do ich wlasciwosci;
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wyrobie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ wyrdb w rozumieniu przepisOw o ocenie
zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania
W sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako
zestaw wyrobow do stosowania we wzajemnym polaczeniu stanowigcym integralng catos¢
uzytkows;

obszarze oddzialywania obiektu - nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony w otoczeniu
budowlanym na podstawie przepiséw odrebnych, wprowadzajacych zwigzane z tym obicktem
ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu;

dzienniku budowy - nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wiasciwy organ zgodnie z
obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz
zdarzen i1 okoliczno$ci zachodzacych w czasie wykonywania robot;

kierowniku budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robot, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowa
odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowe;

rejestrze obmiaréw - nalezy przez to rozumie¢ akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z
ponumerowanymi stronami, shuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru wykonywanych
robot w formie wyliczen, szkicow ewentualnie dodatkowych zalacznikow (wpisy w ksiedze
obmiaréw wymagaja potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru);

tymczasowa nawierzchnia z elementow prefabrykowanych - nawierzchnia z ptyt drogowych
betonowych i zelbetowych, przeznaczona dla ruchu lub postoju pojazdéw na czas okreslony.
materialach - nalezy przez to rozumie¢ wszystkie materialy naturalne i wytwarzane, jak rowniez
tworzywa i1 wyroby niezbedne do wykonywania robdt, zgodnie z dokumentacjg projektowa
i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru;

odpowiedniej zgodnosci - nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonanych roboét, dopuszczalnymi
tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaly okreSlone - z przecietnymi tolerancjami
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych;

poleceniu Inspektora Nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy;

projektancie - nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobe prawna lub fizyczng bedgca autorem
dokumentacji projektowej;

rekultywacji - nalezy przez to rozumie¢ roboty majace na celu uporzgdkowanie i przywrocenie
pierwotnych funkcji terenu naruszonego w czasie realizacji budowy lub robét budowlanych;

czesci obiektu lub etapie wykonania - nalezy przez to rozumie¢ czg$¢ obiektu budowlanego
zdolng do spetniania przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych i mozliwa do odebrania
przekazania do eksploataciji;

ustaleniach technicznych - nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach
technicznych i szczegétowych specyfikacjach technicznych;

grupach, klasach, kategoriach robét - nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie okreslone
w rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5.11.2002r w sprawie Wspdlnego Stownika Zamdwien
Publicznych (Dz.U. L 340 z 16.12.2002r z p6zn. zmianami);

inspektorze nadzoru inwestorskiego - osoba posiadajaca odpowiednie wyksztalcenie techniczne i
praktyke zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje techniczne w
budownictwie, ktérej inwestor powierza nadzor nad budowa obiektu budowlanego. Reprezentuje on
interesy inwestora na budowie i wykonuje biezaca kontrole jako$ci i ilosci wykonanych robot,
bierze udziat w sprawdzianach i odbiorach robot zakrywanych i zanikajacych, badaniu i odbiorze
instalacji oraz urzadzen technicznych, jak rowniez przy odbiorze gotowego obiektu;

instrukcji technicznej obshlugi (eksploatacji) - opracowana przez projektanta lub dostawce
urzadzen technicznych i maszyn, okreslajaca rodzaje, kolejnos¢ lub wspodlzaleznos¢ czynnosci
obstugi, przegladéw i zabiegdw konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne i bezpieczne
uzytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) jest rowniez skladnikiem dokumentacji
powykonawczej obiektu budowlanego;

istotnych wymaganiach - oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych
innych aspektéw interesu wspolnego, jakie maja spelniac roboty budowlane;

normach europejskich - oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN)
oraz Europejski Komitet Standaryzacji elektronicznej (CENELEC) jako ,,standardy europejskie
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(EN)” Iub ,,dokumenty harmonizacyjne (HD)”, zgodnie z ogdlnymi zasadami dziatania tych
organizacji;

przedmiarze robot - to zestawienie przewidzianych do wykonania robdt podstawowych
w kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegdtowym opisem lub wskazaniem podstaw
ustalajacych szczegdétowy opis, oraz wskazanie szczegotowych specyfikacji technicznych
wykonania i1 odbioru robdt budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek
przedmiarowych robét podstawowych;

robocie podstawowej - minimalny zakres prac, ktore po wykonaniu sg mozliwe do odebrania pod
wzgledem ilo$ci 1 wymogow jakosciowych oraz uwzgledniaja przyjety stopien scalenia robot;
Wspolnym Slowniku Zamoéwien - jest systemem klasyfikacji produktow, ustug i robot
budowlanych, stworzonych na potrzeby zaméwien publicznych. Sktada si¢ ze stownika gléwnego
oraz stownika uzupehiajacego. Obowigzuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z
postanowieniami rozporzadzenia 2151/2003, stosowanie kodow CPV do okreslania przedmiotu
zamoOwienia przez zamawiajacego z owczesnych Panstw Cztonkowskich UE stato si¢ obowigzkowe
z dn. 20.12.2003r;

Zarzadzajacym realizacja umowy - jest to osoba prawna lub fizyczna okreslona w istotnych
postanowieniach umowy, zwana dalej zarzadzajacym, wyznaczona przez zamawiajgcego,
upowazniona do nadzorowania realizacji robot i administrowania umowa w zakresie okre§lonym w
udzielonym pelnomocnictwie.

Pozostate okreslenia i nazwy sg zgodne z definicjami i okre§leniami zawartymi w odpowiednich
polskich normach.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot
1.5.1. Teren budowy

1.5.1.1. Charakterystyka terenu budowy

Obszar przewidziany jako teren budowy stanowi¢ bedzie bezposrednie sgsiedztwo
obszaru, na ktérym zaprojektowano zbiorniki. Przekazywany Wykonawcy teren budowy, to grunty
znajdujace sie we wiladaniu Zamawiajacego —Inwestora. W obrebie realizacji robot podstawowych
wystepuja obszary niezabudowane, lesne. Dojazd do realizowanych robét dla wykonywania
transportu ladowego mozliwy jest od strony drég lesnych utwardzonych, gruntowych.

Warunki realizacji transportu przy wykorzystaniu drog technologicznych powinien okresli¢ i
spelni¢ Wykonawca.

1.5.1.2. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy przekaze protokolarnie teren budowy Wykonawcy w czasie i ha warunkach
okreslonych w Umowie.

W czasie przekazania terenu Zamawiajacy przekaze Wykonawcy:

1) dokumentacje projektowa,

2) kopie uzgodnien i zezwolen uzyskanych w czasie przygotowywania robot do realizacji.
Po przekazaniu terenu budowy, wylaczna odpowiedzialno$¢ za szkody poniesione na ternie
spoczywac bedzie na Wykonawcy.

1.5.1.3. Ochrona i utrzymanie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy oraz utrzymania ruchu
publicznego na terenie budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace, w tym: bariery, sygnalizacj¢ ruchu, o§wietlenie, znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci, bezpieczenstwa
pojazdow i pieszych, i innych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy
tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wykonawca
umiesci, w miejscach, ktére tego wymagaja tablice podajace informacje o zawartej umowie
zgodnie ze stosownymi i obowigzujacymi w tym temacie aktami prawnymi. Wszelkie znaki, zapory
1 urzadzenia zabezpieczajace powinny by¢ akceptowane przez Inspektora Nadzoru. Koszt
zabezpieczenia placu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie¢, ze jest wlaczony w
ceng umowna.

1.6.1.4. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej oraz urzqdzen
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Wykonawca odpowiada za ochrong istniejgcych instalacji naziemnych i urzadzen
podziemnych tj. kable, sieci, rurociagi itp. Odpowiedzialnos¢ w tym zakresie obejmuje rowniez
tereny i elementy zagospodarowania terenu dodatkowo pozyskane przez Wykonawce, a
nieprzekazane przez Zamawiajacego. Wykonawca natychmiast poinformuje Zarzadzajacego
realizacja umowy o0 kazdym przypadkowym uszkodzeniu tych urzadzen lub instalacji. Bedzie
zobligowany do wspolpracy przy ich naprawie, jak roéwniez przejmie na siebie wszelka
odpowiedzialnos¢ materialng z tego tytutu.

1.5.1.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

W czasie prowadzenia robot budowlanych Wykonawca jest zobowigzany zna¢ i stosowac
sie¢ do obowigzujacych w trakcie realizacji inwestycji przepisOw w zakresie ochrony srodowiska
regulowanych prawnie. W trakcie realizacji robdt az do zakonczenia i odbioru ostatecznego
obiektow budowlanych Wykonawca bedzie podejmowat wszelkie kroki, aby unika¢ dziatan
szkodliwych dla osob lub wihasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
czynnikow powodowanych jego dziatalnoscig. Oplaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji
norm, okre$lonych w odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony $rodowiska, obcigzaja
Wykonawce.

1.5.1.6. Bezpieczenstwo i ochrona zdrowia

W oparciu o otrzymang informacje w sprawie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
Wykonawca opracuje plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Prace beda prowadzone zgodnie z
wytycznymi planu. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone robot, materiatow i urzadzen
uzywanych do robot od daty rozpoczecia do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca
bedzie utrzymywaé roboty do czasu koncowego odbioru robot. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposob, aby elementy robot byly w zadowalajacym stanie przez caty czas do
momentu odbioru ostatecznego.

Wykonawca zapewni wyposazenie w urzadzenia socjalne o standardach zgodnych
z obowigzujacym w tym czasie prawodawstwem. Zapewni odpowiednie wyposazenie i odziez
ochronna personelu zatrudnionego na placu budowy, wymagana dla ochrony zycia i zdrowia.
Koszty zachowania standardow ochrony zdrowia i bezpieczenstwa pracy wymaganych przepisami
BIOZ sa wliczone przez Wykonawce w cene realizacji robot budowlanych.

Wykonawca bedzie stosowat si¢ do wszystkich aktualnie obowigzujacych przepisow
prawnych w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Materialy tatwopalne beda sktadowane
w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem o0sob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.6. Organizacja robot

1.6.1. Przygotowanie dokumentow wchodzqcych w skiad projektu organizacji robot

Przed przystapieniem do wykonania rob6t zasadniczych, Wykonawca jest zobligowany do
opracowania i przekazania Zarzadzajacemu nw. dokumentow celem ich akceptacji:

1) projekt organizacji robot,

2) szczegdtowy harmonogram robot i finansowania,

3) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

4) program zapewnienia jakosci.

1.6.2. Projekt organizacji robot (POR)

POR musi by¢ dostosowany do charakteru i zakresu prac przewidzianych do wykonania.
Winien zawiera¢ sposob realizacji rob6t, w oparciu o zasoby techniczne, ludzkie i organizacyjne,
ktore zapewnig wykonywanie prac zgodnie z dokumentacja projektows, szczegétowymi
specyfikacjami technicznymi, instrukcjami Zarzadzajacego realizacjag umowy oraz harmonogramem
robot. Przedmiotowy POR winien zawierac:

- organizacje wykonania robot, w tym harmonogram i sposob prowadzenia robot,

- projekt zagospodarowania zaplecza technicznego,

- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robot.

1.6.3. Szczegotowy harmonogram rzeczowo-finansowy
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Harmonogram uwzgledni warunki przedstawione w dokumentacji projektowej, ustalenia
zawarte w umowie oraz pozostalych dokumentach kontraktowych. Mozliwosci przerobowe
Wykonawcy w odniesieniu do robot budowlano-montazowych, kolejnos¢ wykonywania robot oraz
sposob ich realizacji winny zapewni¢ wykonanie robot w terminie harmonogramie.

Wykonawca przestawi Zarzadzajacemu do zatwierdzenia szczegdtowy harmonogram
robot i platno$ci, opracowany zgodnie z wymaganiami warunkow umowy. W harmonogramie
Wykonawca przedstawi proponowany postep robot w zakresie glownych obiektow i zadan
wynikajacych z umowy w podziale na etapy tygodniowe. W przypadku zaistnienia czynnikoéw
uzasadnionych wzgledami obiektywnymi i niezaleznymi od Wykonawcy harmonogram bedzie w
miarg potrzeb korygowany w trakcie realizacji robot.

1.7. Dokumenty budowy

1.7.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzedowym obowigzujacym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca
okresu gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z §45 ustawy Prawo Budowlane
spoczywa na Kierowniku Budowy. Zapisy do dziennika budowy beda czynione na biezaco i
powinny odzwierciedla¢ postep robot, stan bezpieczenstwa ludzi i budynkoéw oraz stan techniczny i
wszystkie kwestie zwigzane z zarzadzaniem budows. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie
opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i
nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy powinny by¢ czytelne, dokonane technika trwata, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim, bez przerw- w sposéb
uniemozliwiajacy wprowadzanie p6zniejszych dopiskow.

Wszystkie protokoty i inne dokumenty zatgczane do dziennika budowy powinny by¢
przejrzyscie numerowane, oznaczane i datowane przez zaréwno Wykonawce jak i Zarzadzajgcego
realizacja umowy.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlno$ci:

date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru Programu Zapewnienia Jakosci harmonograméw robot,

terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

przebieg robot, trudnos$ci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw

w robotach,

e uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego (wymagany uczestnik procesu
budowlanego),

e daty zarzadzania wstrzymania robot, z podaniem powodow,
zgloszenia 1 daty odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych
i ostatecznych odbioréw robot,

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

e 7godno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;j,

e dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

e dane dotyczace jakoS$ci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzanych badan
Z podaniem kto je przeprowadzat,

e wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem kto je przeprowadzat,

e inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisywane do dziennika budowy beda
przedtozone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania
si¢. Projektant nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot.
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1.7.2 Ksigzka obmiaru robot

Ksigzka obmiaru robdt stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego
postepu kazdego z elementow. Szczegdtowe obmiary wykonanych robot robione bedg na biezaco i
zapisywane do ksigzki obmiaru robot, wykorzystujac opis pozycji i jednostki uzyte w opracowanym
i przedtozonym przez Wykonawce wycenionym przedmiarze robot, stanowigcym zatacznik do
umowy.

1.7.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jakosSci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w PZJ. Dokumenty te stanowia zatacznik do odbioru robot.
Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

1.7.4. Pozostate dokumenty budowy

Dokumenty budowy zawierajg tez:
pozwolenie na budowe,

dokumenty wchodzace w sktad umowy
protokoty przekazania terenu budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi,
protokoty odbioru robét,

instrukcje Zarzadzajacego realizacja umowy,
sprawozdania z narad i ustalen,

opinie ekspertéw i konsultantow,

operaty geodezyjne,

plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
korespondencje dotyczaca budowy.

1.7.5. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy we wlasciwie
zabezpieczonym miejscu. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszystkie dokumenty budowy bedg
stale dostepne do wgladu Zarzadzajacego realizacja umowy oraz upowaznionych przedstawicieli
Zamawiajacego w dowolnym czasie i na kazde zadanie.

1.8. Dokumenty przygotowywane przez Wykonawce W czasie realizacji inwestycji

1.8.1. Informacje ogolne

W trakcie realizacji prac i przed zakonczeniem robot Wykonawca jest zobowigzany do
przedtozenia na polecenie Zarzadzajacego realizacja umowy nastgpujacych dokumentow:
- planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

- rysunkow roboczych,

- rysunkow 1 wyceny proponowanych robdt zamiennych lub dodatkowych, o ktére wnioskuje
Wykonawca,

- aktualizacji harmonogramu rzeczowo-finansowego,

- projektu organizacji robot,

- dokumentacji powykonawczej,

- projektu zagospodarowania odpadow,

- instrukcji eksploatacji i konserwacji urzadzen.

1.8.2. Aktualizacja harmonogramu rzeczowo-finansowego

Wykonawca we wstepnej fazie robot przestawia do zatwierdzenia szczegdtowy
harmonogram robot i finansowania. Harmonogram ten w miar¢ postepu robot moze byc
aktualizowany przez Wykonawce, a jego pierwotna forma oraz zmiany zaczynaja obowiazywac
dopiero po zatwierdzeniu przez Zarzadzajacego realizacjag umowy.

1.8.3. Rysunki robocze
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Przed wykonaniem, uzyciem lub instalacja elementéw, urzadzen i materialow Zarzadzajacy
realizacja umowy powinien otrzyma¢ do sprawdzenia rysunki robocze. Zarzadzajacy sprawdza
rysunki jedynie w zakresie ogdlnych warunkéw projektowania. Za bledy lub braki w nich zawarte
odpowiada Wykonawca. Zarzadzajacy realizacja umowy zajmie si¢ przedtozonymi materiatami
mozliwie jak najszybciej, zatwierdzi i przekaze je Wykonawcy w terminie przewidzianym w
umowie. Zwloka wynikajagca z ewentualnej koniecznosci ponownego sktadania dokumentow nie
powoduje przedtuzenia terminéw okreslonych w umowie.

1.8.4. Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca odpowiedzialny be¢dzie za biezace prowadzenie ewidencji wszelkich zmian
w rodzaju materialow, urzadzen, lokalizacji i wielkosci robdt. Zmiany te muszg by¢ zaznaczone na
komplecie rysunkéw. Wykonawca winien przedklada¢ Zarzadzajgcemu realizacja umowy
aktualizowane na biezaco rysunki powykonawcze, co najmniej raz w miesiacu, w celu dokonania
ich przegladu i sprawdzenia. Po zakonczeniu robot kompletny zestaw rysunkéw zostanie
przekazany Zarzadzajacemu realizacjg umowy.

1.9. Zarzqdzajgcy realizacjg umowy

Zarzadzajacy realizacja umowy posiada pelnomocnictwo od Zamawiajacego do
reprezentowania go na budowie przez sprawowanie kontroli zgodnosci realizacji robot
budowlanych z postanowieniami warunkéw umowy, dokumentacja projektows, przepisami
prawnymi oraz zasadami wiedzy technicznej. Zarzadzajacy realizacja umowy pisemnie wyznacza
inspektorow nadzoru inwestorskiego dziatajacych w jego imieniu, w zakresie przekazanych im
uprawnien i obowigzkéw. Wydawane przez nich polecenia majg moc polecen Zarzadzajgcego
realizacja umowy.

2. MATERIALY I URZADZENIA

2.1. Zrédla uzyskiwania materiatow i urzqdzen

Wykonawca przedstawi Zarzadzajacemu realizacjg umowy do zatwierdzenia szczegdtowe
informacje dotyczace zrodla produkcji, pozyskania lub zakupu materiatow, atestow, wynikow
badan laboratoryjnych. To samo dotyczy instalowanych urzadzen. Akceptacja udzielona przez
Zarzadzajacego partii materiatow z danego zrodla nie oznacza, ze pozostate materialy pochodzace z
tego zrodla sg réwniez akceptowane. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty,
wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatdéw do robét, chyba,
ze postanowienia ogélne lub szczegdtowe warunkow umowy stanowig inaczej. Stosowanie
materiatow pochodzacych z lokalnych Zrodet wymaga akceptacji Zarzadzajacego.

2.2. Kontrola materiatow i urzgdzen

Zarzadzajacy realizacja umowy jest upowazniony do pobierania i badania probek
materiatu, zeby sprawdzi¢ jego wilasnosci. Wyniki tych prob stanowi¢ moga podstawg do
aprobaty jakosci danej partii materiatow.

2.3. Atesty materiatow i urzqdzen

W przypadku materiatow, dla ktérych SST wymagaja posiadania atestow lub innych
dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie ich do stosowania na budowie, kazda partia
dostarczona na budowe musi posiada¢ dokumenty okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy i
potwierdzajace ich dopuszczenie do stosowania na budowie. Przed wykonaniem przez Wykonawce
badan jakosci materiatow, Zarzadzajacy realizacja umowy moze zezwoli¢ na uzycie materiatow
posiadajacych atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodnos¢ z warunkami podanymi w SST.
Wyroby budowlane musza posiada¢ dokumenty zezwalajace na ich uzycie w budownictwie wydane
przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Wykonawca
zobowigzany jest dostarczy¢ Zarzadzajacemu kopie wynikow ww. badan. Materiaty posiadajace
atesty, a urzadzenia - wazna legalizacje, moga by¢ badane przez Zarzadzajacego realizacja umowy
w dowolnym czasie. W przypadku, gdy zostanie stwierdzona niezgodnosé¢ wiasciwosci
przewidzianych do uzycia materiatow i urzadzen z wymaganiami zawartymi w SST nie zostang one
dopuszczone do wbudowania.

2.4. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom jakosciowym
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Materialy nicodpowiadajace SST zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Zarzadzajacego realizacja umowy. Kazdy
rodzaj robdt, w ktorym zastosowano materialy niesprawdzone lub niezaakceptowane przez
Zarzadzajacego Wykonawca realizuje na wilasne ryzyko. Takie roboty mogg by¢ odrzucone -
zakwalifikowane jako wadliwe i niezaptacone.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow i urzqdzen

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one
potrzebne do robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakosé
i wlasciwos¢ do robdt, i byly dostgpne do kontroli przez Zarzadzajacego realizacja umowy.

Miegjsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obregbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Zarzadzajacym.

2.6. Zastosowanie materiatow zamiennych

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujag mozliwos¢ zastosowania réznych
rodzajow materiatow do wykonywania poszczegdlnych elementéw robdt Wykonawca powiadomi
Zarzadzajacego realizacja umowy o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢é pdzniej zamieniany bez zgody
Zarzadzajacego.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$§¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w dokumentacji, SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Zarzadzajacego realizacjag umowy.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie
z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniami Zarzadzajgcego
W terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do
wykonywania rob6t budowlanych ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Musi spetnia¢ normy ochrony $rodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia Zarzadzajacemu kopii dokumentdw
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, w przypadku, gdy wymagaja tego
przepisy.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zarzadzajacego 0 Swoim zamiarze
wyboru iuzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzgt, po akceptacji
Zarzadzajacego, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Kazdy sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkoéw
kontraktu, zostang przez Zarzadzajacego zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczqce transportu

Liczba i rodzaje srodkow transportu beda okreslone w projekcie organizacji robot. Muszg
one
zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w projekcie budowlanym, projekcie
wykonawczym i SST oraz wskazaniami Zarzadzajacego realizacja umowy, w terminach
wynikajacych z harmonogramu robot.

4.2. Wymagania dotyczgce przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego, zwtaszcza w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych
parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez wlasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrdcenia
stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw droég na koszt Wykonawcy. Wykonawca jest
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zobowigzany usuwaé¢ na biezaco, na wihasny koszt, wszelkie uszkodzenia izanieczyszczenia
spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jakosé
zastosowanych materiatdéw i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST i PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Zarzadzajacego. Wykonawca
ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie obiektow, wyznaczenie wysokosci wszystkich
ich elementow zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na piSmie przez Zarzadzajacego. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego
przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostang poprawione przez Wykonawce na
wlasny koszt. Decyzje Zarzadzajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
robot beda oparte na wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Polecenia Zarzadzajacego dotyczace
realizacji robot bedg wykonywane przez Wykonawce nie podzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytulu wstrzymania robot w
takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Pelng odpowiedzialno$¢ za jakos$¢ robot ponosi Wykonawca . Wykonawca przygotuje
program
zapewnienia jakosci i uzyska jego zatwierdzenie przez Zarzadzajacego realizacja umowy. PZJ
bedzie zawierat:
a) czes¢ ogodlng zawierajaca:
- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i zarzadzania jakoscia wykonywanych robot,
- wyposazenie W sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub

wytypowanego do wykonania badan zleconych przez Wykonawce)
- sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, ustawienia
mechanizméw sterujgcych, a takze wycigganych wnioskoéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji Zarzadzajacemu,
b) czes¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego rodzaju robot:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilo§¢ srodkow transportu oraz urzadzenia do magazynowania i zatadunku materiatlow
i wyrobéw budowlanych,
- sposob zabezpieczania i ochrony materiatow, wyrobéw budowlanych i urzadzen przed utratg ich
wlasciwosci w czasie transportu i przechowywania na budowie,
- sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢ badan, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczeg6lnych elementow robot,
- sposoOb postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom umowy.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jako$ci materiatow.
Wykonawca dostarczy zarzadzajacemu realizacjg umowy $wiadectwa stwierdzajace, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo
wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot. Wykonawca
jest zobowigzany prowadzi¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i SST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg
okreslone w SST, normach iwytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone,
Zarzadzajacy ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z
umowa.
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Zarzadzajacy bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o wszystkich
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniccia te beda tak powazne, Zze mogag wplynaé
ujemnie na wyniki badan, Zarzadzajacy natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych
materiatow i dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociggni¢cia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usunicte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem 1 prowadzeniem badan materialdbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowac
mozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez Zarzadzajacego. Przed
przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Zarzadzajacego o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji Zarzadzajacego. Wykonawca bedzie przekazywaé
Zarzadzajacemu kopie raportow z wynikami badan nie pdzniej niz w terminie okreslonym w PZJ.

Dla celéow kontroli jakosci 1 zatwierdzania, Zarzadzajacy uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow u zrédta ich wytwarzania. Do
umozliwienia mu kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawecy i producenta materiatow.

Zarzadzajacy po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot, prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow 1 robot z wymaganiami SST na podstawie
wynikoéw badan dostarczonych przez Wykonawce. Zarzadzajacy sprawdza jakos¢ wykonywanych
robot, wbudowanych wyrobow a W szczegolnosci zapobiega zastosowaniu wyrobdéw wadliwych
i niedopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie. Sprawdza i odbiera roboty budowlane
ulegajgce zakryciu lub zanikajgce, uczestniczy w probach i odbiorach technicznych. Potwierdza
faktycznie wykonane roboty oraz usunigcie wad.

7. OBMIARY ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot musi okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot wg stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Obmiaru dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu o zakresie i
terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar co najmniej o trzy dni. Wyniki
obmiaru sg wpisywane do ksiegi obmiaru i zatwierdzane przez Zarzadzajacego lub wytypowanego
Inspektora Zarzadzajacego. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych
W przedmiarze robét lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku wykonania
wszystkich robdt. Bledne dane zostana poprawione wg ustalen Zarzadzajacego na piSmie. Obmiar
gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestotliwo$cia wymagang do celu miesiecznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

Zasady okres$lania ilo$ci robdt podane sa w odpowiednich SST lub KNR i KNNR.

1.2. Urzqdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru
robot i dostarczone przez Wykonawce, musza by¢ zaakceptowane przez Zarzadzajacego realizacja
umowy.

Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajag badan atestujacych, to Wykonawca musi
posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji tych urzadzen. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez
Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.3. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed odbiorem robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
lub ostatecznym odbiorem robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i
zmiany Wykonawcy. Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar robét ulegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢dg wykonywane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksiggi obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢
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dotgczone w formie oddzielnego zalacznika do ksigzki obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony
z Zarzadzajacym.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen SST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:
-odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
-odbiorowi instalacji i urzgdzen technicznych,
-odbiorowi czesciowemu,
-odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),
-odbiorowi po uptywie okresu rekojmi,
-odbiorowi po uptywie okresu gwarancji.

8.2. Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbioér robot znikajacych i ulegajacych zakryciu polega na koncowej ocenie jakosci
wykonywanych robot oraz ilosci tych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu musi by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot. Odbioru tego
dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowo$¢ danej czegsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Zarzadzajacego. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Zarzadzajacego.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Zarzadzajacy na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czeSciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czgéci robot. Odbioru
czg$ciowego robot dokonuje si¢ dla zakresu robot okre§lonego w dokumentach umownych wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym. Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbior koncowy

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do ilo$ci oraz jakosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbior ostateczny nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robdt i przyjecia dokumentéow. Odbioru
ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikoéw badan i pomiardow, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci
wykonania robot z dokumentacja projektowsa i SST.

W czasie odbioru ostatecznego robdt, komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbioré6w robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbiorow czeSciowych,
zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W  przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot
uzupetniajacych w poszczegoélnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja
przerwie swoje czynnos$ci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W  przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot
W poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektows i
SST, z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja oceni pomniejszong warto§¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego robot

16|54

Infrastruktura i Srodowisko Fundusz Spojnosci

Fundusze . .
5 Europejskie Unia Europejska




Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowac nastepujace dokumenty:

-dokumentacje¢ powykonawcza,

-szczegOlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ewentualnie
uzupetniajgce lub zamienne),

-protokoty odbioréw robét ulegajacych zakryciu i zanikajgcych,

-protokoty odbiorow czg$ciowych,

-recepty i ustalenia technologiczne,

-dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

-deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z SST i PZJ, atesty PZH materialdw i urzadzen majacych bezposredni
kontakt z woda,

-geodezyjng inwentaryzacji i powykonawcza robot,

-kopi¢ mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie bgda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robdt. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty
poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

Roboty wuznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja przetargowa, SST
i wymaganiami, jezeli wszystkie pomiary i badania daty pozytywne wyniki.

8.5. Odbior po uptywie okresu rekojmi i gwarancji

Odbior po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robot
zwigzanych z usunieciem wad, ktére ujawnia sie w okresie rekojmi i gwarancji. Odbior taki bedzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad opisanych w punkcie
8.4.2,,0dbidr koncowy robot”.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

Podstawa rozliczenia platnosci za wykonane roboty jest cena jednostkowa jednostki
obmiarowej robot podstawowych wyszczegdlnionych w przedmiarze robot przyjeta przez
Zamawiajacego w dokumentach umownych.

W cenie jednostkowej nalezy uwzglednic:
- robocizne bezposrednia,
- wartos¢ koniecznych do wykonania roboty materiatow i wyrobow budowlanych tacznie z
kosztami ich zakupu i dostarczenia do miejsca wbudowania oraz koszty wykonania niezbednych
robot tymczasowych itowarzyszacych (zardwno robocizny, jak i sprzetu i urzadzen oraz
materiatow i wyrobow budowlanych),
- wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi jego przygotowania do wykonania robot
(w tym koszty sprowadzenia sprzetu na teren budowy i jego usuniecia z terenu budowy, koszty
montazu na stanowisku pracy i demontazu po zakonczeniu robot),
- wszelkie koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikéw laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym rowniez
doprowadzenie energii i wody oraz odbidr i utylizacja $ciekow i odpadéw), koszty zwigzane
z oznakowaniem i utrzymaniem oznakowania terenu robot, wydatki na cele zwigzane z
zapewnieniem bezpieczenstwa i higieny pracy, ushugi zewnetrzne na potrzeby budowy, wszelkie
koszty zwigzane zdzierzawg terenow i urzadzen dokonywana przez Wykonawce, koszty
ubezpieczenia budowy, koszty zarzadu przedsigbiorstwa, inne koszty, ktorych poniesienie
Wykonawca uzna za konieczne,
- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkow
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot oraz w okresie gwarancyjnym,
- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami z wylaczeniem podatku od towarow i
ustug (VAT), ktorego to podatku cena jednostkowa nie powinna zawierac,
- inne koszty jakie wykonawca uzna za konieczne do uwzglednienia w aspekcie przyjetej przez
niego technologii prac.
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Cena jednostkowa danej roboty, wyszczegolnionej w przedmiarze robot a zaproponowana
przez Wykonawce w kosztorysie ofertowym jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ jakichkolwiek
roszczen dodatkowych ze strony Wykonawcy tytutem dodatkowej zaplaty za wykonanie robot
objetych w danej pozycji kosztorysowej, ktorej ta cena dotyczy.

1. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

SST 1-ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE - KOD CPV 45100000-8, 45111200-0
SST 1.1. ZAPLECZE WYKONAWCY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Wymagania dotyczace realizacji robot zwiazanych z wykonaniem zaplecza tj. wykonanie:
pomieszczen higieniczno-sanitarnych i socjalnych, niezbednych instalacji, urzadzen, biur, placow
sktadowych oraz drog dojazdowych.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stosowana begdzie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Elementy sktadajace sie na wykonanie zaplecza Wykonawcy:
- ogrodzenie terenu zaplecza (wysokosci minimum 1,5 m z bramg wjazdowa i furtka),
zabezpieczajace przed dostepem osdb nieupowaznionych, oznakowanie stref niebezpiecznych przez
wygrodzenie balustradami lub ogrodzeniem statym;
- pomieszczenia biurowe, higieniczno-sanitarne i socjalne (szatnia, jadalnia, toaleta), spetniajgce
ogodlne przepisy BHP;
- zabezpieczenie wszystkich drzew, nie podlegajacych wycieciu, a znajdujacych sie na terenie
wykonywanych robét i zaplecza;
- odpowiednie przystosowanie drég technologicznych i placéw buddéw do poruszajacych sie po
nich srodkéw transportu i ruchu pieszych;
- sktadowiska materiatbw i wyrobow budowlanych, ktére powinny by¢ odpowiednio
zlokalizowane w stosunku do innych elementéw zagospodarowania terenow budéw.
- likwidacja zaplecza obejmuje usunigcie wszystkich urzadzen, instalacji, drog technologicznych,
biur, pomieszczen higieniczno-sanitarnych i socjalnych, placow budow, zabezpieczen,
oczyszczenie terenu i doprowadzenie do stanu pierwotnego.

1.4. Wymagania ogdlne dotyczqce robot
Ogolne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w OST r.1.6.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotyczqce sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST r.3. Sprzet i maszyny niezbedne
przy realizacji robot zwigzanych z organizacja zaplecza budowy musza spetnia¢ wymogi
odpowiednich przepisow BHP i przepisow o ruchu drogowym (w przypadku maszyn samobieznych
poruszajacych sie po drogach publicznych).

Rodzaje sprzetu uzywanego do wykonania zaplecza pozostawia si¢ do uznania
Wykonawcy w uzgodnieniu z Zarzadzajacym realizacja umowy. Kazdy sprzet, maszyny lub
narze¢dzia niegwarantujgce zachowania wymagan jakosciowych robot realizowanych w ramach
zamOwienia i przepisow BIOZ zostang przez Zarzadzajacego realizacja umowy niedopuszczone do
robot.

18|54

Infrastruktura i Srodowisko Fundusz Spojnosci

Fundusze . .
ﬂ Europejskie Unia Europejska




Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST r.4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami
transportu. Zatadunek, transport i roztadunek materiatow nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z
przepisami BIOZ i przepisami o ruchu drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogolne dotyczgce wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST r. 5.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne dotyczqce kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST 1.6

7. OBMIAR ROBOT

1.1. Wymagania ogolne dotyczqce prowadzenia obmiarow robot
Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robot podano w OST r.7. Podstawa dokonywania
obmiarow, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdlnych pozycji, jest
przedmiar robot.

7.2. Jednostki obmiarowe
Nie dotyczy. Zagospodarowanie placu budowy nie podlega odbiorowi i odrebnej zaplacie.

8. ODBIORY ROBOT
Nie dotyczy. Zagospodarowanie placu budowy nie podlega odbiorowi i odrebnej zaplacie.

9. PODSTAWY PLATNOSCI
Nie dotyczy. Zagospodarowanie placu budowy nie podlega odbiorowi i odrebnej zaplacie.

SST 1.2. ROBOTY ZWIAZANE ZE ZDJECIEM WARSTWY HUMUSU - KODY
CPV 45112210-0, 45112700-2

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace realizacji robot zwigzanych z
usunieciem humusu z powierzchni terenu przeznaczonego pod realizacje robot przewidywanych do
wykonania.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stosowana bedzie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Elementy skladajace si¢ na prowadzenie robot zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu i/lub
darniny:

- wyznaczenie obszaréw terenu przeznaczonych do odhumusowania,

- wykonanie odhumusowania wraz z posegregowaniem materialu zgodnie z wymogami
obowigzujacych w tym zakresie przepisow,

- zaladunek 1 wywoz materialu z odhumusowania do miejsc skladowania, usytuowanych na terenie
budowy lub do punktéw utylizacji przyjetych przez Wykonawce, w zaleznosci od klasyfikacji
uzyskanego humusu i wynikajacych z tego tytulu sposoboéw zagospodarowania materiatu
pozyskanego w trakcie prac,

- poniesienie kosztow utylizacji odpadow podlegajacych utylizacji.
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1.4. Wymagania ogdlne dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w OST r.1.6.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotyczqce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST r.3.

3.2 Sprzet do zdjecia humusu i darniny

Do wykonania robo6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i darniny nadajacej si¢ do
powtérnego uzycia nalezy stosowaé sprzet reczny tj. topaty, szpadle i inny sprzet do recznego
wykonywania robdt ziemnych - w miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie robét sprzetem
zmechanizowanym nie jest mozliwe.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST r.4.

4.2. Transport humusu

Wybor srodka transportu pozostawia si¢ Wykonawcy, zaleznie od odlegto$ci, warunkow
lokalnych i przeznaczenia humusu oraz technologii przyjetej przez Wykonawce.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogolne dotyczgce wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST r.5.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy
rekultywacji terenow zdegradowanych, humusowania skarp. Zagospodarowanie nadmiaru humusu
powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Zarzgdzajacego realizacja
umowy (Inzyniera/Inspektora nadzoru).

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek.
W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego
wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczefnstwa robot (zmienna grubosé
warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé rgczne wykonanie robot, jako
uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie. Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni
catego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach okre§lonych w dokumentacji projektowej lub
wskazanych przez Inzyniera. Z zapér wymagane jest zdjecie calej warstwy humusu, do gruntow
budujacych. Ze skarp nalezy zdja¢ warstwe humusu do osiagnigcia zalozonych projektem rzgednych
i spadkow. Z dna nalezy zdja¢ humus warstwg migzszosci okreslonej w dokumentacji geologiczne;.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokos$ci jego zalegania, potrzeb
jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej,
SST lub wskazana przez Inspektora nadzoru, wedlug faktycznego stanu wystepowania. Stan
faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjgciem warstwy
humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by¢ tak dobrane przez Wykonawce, aby humus byl zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie
intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby unikngé zanieczyszczenia gling lub innym
gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne dotyczgce kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robét podano w OST 1.6
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6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakosci usuniccia polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia
humusu.

6.2. Kontrola jakosci humusu lub/i darniny

Kontrola jakosci humusu polega na przeprowadzeniu badan sktadu chemicznego
i bakteriologicznego zdejmowanego humusu w aspekcie okreslenia ewentualnych skazen
substancjami chemicznymi lub stwarzajacymi zagrozenie sanitarne bakteriami i jego kwalifikacji
do ponownego wbudowania lub utylizacji, w mysl wymagan okreslonych w obowiazujacych w
tym zakresie przepiséw prawa (ustawa o odpadach).

Badanie nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w przy jednoczesnym
spetnieniu warunku, aby badanie przeprowadzano w ilosci nie mniej niz 1 prébka na 500 m?
powierzchni zdejmowanego humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogolne dotyczqce prowadzenia obmiarow robot
Ogodlne zasady dokonywania obmiaréw robdt podano w OST r.7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu.

8. ODBIORY ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w OST r.8.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady ptatnosci robot

Ogodlne zasady platnosci robot podano w OST r.9.

Podstawa ptatno$ci jest wykonanie robdt zgodnie z wymaganiami niniejszej SST i ich
pozytywny odbior jakosciowy i ilosciowy, potwierdzony protokotem odbioru, sporzadzonym
i podpisanym przez kierownika budowy (z ramienia Wykonawcy) i Inspektora nadzoru (z ramienia
Zamawiajacego). Rozliczenie nastepuje na podstawie wyliczenia wartosci wykonanych robdt w
oparciu o cene jednostkows okreslong w ofercie, a zdefiniowana ponizej.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? wykonania rob6t obejmuje:

a) dla humusu podlegajagcego ponownemu wbudowaniu:

- wyznaczenie geodezyjne wykonane przez uprawnionego geodete zgodnie z dokumentacja
projektowa wszelkich obszaréw przewidzianych do odhumusowania,

— wykonanie robot przygotowawczych w tym wykonanie utrzymanie i likwidacje, zgodnie z
wymogami SST 451-1.1 r.1.3, wszelkich drog technologicznych i placow sktadowych nie ujetych
w projekcie wykonawczym, a jakie w trakcie realizacji rob6t Wykonawca uzna za konieczne
w celu wykonania rob6t zgodnie z przyjeta przez siebie technologia,

—wykonanie stosownych badan jakosciowych gruntu pod katem mozliwosci jego ponownego
wbudowania,

— dostarczenie i montaz sprawnego technicznie sprzetu niezbednego do wykonania prac,

—zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy w miejscach do tego wyznaczonych lub
odwiezieniem na odkfad, usytuowany w obrebie placu budowy, badz inny wybrany przez
Wykonawce w przypadku braku mozliwosci sktadowania humusu na placu budowy,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z odhumusowania, w celu ponownego jego uzycia,
— zaladunek, wywoz i roztadunek materiatu do wykorzystania w ramach realizowanej budowy w
miejscu zaproponowanym przez Wykonawce i zaakceptowanym przez Zarzadzajacego (odlegtos¢
transportu nie wieksza niz 5 km),

— usunigcie sprzetu i uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,

— uporzadkowanie terenu robot.

b) dla humusu podlegajacego utylizacji:
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—wyznaczenie geodezyjne wykonane przez uprawnionego geodete, zgodnie z dokumentacja
projektows wszelkich obszaréw przewidzianych do odhumusowania,

— wykonanie wszelkich koniecznych ze wzgledu na przyjgta przez Wykonawce technologi¢ prac
robot przygotowawczych, w tym wykonanie utrzymanie i likwidacjg, wykonanych zgodnie z
wymogami SST 451-1.1 r.1.3, wszelkich drog technologicznych i placow sktadowych nieujetych w
projekcie wykonawczym, a jakie w trakcie realizacji rob6t Wykonawca uzna za konieczne w celu
wykonania robot zgodnie z przyjeta przez siebie technologia,

—wykonanie stosownych badan jakosciowych gruntu pod katem mozliwosci jego ponownego
wbudowania,

— dostarczenie i montaz sprawnego i zgodnego z wymogami obowiazujacego w tym zakresie prawa
sprzgtu niezbednego do wykonania prac,

- zdjecie humusu, zatadunek, wywodz i utylizacja materialu z odhumusowania podlegajacego
utylizacji wraz z optatg za utylizacje,

— usuniecie sprzetu i uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,

— uporzadkowanie terenu robot.

SST 1.3. WYCINKA DRZEW I KRZEWOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST jest wykonanie i odbidr robot zwigzanych z karczowaniem drzew
i krzewow Kkoniecznych do usuniecia dla poprawnego wykonania prac budowlanych oraz
zapewnienia dojazdu do obiektow.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stosowana begdzie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Specyfikacja w swoim zakresie zawiera:
-technologi¢ wykonania robot,
-wymagany sprzet 1 materiaty,
-wymagane kwalifikacje wykonawcy robét,
-warunki techniczne wykonania robdt, w tym zasady przedmiarowania i kosztorysowania robot,
-wymagania i warunki odbioru robot,
-kontrole jakosci wykonania robdt i uzytych materiatow.
1.4. Wymagania ogdlne dotyczqce robot

Ogolne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w OST r.1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST r.2.

2.2. Rodzaje materiatow
Nie dotyczy.

3.SPRZET
3.1. Wymagania ogdlne dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST r.3.

3.2 Sprzet do wykonania robot

Dobor rodzaju sprzetu uzywanego do wykonania pelnego zakresu prac pozostawia sie
Wykonawcy. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie wptynie
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robot powinien by¢ zgodny z
oferta wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w
SST.
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Proponuje si¢ uzycie nn. sprzetu:
-siekiery,
-kosy reczne i mechaniczne,
-maczety,
-pity reczne 1 spalinowe,
-liny,
-wysiggniki,
-ciggnik z przyczepa do wywozu dluzyc, gatezi, Scigtych krzewow,
-drabiny.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST r.4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Do wywozenia dtuzyc, karpiny, pni i gatezi moze mie¢, mogg miec zastosowanie:
-ciggnik kotowy,

-przyczepy skrzyniowe,
-przyczepa dluzycowa.

Do wywozenia dluzyc, karpiny, pni i galezi winny by¢é wykorzystywane pojazdy
spelniajace wymagania dotyczace przepisoOw ruchu drogowego, w szczegdlno$ci dopuszczalnych
obcigzen na osie i wymiary tadunku.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie
bedg powodowac pogorszenia stanu drog lokalnych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogolne dotyczgce wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST r.5.

5.2. Zasady szczegolowe wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, SST i
przedmiarem robot, za jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot oraz ich zgodnos¢
z wymaganiami Specyfikacji. Wykonywanie robdt zwigzanych z wycinkg, karczowaniem czy
pielegnacja drzew ikrzewéw wymaga zgloszenia i uzgodnienia przez Wykonawce (zaleznie od
sytuacji i warunkéw Specyfikacji):

a. We wlasciwej jednostce samorzadu terytorialnego,

b. Z zarzadca drogi, jezeli wystgpuje kolizja,

c. Z Panstwowg Straza Pozarna, jezeli planowane jest spalanie pozostatosci,

d. Z innymi jednostkami wskazanymi przez Zamawiajgcego - W sprawie sposobu przekazania
pozyskanego drewna. Przekazanie pozyskanego drewna winno si¢ odby¢ protokolarnie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne dotyczgce kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST r.6. Kontroli podlegaja wszystkie
etapy prowadzenia rob6t. Kontrola biezaca winna by¢ dokumentowana notatka Iub protokotem z
udziatem Wykonawcy. Po zakonczeniu prac sprawdzeniu podlega teren robot. Teren powinien
zosta¢ uprzatniety, wyglad terenu przywrocony do stanu jak przed robotami.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogdlne dotyczgce prowadzenia obmiaréw robot
Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robot podano w OST r.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Przy wycince drzew podajemy:
- ilos¢ drzew,
- piersnice
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- ewentualnie wysoko$¢ drzew (do 5m, 5-10m, 10-15m, 15-20m, i powyzej 20m).
Przy wycince krzakow podajemy:

- gestos$¢ (do 1000 szt./ha, do 2000 szt./ha itd.,

- powierzchnia (m?)

8. ODBIORY ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST 1.8.

Odbidr robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci i jakosci wykonanych czynnosci oraz
zgodnosci zakresu robot z opisanym w niniejszej SST pkt 1.3 z wycenionym przez Wykonawce
przedmiarem robot.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady ptatnosci robot

Ogodlne zasady ptatnosci robdt podano w OST r.9
Cena jednostkowa usunigcia drzew i krzewow obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie prowadzonych robot,
- mechaniczng wycinkg drzew,
- odcigcie gatezi od dhuzycy,
- zasypanie i zageszczenie dotow po karpinie (w przypadku stwierdzenia konieczno$ci karczowania
drzew lub krzewow)
- wycinka krzakow i poszycia wraz z zatadunkiem pozostatosci i odwiezieniem poza teren budowy,
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.
Cena jednostkowa transportu dtuzyc, karpiny i gat¢zi obejmuje:
- zaladunek i odwiezienie drewna tartacznego i opatowego (wlasno$¢ Zamawiajacego) nha
sktadowisko lub miejsce wskazane przez Zarzadzajacego umowa,
- zatadunek i odwiezienie karpiny i gatezi poza teren budowy.

SST 1.4. TYMCZASOWE DROGI I PLACE BUDOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace realizacji robot zwigzanych
Z wykonaniem uwardzonych nawierzchni tymczasowych drég i placow technologicznych w
zakresie niezbgednym do realizacji robot budowlanych.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stosowana bedzie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Zalecenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem irozbiorka tymczasowych nawierzchni z elementow prefabrykowanych — plyt
drogowych betonowych lub zelbetowych petnych, petnigcych rolg:
-drég tymczasowych,
-drog dojazdowych, taczacych plac budowy z drogami publicznymi, drog wewnetrznych placu
budowy.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja:
a) prace pomocnicze i towarzyszace obejmujace wszelkie dziatania zabezpieczajace i organizacyjne
oraz opracowania projektowe i uzgodnienia, ktorych zakres i potrzeba wykonania wynika z
technologii przyjetej przez Wykonawce, a majace za zadanie bezpieczne i zgodne z wymogami
prawa wykonanie prac podstawowych,
b) prace podstawowe, w sktad ktorych wchodza:
- wyznaczenie trasy drog technologicznych,
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- wykonanie odhumusowania wraz z posegregowaniem materialu zgodnie z wymogami
obowigzujacych w tym zakresie przepisow lub jego utylizacja, w zaleznosci od klasyfikacji
uzyskanego humusu wynikajacych z tego tytulu sposobow zagospodarowania materiatu
pozyskanego w trakcie prac,

- poniesienie kosztow utylizacji odpadow podlegajacych utylizacji,

- wykonanie warstwy odsaczajacej grubosci sredniej 10 cm z piasku,

- dowiezienie i utozenie nawierzchni drog/placow budow z plyt,

- utrzymanie drog/placow budéw w nalezytym stanie technicznym w okresie realizacji robot,

- demontaz nawierzchni z ptyt po zakonczeniu prac,

- rozbidorka warstwy odsaczajacej z piasku wraz z zatadunkiem materiatu z rozbiorki, wywiezieniem
oraz roztadunkiem i utylizacja w miejscu wybranym i ustalonym przez Wykonawcg,

- rekultywacja terenu zajgtego przez droge/plac budowy.

1.4. Wymagania ogdlne dotyczqce robot
Ogolne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w OST r.1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST r.2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu tymczasowych nawierzchni z elementéw
prefabrykowanych objetych niniejszg SST, sa:

— plyty drogowe, betonowe lub zelbetowe,

— piasek na podsypke i do zamulania spoin,

— woda.

2.3. Plyty betonowe i zelbetowe

Plyty drogowe, stosowane do wykonania tymczasowych nawierzchni powinny odpowiadac
wymaganiom BN-80/6775-03/01 i BN-80/6775-03/02.

2.3.1. Typy, rodzaje i odmiany plyt do wykonania utwardzenia nawierzchni

Do wykonania utwardzenia nawierzchni drog tymczasowych i zjazdow, funkcjonujacych
tylko w okresie realizacji inwestycji (drogi i zjazdy tymczasowe) mozna stosowac ptyty drogowe
zelbetowe pelne.

2.3.2. Ksztatt i wymiary piyt betonowych

Do wykonania utwardzenia nawierzchni drog technologicznych, nalezy stosowa¢ nastepujace
rodzaje ptyt zelbetowych:

-3,00x1,50x0,18 m,

-3,00 x1,00 x 0,18 m.

—-3,00x1,50 x 0,15 m,

—-3,00x 1,00 x 0,15 m.

2.3.3. Wyglgd zewnetrzny

Powierzchnie ptyt do wykonania nawierzchni drog technologicznych statych powinny by¢ bez rys,
peknig¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie ptyt powinny by¢é rowne
i proste.

W odniesieniu do pht do wykonania utwardzenia drog i zjazdow technologicznych tymczasowych
nie wnosi sie specjalnych wymogow jakosciowych, poza stwierdzeniem, iz ich stan techniczny w
zaden sposob nie moze powodowac uszkodzen pojazdow i srodkow transportu poruszajgcych sie po
nich oraz stwarzac¢ zagrozenia dla bezpieczenstwa i zdrowia ludzi poruszajgcych si¢ po tych

drogach.

2.3.4. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi ptyt betonowy

Dopuszczalna wielkos$¢
Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1 ‘ Gatunek 2
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Wklestos¢ lub wypuktosé powierzchni gérnej, wichrowatosé¢ ) 3
powierzchni i krawedzi, mm
ograniczajgcych powierzchnie gérne (Scieralne), mm niedopuszczalne
Szczerby i . . -
.| ograniczajacych pozostate powierzchnie:
uszkodzenia [
.. | liczba, max, 2 2
krawedzi i —
narozy dtugosé, mm, max, 20 40
gtebokos$¢, mm, max 6 10

2.3.5. Sktadowanie
Plyty betonowe i zelbetowe moga by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na podiozu
wyrownanym i odwodnionym, z zastosowaniem podktadek i przektadek, utozonych w pionie jedna
nad druga.

2.4. Piasek na podsypke i do zamulania spoin

Piasek na podsypke oraz do zamulania spoin powinien spetnia¢ wymagania PN-EN 13043:2004.
Piasek nalezy sktadowa¢ w warunkach zabezpieczajacych przed zanieczyszczeniem
i zmieszaniem z innymi kruszywami. Podloze w miejscu sktadowania powinno by¢ réwne,
utwardzone i dobrze odwodnione.
2.5. Woda

Woda uzywana przy wykonywaniu zageszczenia podsypki i do zamulania nawierzchni
moze by¢ studzienna lub z wodociagu, bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotyczqce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST r.3.

3.2 Sprzet do wykonania tymczasowych nawierzchni z elementow prefabrykowanych

Do wykonania tymczasowych nawierzchni z elementow prefabrykowanych uzycia nalezy
stosowac:

- zurawie samochodowe lub samojezdne,

- walce ogumione,

- rowniarki, tadowarki lub spycharki,

- wibratory plytowe,

- ubijaki,

- zbiorniki na wode.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogadlne dotyczqgce transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST r.4.

4.2. Transport materiatow

4.2.1. Transport plyt betonowych i zelbetowych

Plyty drogowe betonowe i zelbetowe moga byé przewozone dowolnymi $rodkami
transportu. Plyty powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sie i uszkodzeniami w
czasie transportu, a gorna warstwa nie powinna wystawaé¢ poza sciany srodka transportowego
wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.2.2. Transport piasku

Piasek mozna przewozi¢  dowolnymi Srodkami transportu w  warunkach
zabezpieczajacych go przed zanieczyszczeniem, zawilgoceniem oraz zmieszaniem z innymi
rodzajami kruszyw. Podczas transportu piasek powinien by¢ zabezpieczony przed wysypaniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Wymagania ogolne dotyczgce wykonania robot
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Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST r.5.

5.2. Przygotowanie podloza dla drog tymczasowych

Podtoze pod nawierzchnie tymczasowe musi spetnia¢ wymogi pod katem bezpieczenstwa
ruchu pojazdéw (wysoko$¢ nacisku) jakich stosowanie do potrzeb realizacji robdt przewiduje
Wykonawca. Na odpowiednio przygotowanym podlozu z gruntu niewysadzinowego mozna
bezposrednio uktada¢ nawierzchnie z plyt betonowych lub zelbetowych. Jezeli w podtozu
wystepuja grunty watpliwe badz wysadzinowe, nawierzchni¢ z ptyt nalezy uktada¢ na podsypce
piaskowe;.

5.3. Wykonanie podsypki

Wykonanie podsypki jest wymagane w zaleznosci od warunkéw gruntowych
wystepujacych w podtozu wykonywanej nawierzchni. W przypadku drog tymczasowych decyzje 0
wykonaniu podsypki pozostawia si¢ Wykonawcy, w zaleznosci od potrzeb jakosci drogi przy
zachowaniu warunku uwzglednienia rodzaju uzywanych srodkéw transportowych oraz warunkoéw
terenowych. Grubos¢ podsypki nie powinna by¢é mniejsza niz 10 cm na podtozu z gruntéow
watpliwych i nie mniejsza niz 20 cm na podtozu z gruntéw wysadzinowych. Piasek do wykonania
podsypki powinien by¢ roztozony w warstwie o jednakowej grubosci w sposob zapewniajacy
uzyskanie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Zageszczenie podsypki dla drog
technologicznych nalezy przeprowadza¢ bezposrednio po roztozeniu. Zageszczenie nalezy
wykonywa¢ przy zachowaniu optymalnej wilgotnosci zageszczanego piasku, az do osiggniecia
wskaznika zageszczenia Is >1,00.

5.4. Wykonanie nawierzchni z ptyt betonowych

Nawierzchnie z ptyt betonowych nalezy wykonywaé¢ poprzez ukladanie odpowiednio
dobranych elementéw prefabrykowanych, stosujagc do montazu odpowiedni do warunkéw
terenowych sprzet i s$rodki transportowe, wyszczegolnione w rozdz. 3 niniejszej SST. Przy
uktadaniu tymczasowej nawierzchni z ptyt betonowych, nalezy stosowaé wypetnienie spoin przez
zamulanie piaskiem na pelna grubosé ptyty.

5.5. Wykonanie nawierzchni z plyt zelbetowych

5.5.1. Ukladanie ptyt

Tymczasowa nawierzchnia z ptyt zelbetowych moze by¢é wykonana w ukladzie pasowym lub
ptatowym. Uktadanie nawierzchni z ptyt zelbetowych na uprzednio przygotowanym podtozu moze
si¢ odbywa¢ bezposrednio ze srodkow transportowych lub z miejsca sktadowania czasowego, za
pomoca zurawi samochodowych lub samojezdnych, badz tadowarek z zawiesiami montazowymi.
Plyty zelbetowe nalezy uktada¢ tak, aby calag swoja powierzchnig przylegaly do podtoza (podtoza
gruntowego lub podsypki). Powierzchnie ptyt nie powinny wystawac¢ lub by¢ zagtebione wzglgdem
siebie wiecej niz 8mm.

5.6. Rozbiorka nawierzchni z plyt Zelbetowych

5.5.1. Demontaz plyt

Tymczasowa nawierzchnig z ptyt nalezy zdemontowaé bezposrednio po zakonczeniu prac
podstawowych i po ich pozytywnym odbiorze koncowym. Sposob demontazu ptyt pozostawia si¢
do wyboru Wykonawcy stosujac warunek, ze uzyska on uprzednia akceptacje Zarzadzajgcego
realizacja umowy.

5.5.2. Materiat z rozbiorki

Material (plyty oraz piasek z podsypki) uzyskany w wyniku rozbiorki nawierzchni z ptyt
zelbetowych stanowi wiasnos¢ Wykonawcy. Material ten moze by¢ okresowo skladowany na
terenie budowy (material do ponownego wykorzystania na potrzeby wykonania utwardzenia drog
technologicznych w ramach tego zadania) lub bezposrednio po demontazu wywieziony przez
Wykonawce do wybranego przez niego miejsca sktadowania poza terenem budowy lub przekazany
do utylizacji. Zatadunek materialu wywozonego z rozbidrki lub z miejsca skladowania
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tymczasowego powinien si¢ odbywac¢ bezposrednio na srodki transportowe, z zastosowaniem
zurawi samochodowych lub samojezdnych oraz ewentualnie koparek, posiadajacych odpowiedni do
tego celu i zgodny z przepisami osprzgt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne dotyczqce kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST r.6

6.2. Kontrola przygotowania podloza

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektows na podstawie
ogledzin i pomiarow.

6.3. Kontrola wykonania podsypki

Kontrola utozonej podsypki piaskowej pod drogi tymczasowe stanowi obowigzek
Wykonawcy i polega na sprawdzeniu zgodnosci z:
a) dokumentacja projektowa w zakresie grubosci utozonej warstwy i wyréwnania do wymaganego
profilu na podstawie ogledzin i pomiarow,
b) wymaganiami podanymi w p. 5.3 niniejszej SST.

6.4. Kontrola wykonania nawierzchni z ptyt betonowych i zelbetowych

Kontrola jakosci robot polega ha sprawdzeniu ich zgodnosci z:
a) dokumentacjg projektowg na podstawie ogledzin i pomiarow,
b) wymaganiami podanymi w niniejszej SST.

6.5. Pomiary cech geometrycznych nawierzchni

Nie narzuca si¢ wymagan jakosciowych w tym zakresie.

6.6. Ocena wynikow badan

Wszystkie materiaty musza spetnia¢ wymagania podane w punkcie 2 niniejszej SST.
Wszystkie elementy robot, ktore wykazujg odstepstwa od postanowien SST powinny
zostac rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogélne dotyczgce prowadzenia obmiaréw robot
Ogodlne zasady dokonywania obmiaréw robdt podano w OST r.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest:
- dla wykonanej nawierzchni z elementéw prefabrykowanych m® (metr kwadratowy).
- dla rozbiorki nawierzchni z elementow prefabrykowanych m? (metr kwadratowy).

8. ODBIORY ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST r.8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Zarzadzajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady ptatnosci robot

Ogo6lne zasady ptatnosci robot podano w OST 1.9

Podstawa ptatnosci jest wykonanie robét zgodnie z wymaganiami niniejszej SST i ich
pozytywny odbior jakosciowy i ilosciowy, potwierdzony protokotem odbioru, sporzadzonym
i podpisanym przez kierownika budowy (z ramienia Wykonawcy) i Zarzadzajacego realizacja
umowy (z ramienia Zamawiajacego). Rozliczenie nastepuje na podstawie wyliczenia wartosci
wykonanych rob6t w oparciu o ceng jednostkowa okreslona w ofercie, a zdefiniowana ponizej.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena utozenia 1 m? nawierzchni z elementow prefabrykowanych obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze oraz odpowiednie oznakowanie robot,
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- dostarczenie niezbednych materiatow i niezbednego sprzetu,
- przygotowanie podtoza (ewentualnie wykonanie podsypki wraz ze stabilizacjg mechaniczng),
- utozenie ptyt z wypetieniem spoin,
- wykonanie rob6t wykonczeniowych,
- przeprowadzenie pomiaréw kontrolnych i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej,
- usuniecie sprzetu uzywanego do wykonania rob6t i uporzgdkowanie terenu zajetego na potrzeby
wykonania prac.
Cena rozbiorki 1 m® nawierzchni z elementéw prefabrykowanych obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze oraz odpowiednie oznakowanie robot,
- dostarczenie niezbednych materiatow i sprzetu do wykonania robot,
- przygotowanie podtoza (ewentualnie wykonanie podsypki),
- demontaz ptyt z oczyszczeniem spoin zatadunkiem ptyt na $rodki transportowe i wywoéz do
miejsca wybranego przez Wykonawce,
- rozbiorke podsypki wraz z wywiezieniem z placu budowy i utylizacjg materiatu z rozbiorki
- wykonanie rob6t wykonczeniowych,
- usuniecie sprzetu uzywanego do wykonania rob6t i uporzadkowanie terenu zajetego na potrzeby
wykonania prac.

SST 1.5. ROBOTY WYBURZENIOWE I ROZBIORKOWE- KODY CPV 45111000-
8, 45111300-1

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace realizacji robdt zwigzanych z robotami
rozbiorkowymi konstrukcji drogi, upustow i konstrukcji z betonu dla potrzeb wykonania prac
budowlanych.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stosowana bedzie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Niniejsza SST obejmuje zakresem nw. roboty:
e zdjecie warstwy drogi,
e skucie konstrukcji upustu i konstrukcje zelbetowa $ciany upustu w grodzy zbiornika llanka
e wywoOz i utylizacje gruzu z rozbiorki
Wszystkie inne nie wymienione wyzej roboty, jakie wystepuja przy realizacji przedmiotowego zakresu
robot stanowigcych przedmiot umowy.
1.4. Wymagania ogdlne dotyczqce robot

Ogdlne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w OST r.1.6.

1.5. Dokumentacja, ktorg nalezy przedstawi¢ w trakcie budowy

Dokumentacja przedstawiana przez Wykonawce w trakcie budowy musi by¢ zgodna z OST.
Dodatkowo Wykonawca dostarczac bedzie:
1. Harmonogram demontazu — kolejnosc¢ prac,
2. Projekty zmian rozwigzan — jesli wystapia.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST r.2.

2.2. Rodzaje materiatow

Nie dotyczy.
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3. SPRZET
3.1. Wymagania ogolne dotyczqce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST r.3.

3.2 Sprzet do wykonania robot

Dobor rodzaju sprzetu uzywanego do wykonania pelnego zakresu prac pozostawia si¢
Wykonawcey. Do wykonania robdt zwigzanych ze skuwaniem i oczyszczaniem powierzchni betonowych
moze by¢ wykorzystany sprzet:

- hydromonitory do wykonywania wyburzen/czyszczenia powierzchni przy zastosowaniu strumienia
wody pod wysokim cisnieniem (lanca wodna),

- mloty wyburzeniowe o napedzie pneumatycznym, hydraulicznym badz elektrycznym

- pity mechaniczne do cigcia konstrukcji betonowych i ceglanych,

- frezarki powierzchni pionowych i poziomych,

- narzedzia reczne tam, gdzie ze wzgledu na sytuacje wykonywanie robdt sprzetem ciezkim nie jest
dopuszczalne.

Pod zZadnym pozorem, ze wzgledu na stan techniczny konstrukcji, nie dopuszcza sie technik
wykorzystujqcych tadunki wybuchowe!!!

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST r.4. Material z rozbiorki nalezy
posegregowaé oraz zmagazynowaé¢ w celu ponownego wykorzystania lub wywozu poza teren budowy.

4.2. Transport materiatow

Materiat z rozbiorki przewozi¢ mozna dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi
przez Zarzadzajacego. Zatadunek, transport iroztadunek materiatow nalezy przeprowadzi¢ zgodnie
z przepisami BIOZ i przepisami o ruchu drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogolne dotyczgce wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST r.5.

5.2. Zasady szczegotowe wykonania robot

Prace wyburzeniowe nalezy prowadzi¢ w miejscach przewidzianych w dokumentacji projektowej.
W przypadku robot zwigzanych z wykonaniem prac rozbiérkowych na krawedziach narozy poziomych i
pionowych oraz na scianach pionowych zaleca sie wykonanie wstepnego trasowania linii wyburzen
poprzez naciecie konstrukcji na odpowiednia dla danego elementu rob6t gtebokos¢ przy uzyciu lanc
wodnych, dopuszcza si¢ stosowanie pit mechanicznych do ciecia konstrukcji betonowych i zelbetowych.
Po wykonaniu tej czynnosci mozna przystapi¢ do wiasciwych prac wyburzeniowych z zastosowaniem
odpowiedniego sprzetu do wyburzen realizowanych w danym obszarze. Materiat z rozbiorek
nienadajacy sie do ponownego wbudowania nalezy wywiez¢é do punktu utylizacji uzgodnionego z
Zarzadzajacym.

Roboty rozbiorkowe nalezy prowadzi¢ ze szczegdlng ostroznoscia (zachowujac zasady BHP).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogdlne dotyczgce kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST r1.6.
Kontrola jakosci robodt polegaé bedzie na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z zakresem podanym
W przedmiarze robdt i dokumentacji projektowe;.

6.2. Kontrola jakosci robot wyburzeniowych

Sprawdzenie jakosci robot polega na pomiarze prawidtowosci grubosci usuwanej warstwy
konstrukcji oraz wizualnej ocenie jakosci oczyszczenia powierzchni pozostatej po rozkuciu w zakresie
kompletnosci usunigcia resztek elementéw konstrukceji budowli, gruzu, kamieni i blokéw kamiennych.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogolne dotyczqce prowadzenia obmiarow robot
Ogodlne zasady dokonywania obmiaréw robét podano w OST r.7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z rozbiorka jest: m® (metr sze$cienny).

8. ODBIORY ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST 1.8.

Odbidér robét polega na sprawdzeniu zgodnosci i jakosci wykonanych czynnosci oraz
zgodnosci zakresu robot z opisanym w niniejszej SST pkt 1.3 z wycenionym przez Wykonawce
przedmiarem robot.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady ptatnosci robot

Ogodlne zasady ptatnosci robdt podano w OST r.9

Podstawa ptatnosci sg ceny jednostkowe poszczegdlnych pozycji zawartych w wycenionym
przez Wykonawce przedmiarze robét, a zakres czynnosci objetych ceng okreslony jest w ich opisie.
Prace wykonczeniowe oraz oczyszczenie stanowiska pracy i usunigcie begdacych wilasnoscia
Wykonawcy - materiatéw rozbidérkowych z placu budowy.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje dla rozbidrki konstrukcji betonowych:
- wyznaczenie elementéw do rozbiorki,
- dostarczenie wszelkiego niezbednego sprzetu i urzadzen niezbednych do wykonania prac,
- montaz i demontaz rusztowan oraz niezbgdnych konstrukcji pomocniczych, uznanych za konieczne
przez Wykonawce,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem na
poboczu,
- zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki do miejsca wyszczegolnionego w niniejszej SST,
- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki
- usuniecie sprzetu i urzadzen.

SST 2. ROBOTY ZIEMNE - KOD CPV 45110000-1

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt ziemnych
zwigzanych z wykopami pod wykonanie czasz zbiornikow retencyjnych, nasypami dla wykonania
zap6r ziemnych oraz wykonaniem ramp zjazdowych.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stosowana bedzie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem robot ziemnych.

W ramach wykonania robét ziemnych przewiduje si¢ wykonanie nastepujacych robot:
a) prace pomocnicze i towarzyszace obejmujace:
- dziatania zabezpieczajace i organizacyjne oraz opracowania projektowe i uzgodnienia,
- utrzymanie wykopow i nasypow w wzglednym stanie suchym (do momentu wykonania
uszczelnien zapor czolowych zbiornikow i zapory bocznej zbiornika Ilanka), zabezpieczenie
wykopow przed naptywem wod gruntowych.
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b) prace podstawowe, w sktad ktérych wchodza:

- sprawdzenie rzednych terenu i warunkéw gruntowych,
- wykonanie wykopow,

- wykonanie nasypow pod wykonanie zapor,

- nadanie spadku skarpom zbiornikow,

- uformowanie zapér, skarp i ramp zjazdowych.

1.4. Wymagania dotyczgce wykonania robot
Ogdlne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w OST r.1.6.

1.5. Dokumentacja, ktorg nalezy przedstawi¢ w trakcie budowy

Dokumentacja przedstawiana przez Wykonawce w trakcie budowy musi by¢ zgodna z
OST. Dodatkowo Wykonawca dostarczac bedzie:
1. Harmonogram realizacji prac wraz z kolejnoscig ich wykonania.
2. Rysunki robocze wymagane przez Zarzadzajacego.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST r.2.

2.2. Rodzaje materiatow
Typ przyjetych rozwigzan nalezy do Wykonawcy.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow
Grunty z wykopu winny by¢ cze$ciowo wykorzystane do wykonania nasypow pod zapory czotowe

i rampy zjazdowe, pozostate ilosci winny by¢ wywiezione poza teren budowy w miejsce wybrane
przez Wykonawce i zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

3.SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotyczqce sprzetu

Roboty mogg by¢ wykonywane:
- mechanicznie przy uzyciu takiego sprzetu jak: koparki, koparko-odmularki, ciggniki, walce.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie powoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot i na srodowisko.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST r.4. Przy ruchu po drogach publicznych
pojazdy muszg spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego, szczegdlnie w
odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie. Wykonawca jest zobowigzany usuwac na biezaco,
na wilasny koszt wszelkie uszkodzenia i zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu robot.

4.2. Transport materiatow

Grunt przewozi¢ mozna dowolnymi s$rodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inspektora Nadzoru. Zatadunek, transport i roztadunek materiatow nalezy przeprowadzi¢ zgodnie
z przepisami BIOZ i przepisami o ruchu drogowym. Wykopany grunt powinien by¢ niezwlocznie
przetransportowany na odklad na terenie budowy lub wywieziony W miejsce jego deponowania.
Transport gruntu nalezy organizowac¢ w taki sposob, aby nie byl hamowany dow6z materiatéw na
plac budowy oraz aby odbywat si¢ on poza klinem odtamu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogdlne dotyczqce wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST r.5. Roboty nalezy wykonywa¢ w taki
sposob aby nie dopusci¢ bez potrzeby lub w stopniu wigkszym niz to konieczne do powstania szkod
na gruntach w obrgbie ich prowadzenia.
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5.2. Wymagania szczegotowe

Roboty ziemne powinny by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami w zakresie wykonania
i badania przy odbiorze okreslonymi przez normy BN-72/8932-01 oraz PN-B-06050:1999. Sposob
wykonania wykopoéw i nasypow, powinien gwarantowaé ich statecznos¢ w calym okresie
prowadzenia robdt, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego zabezpieczenia §cian
wykopu, ich podciecia lub innych odstegpstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawcg.

5.4.1. Prace wstepne

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca ma obowigzek sprawdzi¢ zgodnosé rzednych
terenu z danymi zawartymi w dokumentacji projektowej. Wszelkie odstepstwa od dokumentacji
winny by¢ odnotowane w Dzienniku Budowy wpisem potwierdzonym przez Inspektora Nadzoru,
co bedzie stanowi¢ podstawe do korekty ilosci robot. Na Wykonawcy spoczywa obowiagzek
biezacej kontroli i oceny warunkéw gruntowych w trakcie wykonywania wykopow oraz ich
konfrontacja z dokumentacjg projektows. Niezgodnos¢ wiasciwosci gruntu wydobywanego z
danymi zawartymi w dokumentacji projektowej powinna by¢ odnotowana w Dzienniku Budowy.

5.4.2. Zasady prowadzenia robot
a) Wykonywanie wykopow ponizej poziomu wdd gruntowych bez zabezpieczenia i odwodnienia
jest dopuszczalne tylko do gt. 1,0m ponizej poziomu piezometrycznego wod gruntowych
b) Wykopy powinny by¢ wykonywane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna byto
przystapi¢ natychmiast do wykonania przewidzianych w nich robot budowlanych.
c) Wykopy i wykonane nasypy nalezy chroni¢ przed doptywem wodd powierzchniowych,
opadowych i gruntowych. Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu,
ktore spowoduje ich dlugotrwalg nieprzydatnosé, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych
gruntow i zastapienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych
oplat ze strony Zamawiajacego.
d) Jezeli grunt jest zamarzniety nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci okoto 0,5 metra powyzej
projektowanych rzednych robot ziemnych.

5.4.3. Wymagania dotyczqce zageszczenia i nosnosci gruntu

Zageszczenie gruntu powinno spetnia¢é wymagania, dotyczace minimalnej wartosci
wskaznika zageszczenia podanej w dokumentacji projektowej. Jezeli grunty rodzime w wykopach i
miejscach zerowych nie spelniajg wymaganego wskaznika zageszczenia, to przed ulozeniem
konstrukcji umocnien nalezy je doges$ci¢ do wymaganych wartosci Is. Jezeli wartosci wskaznika
zageszczenia nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie zaggszczanie gruntow rodzimych, to
nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych
wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania srodki, zaproponuje Wykonawca
i przedstawia do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne dotyczqgce kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST r.6.

6.2. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakosci robot polega¢ bedzie na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z
zakresem podanym w przedmiarze robot i dokumentacji projektowej. Przy kazdym odbiorze robot
zanikajacych nalezy stwierdzi¢ ich jakos¢ w formie protokotow lub wpisow do dziennika budowy.
Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru na podstawie zgloszenia Kierownika Budowy. Sprawdzenie i
odbidr robot ziemnych powinno by¢ wykonane zgodnie z normg PN-B-06050:1999.

6.3. Badania przy wykonaniu

Przy wykonywaniu wykopow i nasypow powinny by¢ prowadzone na biezaco nastepujace
badania kontrolne wykonywanych prac:
1. geodezyjna kontrola wymiarow,
2. sprawdzenie zageszczenia gruntu,
W czasie wykonywania robdt ziemnych kontrolg nad przebiegiem prac w zakresie ich geometrii
powinna prowadzi¢ shuzba geodezyjna Wykonawcy.
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6.4. Kontrola wykonania wykopow
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwroci¢ na:
1. sposdb odspajania gruntéw nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
2. zapewnienie statecznosci skarp,
3. doktadnos$¢ wykonania wykopdw i nasypoéw (usytuowanie i wykonczenie).

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogolne dotyczqce prowadzenia obmiarow robot
Ogodlne zasady dokonywania obmiaréw robét podano w OST r.7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowsa jest:

- m? (metr sze§cienny) wykonanego wykopu,
- m® (metr sze$cienny) wykonanego nasypu.

8. ODBIORY ROBOT

Jesli wszystkie operacje technologiczne wymienione w r.6 zostaly ocenione pozytywnie,
roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z ST, projektem wykonawczym i wymaganiami Inspektora
Nadzoru.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady platnosci robot
Ogodlne zasady ptatnosci robdt podano w OST r.9

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje:
wykonanie robot ziemnych,
cena jednostkowa obejmuje odpady 1 materialy pomocnicze,
dostarczenie niezbednych narzedzi i materiatu,
wyznaczenie zarysu zbiornikoéw i ramp,
oznakowanie wykopow,
odspojenie gruntu,
uformowanie i1 zaggszczenie skarp i ramp zjazdowych,
ewentualne odwodnienie wykopow,
ostone ramp przed wplywem wod powierzchniowych.

SST 3. USZCZELNIENIA - EKRANY Z BENTOMATY

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST s3 wymagania szczegdtowe dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem uszczelnien skarpowych zapor ziemnych w ramach
przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stosowana bedzie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem: - przygotowania podtoza gruntowego pod bentomate,
- maty bentonitowej wraz z kotwieniem,
- geowldkniny separujacej,
- warstwy zabezpieczajacej bentomateg.
1.4. Wymagania ogolne dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w OST r.1.6.
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Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru oraz ze sztuka budowlana.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST r.2.

2.2. Rodzaje materiatow
Mata bentonitowa

WEASCIWOSCI METODA BADANIA JEDNOSTKA BENTOMAT SP
Wodoprzepuszczalnosé k, ASTM D 5887 m/s <1,5-10-11
Masa powierzchniowa * PN EN 14196 g/m? = 5300
Masa bentonitu * - g/m’ > 5000
Grubosc d +10% * PN EN 9863-1 mm
przy nacisku: 2 kPa 7,7

20 kPa 7,0

200 kPa 6,1
Odpornoéc na przebicie statyczne PN EN ISO 12236 kN =18
(metoda CBR), sita przebicia F,

Wytrzymaltosé na oddzieranie warstwy ASTM D 6496 N/m =850
geotekstylnej

Whytrzymalosé na rozcigganie PN EN ISO 10319 kN/m 8,5
Whydtuzenie przy obcigzeniu PN EN ISO 10319 % 14+7
maksymalnym

*przy wilgotnosci bentonitu 12%.

Nalezy zastosowac materialy spetniajace wymagania okreslone w Dokumentacji Projektowej,
posiadajgce Aprobaty techniczne.

Kruszywo pokrywajace bentomate
Bentomate po ulozeniu nalezy przykry¢ gruntem lub kruszywem o grubosci warstwy minimum
30 cm. Materiat przykrywajacy powinien by¢ pozbawiony ostrych kamieni o wielkosci wigkszej niz
5 cm. Postepowac zgodnie z zaleceniami producenta bentomaty.

Geowldknina
Geowl(')21<nina ma peli¢ role separacyjna. Wystarczajaca bedzie geowtoknina o gramaturze
150g/m*“.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotyczqgce sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST r.3. Wybodr sprzetu pozostawia Sig
Wykonawcy. Zaleca si¢ stosowanie nw. sprzetu:
- pasy i zawiesia o wytrzymalo$ci pozwalajacej na podnoszenie materiatu o wadze 3x wigkszej niz
cigzar rolki
- sprz¢t zgodny z zapisami aprobaty technicznej
Bentomate i geowtdkning uktadaé recznie.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST r.4.

4.2. Transport materiatow

Sprzet stosowany do transportu i podnoszenia rulondéw powinien uniemozliwiac
uszkodzenie uszczelnien syntetycznych w trakcie tych operacji. Transport powinien odbywac si¢
poprzez podwieszenie za rdzen montazowy wsuni¢ty do rolki (fabryczne gilzy nie sa w stanie
przenosi¢ obcigzen podnoszonej rolki).
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Material powinien by¢ skladowany na obszarze strzezonym i zabezpieczony przed
niekorzystnymi wpltywami atmosferycznymi. Sktadowana geowtoknina i bentomata powinna by¢
zabezpieczona przed wplywem promieni stonecznych. Temperatura podczas skladowania i
transportu powinna miescic si¢ w granicach od +5 do +30°C.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogolne dotyczgce wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST r.5.

5.2 . Ulozenie bentomaty

Sktadowanie

Za sktadowanie rolek odpowiedzialny jest wykonawca.

Na placu budowy powinien wyznaczy¢ odpowiedni plac sktadowy oddalony od miejsc o
duzym natgzeniu ruchu, rowny i suchy. Rolki nalezy sktadowa¢ tak, aby nie mogly si¢ ze§lizgngc¢
lub stoczy¢ ze stosu. Wysoko$¢ stosu rolek nie moze by¢ wieksza niz wysoko$¢ bezpiecznej pracy
urzadzenia podnoszacego, zgodnie z aprobatg techniczng (zazwyczaj nie wigcej niz 4 warstwy). Do
czasu instalacji, wszystkie sktadowane rolki oraz bentonit pomocniczy, powinny by¢ przykryte
przed deszczem folig z tworzywa sztucznego lub brezentem.

Przygotowanie podtoza

Stabilne mechanicznie podtoze ma olbrzymie znaczenie dla dtugosci okresu uzytkowego
obiektu. Podstawg stabilnosci 1 szczelnosci wykonanej izolacji budowli jest staranne
przeprowadzenie robot ziemnych, ktére nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja z zachowaniem
nastepujacych zalecen:

Podtoze powinno mie¢ rowng i gtadkg powierzchni¢ bez wystajacych ostrych przedmiotow.

Podloze winno by¢ przygotowane zgodnie z aprobata techniczng dla przyjetego systemu
uszczelnienia. Powierzchnie stanowigce podtoze uktadanego Bentomatu powinny by¢ uformowane
i zageszczone zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej. Powinny by¢ ponadto réwne,
pozbawione gruzu, korzeni, ostrych kamieni, lodu i stojacej wody. Przed instalacja Bentomatu
inspektor nadzorujacy projekt musi potwierdzi¢ prawidtowo$¢ przygotowania podtoza. Na szczycie
skarpy Bentomat nalezy zakotwi¢, dokonujac — zamocowania w rowie kotwigcym. Réow taki
powinien by¢ wykonany zgodnie z aprobata techniczna i odebrany przez inspektora przed
potozeniem Bentomatu. Row kotwigcy winien zabezpiecza¢ bentomate przed zsunigciem si¢ ze
skarpy.

Ukladanie Bentomatu

Uktadanie Bentomatu musi odbywac¢ si¢ zgodnie z zaleceniami producenta i podanymi tu
wskazéwkami. Wszelkie zmiany w tych procedurach musza by¢ najpierw zatwierdzone przez osobe
odpowiedzialna za realizacj¢ obiektu. Konieczne jest uzycie sprzetu umozliwiajacego swobodne
podwieszenie rolki i swobodne rozwinigcie z zastosowaniem zawiesia belkowego i sztywnej rury
(rdzenia montazowego) wsuwanej w rolke. Zawiesie oraz rdzen nie moze nadmiernie uginaé si¢
pod ciezarem rolki. Pasma Bentomatu nalezy tak ukladaé, by strona bialg (wldkning) byly
skierowane w dot (do podtoza). Na powierzchniach o nachyleniu wiekszym niz 1 : 4, dluzszy bok
pasma musi biec rownolegle do zbocza, a koniec pasma unieruchomiony w rowie kotwigcym za
pomoca szpilki L=1,0m w rozstawie 2-2,5m. Pasma uktadane na powierzchni poziomej moga by¢
zorientowane w dowolny sposob. Nalezy uktada¢ je od punktu najwyzszego do najnizszego —
ufatwi to odprowadzenie wody w przypadku opadow atmosferycznych. Pasma nalezy uktadac tak,
by nie byly napigte czy napr¢zone, ale rowniez bez zmarszczen i fatd. Niedopuszczalne jest
nacigganie Bentomatu dla dopasowania do wyznaczonego obszaru. Nie wolno przeciaga¢ go po
podtozu — z wyjatkiem tych przypadkéw gdy jest to konieczne do utworzenia prawidlowego
zaktadu pomiedzy sgsiednimi pasmami. Instalacje mozna prowadzi¢ w dowolnych warunkach
pogodowych, z wyjatkiem deszczy i bardzo silnych wiatrow. Wykonawca moze rozpakowac i
utozy¢ w ciagu jednego dnia roboczego tylko taka ilo§¢ Bentomatu, jaka mozna przykry¢ gruntem.
Nie nalezy dopuszczaé, aby po zakonczeniu dnia pracy Bentomat pozostawal wystawiony na
dziatanie czynnikow atmosferycznych.

Wykonywanie potaczen

Pofaczenia Bentomatu majg posta¢ zaktadow o szerokoSciach zgodnych z zapisami
aprobaty technicznej, lecz nie mniej niz 20 cm. Podczas ich wykonywania nalezy postugiwac si¢
zaznaczonymi na pasmach liniami zaktadu i dopasowania. Brzegi pasm nalezy rozprostowac,
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usuwajac Wwszelkie zmarszczki, zgiecia, a tym samym zapewniajac najwigkszag mozliwa
powierzchnie styku z pasmem dolnym. Po rozwinieciu pasma gérnego w docelowym miejscu, jego
brzeg nalezy odchyli¢ w celu odstoniecia strefy zaktadu, skad usuna¢ nalezy zanieczyszczenia i
luzny grunt — dotyczy to takze zanieczyszczen przyczepionych do geotekstyliow. Nastepnie w
strefie zakladu nalezy roztozy¢ ciagla warstwe granulowanego bentonitu. Na jednym metrze
dhugosci zaktadu znalez¢ si¢ musi co najmniej 0,4 kilograma bentonitu, lecz nie mniej niz wg
zapisOw aprobaty. Musi by¢ zapewniona rownOmierno$¢ dozowania bentonitu oraz jednolitos¢
pokrycia. Kontrole jako$ci wykonania tej pracy przeprowadza si¢ zgodnie z planem kontroli
jakosci. Na powierzchniach o matym nachyleniu (mniejszym niz 1:4), na ktorych polaczenia pasm
moga przebiega¢ W poprzek zbocza, zaklady powinny mie¢ uktad dachowkowy, zgodny z
kierunkiem sptywu wody.

Naprawa uszkodzen

Wszelkie uszkodzenia w postaci przecie¢ lub rozdaré musza zosta¢ naprawione. Naprawa
polega na wycigciu odpowiedniej taty z osobnego pasma i natozeniu jej na uszkodzone miejsce.
Miejsca uszkodzone nalezy oczysci¢ z brudu i gruzu. Late nalezy wyciaé tak, aby pasowata do
uszkodzonego obszaru i w kazdym kierunku siggata 30 cm poza uszkodzenia. Na obrzezach
obszaru uszkodzonego nalezy nasypa¢ warstewke bentonitu (0,4 kg na mb dtugosci) i uszkodzone
miejsce przykry¢ tatg. Do unieruchomienia taty w czasie obsypywania mozna uzy¢ np. kleju
epoksydowego.

Obrabianie detali

Obrabianie detali rozumiane jako prace zwigzane z uszczelnieniem miejsc Styku
Bentomatu z rurami, $cianami fundamentowymi, instalacjami odwadniajgcymi, przelewami i
innymi instalacjami, nalezy wykona¢ zgodnie z zaleceniami producenta.

Uktadanie warstwy przykrywajacej

Przy przykrywaniu Bentomatu gruntem, grubo$¢ tej warstwy musi by¢ zgodna z
dokumentacjg. W gruncie stosowanym do przykrycia nie moga znajdowac¢ sie ostre kamienie o
wielko$ci wiekszej niz 3cm. Niedopuszczalne jest uzycie materiatu o duzej zawarto$ci wapnia! Do
wykonania przykrycia gruntowego nalezy stosowaé sprzet wywierajgcy mate naciski
powierzchniowe. Uzycie sprzgtu ciezkiego jest dopuszczalne po wcezesniejszym przykryciu
Bentomatu warstwa o grubosci co najmniej 60 cm — nie dotyczy to ostatecznego wyrownywania.
Bezposrednio po roztozonym Bentomacie nie powinny jezdzi¢ zadne pojazdy. Ruch pojazddw jest
mozliwy dopiero po wykonaniu przykrycia odpowiedniej grubosci. Nalezy unika¢ ostrych skretow i
zawracania maszyn w miejscu, gdyz moze to uszkodzi¢ wykladzing. Podczas przykrywania
Bentomatu na zboczach o nachyleniu wigkszym niz 1:4, prace nalezy prowadzi¢ w kierunku od
podstawy ku gorze zbocza.

Aktywacja

Bentomat musi zosta¢ nawodniony po zakonczeniu prac instalacyjnych. Bentomat nie
stanowi bariery dla cieczy nie bedacej woda o ile wczesniej nie zostanie hydratowany czysta wod3.
Zazwyczaj aktywacja dokonuje si¢ samoczynnie podczas opaddéw deszczu. Jesli konieczne jest
jednak natychmiastowe oddanie do uzytku obszaru uszczelnianego Bentomatem, nalezy go
wowczas nawodni¢ sztucznie, natryskujac 10 litrow czystej wody na metr kwadratowy
powierzchni, przez co najmniej 72 godziny przed rozpoczeciem uzytkowania.

5.3. Ulozenie geowtokniny

Przygotowanie podloza

Geowtoknine uktada¢ na wczesniej przygotowane, rowne podtoze, bez ostrych elementow
i krawedzi.

Rozlozenie geowldkniny

Transport geowtokniny nalezy tak przeprowadzaé, aby unika¢ przeciggania rulonéw lub
ptacht po podtozu.

Sposob pokrywania budowli poszczegdlnymi pasami powinien by¢ realizowany bez
nadwieszania geowtoknuny lub jej nadmiernego naprezania podczas rozwijania rulonow.

Na powierzchniach pochytych instalacja powinna by¢ rozpoczeta od najwyzszego punktu,
a wszystkie potaczenia powinny przebiega¢ réwnolegle do kierunku nachylenia zbocza.

W przypadku pochylen mniejszych niz 1:4 laczenie wiokniny moze przebiega¢ w poprzek
przy zachowaniu uktadu ,,dachéwkowego”.

Na powierzchniach pochytych geowtdknina powinna by¢ zakotwiona w sposdb podany
w projekcie - przy uzyciu kotkéw kotwigcych L=20cm, w rozstawie co 100cm.
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Zasypanie
Przysypke wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa. Warstwe przysypki po rozprowadzeniu

nalezy zaggscic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne dotyczqce kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST r1.6.

6.2. Kontrola jakosci robot

Kontrola wykonania uszczelnienia polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST, aprobacie technicznej dla przyjgtego systemu
i wytycznych producenta. Szczegdlng uwage nalezy zwrocié na: - przygotowanie podioza
gruntowego zgodnie z zapisami aprobaty technicznej i SST, - ukladanie warstwy uszczelnienia
w warunkach okreslonych w aprobacie technicznej, SST i wytycznych producenta, - parametry
techniczne  bentomat, geowldknin ~ wtym  szczegdlnie  grubos¢ 1 wspolczynnik
wodoprzepuszczalnosci.

6.3.Badania i pomiary

Nalezy prowadzi¢ badania i pomiary n/w:

1) badanie masy powierzchniowej materiahu,

2) badanie wodoprzepuszczalnosci materiatu,

3) pomiary grubo$ci bentomaty, geowtokniny,

Wszystkie badania i pomiary muszg da¢ wyniki nie gorsze niz okre$lone w SST i
aprobacie technicznej. Badania i pomiary wykona¢ zgodnie z przywotanymi w SST normami
metodami.

6.4. Czestotliwos¢ badan i pomiarow

Badania wykonywa¢ dla utozonej warstwy nie rzadziej niz raz na 500 m? uszczelnienia
w miejscach wskazanych przez Inspektora nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

1.1. Wymagania ogolne dotyczqce prowadzenia obmiarow robot
Ogodlne zasady dokonywania obmiaréw robdt podano w OST r.7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robot jest:
- dla przygotowania podtoza — m?
- dla utozenia bentomaty — m?
- dla utozenia kruszywa — m®
- dla utozenia geowlokniny — m?
- dla utozenia posp6tki — m?

8. ODBIORY ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST r.8.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady ptatnosci robot
Ogo6lne zasady ptatnosci robot podano w OST 1.9

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmuije:

—roboty pomiarowe i przygotowawcze,

—wyroéwnanie podioza,

— zakup i transport materiatdéw przewidzianych ustaleniami niniejszej ST do wykonania
robot,

—ulozenie z taczeniem i kotwieniem bentomaty, geowtokniny i geomembrany,
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- wykonanie podsypek pod materialy uszczelniajace,

- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot,

— uporzadkowanie migjsca prowadzonych robot,

— przeprowadzenie badan wymaganych ST i normami.

SST 4. ULOZENIE PLYT AZUROWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z utozeniem ptyt azutowych typu ,,mata krata” na skarpach odwodnych zbiornika
Ilanka i koronie zapory bocznej zbiornika Ilanka.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stosowana begdzie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych
z wykonywaniem nawierzchni z azurowych typ MALA KRATA.

1.4. Wymagania ogdlne dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w OST r.1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w
OSTr.2.

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1. Phyty azurowe typu MAL.A KRATA

Plyty azurowe zelbetowe typu MALA KRATA o wymiarach 90x60x10cm wykonane
metodg wibroprasowang.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotyczgce sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST r.3. Sprzet budowlany powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wymaganiom zawartym w ogdélnym opisie organizacji i
metod robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. Uktadanie nawierzchni z ptyt azurowych
wykonuje si¢ rgcznie.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST r.4. Plyty azurowe moga by¢
przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi. W czasie transportu plyty powinny by¢
zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami, a gorna warstwa nie powinna
wystawa¢ poza §ciany $rodka transportu wiecej niz 1/3 wysokos$ci tej warstwy. Plyty moga by¢
sktadowane na otwartej przestrzeni, na podtozu wyréwnanym i odwodnionym, z zastosowaniem
podkiadek i przektadek utozonych w pionie jedna nad druga. Plyty nalezy uklada¢ na plask w
stosach, po 10 warstw w stosie.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Wymagania ogdlne dotyczqce wykonania robot
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Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST r.5.

5.2. Podloze
W przypadku zbiornika Ilanka ptyty kladzione beda na geowldkninie separujacej i
przesypane 5 cm warstwa humusu z obsiewem.

5.3. Uktadanie plyt

Uktadanie nawierzchni z ptyt azurowych na uprzednio przygotowanym podtozu moze si¢
odbywac bezposrednio ze srodkow transportowych lub z miejsca sktadowania, za pomocg koparek
samojezdnych wyposazonych w chwytak zaciskowy. Plyty nalezy ukladac¢ tak, aby cala swoja
powierzchnig przylegaty do podtoza. Powierzchnie ptyt nie powinny wystawaé lub by¢ zaglebione
wzgledem siebie wigcej niz 4 mm.

5.4. Sposob uktadania piyt

Sposob (desen) uktadania ptyt zelbetonowych na odcinkach prostych i tukach powinien
by¢ zgodny z dokumentacja przedmiarows, lub wskazaniami Inzyniera.

5.5. Uktadanie plyt na odcinkach prostych

Piyty prostokatne na odcinkach prostych powinny by¢ utozone réwnolegle w rownym
odstepie na catej dtugosci skarp i dna.

5.6. Wypelnienie spoin

Wypehienie spoin w nawierzchniach z ptyt azurowych powinno by¢ wykonane zgodnie
z dokumentacjg projektowa. Spoiny 1 otwory w ptytach wypeli¢ humusem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne dotyczqce kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST r.6. Badanie jakoSci nalezy
przeprowadza¢ przy kazdym utozeniu warstwicy podktadu zakresu:

— sprawdzenie zaggszczenia warstwic

— sprawdzenie wymiarow,

Badania pozostalych materiatow stosowanych do wykonania nawierzchni z plyt
azurowych powinny obejmowaé wszystkie wiasciwosci, ktore zostaly okreSlone w normach
podanych dla odpowiednich materiatdow. Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien
przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacji wyniki badan materialdow przeznaczonych do wykonania
nawierzchni z ptyt azurowych.

6 2. Badania w czasie robot
6.2.1. Badanie podioza

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.3.1. Ré6wnos¢: nieréwnosci podluzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata lub
planografem zgodnie z normg BN-68/8931-04. Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nie powinny
przekraczac¢ 1,0 cm. Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ z tolerancja 0,5%.

6.3.2. Rzedne wysokosciowe: Roéznice pomiedzy rzednymi wykonanej nawierzchni i
rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi -2 cm.

6.3.3. Szeroko$¢ nawierzchni nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej
niz 5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogolne dotyczgce prowadzenia obmiarow robot
Ogo6lne zasady dokonywania obmiaréw robot podano w OST r.7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z plyt azurowych typ
MALA KRATA.
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8. ODBIORY ROBOT

Jesli wszystkie operacje technologiczne wymienione w r.6 zostaly ocenione pozytywnie,
roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST, dokumentacja projektowa i wymaganiami Inspektora
Nadzoru.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady ptatnosci robot
Ogodlne zasady ptatnosci robdt podano w OST r.9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* nawierzchni z plyt betonowych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie warstw podsypki, geowtokniny,
— ulozenie ptyt,
— wypehienie spoin (humusowanie skarp) i szczelin dylatacyjnych, obsiew mieszanka traw,
— pielegnacj¢ nawierzchni,
— przeprowadzenie pomiaréw Wymaganych w przedmiarze robot.

10. PRZEPISY i DOKUMNETY ZWIAZANE

e PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego z kruszywa tamanego ( 40- 60 )mm

wedtug PN-B1111:1996, PN-S-02205 1998

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

BN-69/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni

BN-80/6775-03/02 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,

parkingow i torowisk tramwajowych. Ptyty drogowe

e BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza

e BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fata.

SST 5. ROBOTY KAMIENIARSKIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z utozeniem kamienia tamanego na skarpach odwodnych zbiornikow, do rzednej Max
PP, wykonaniem drég i $ciezek rowerowych po koronach zapoér, wykonaniem przelewow
stokowych i bystrzy kamiennych.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stosowana bedzie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych
z wykonywaniem robot kamieniarskich.

1.4. Wymagania ogdlne dotyczqce robot
Ogolne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w OST r.1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczqce materiatow
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Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
OSTr.2.

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1. Kamien

Do wykonania elementéw kamiennych nalezy stosowaé¢ kamien famany rodzaju B, klasy
I, z niezwietrzatych skat magmowych, przeobrazonych, o ksztalcie nieregularnym.
Cechy kamienia:
e wytrzymato$¢ na $ciskanie w stanie powietrzno-suchym >100MPa
e mrozoodporno$¢ w cyklach >25
e Scieralno$c¢ na tarczy Boehmego 0-25-0-5 cm
e gesto$é pozorna 2-45-2-85 g/cm?® (1,9-2,6 dla osadowych)
¢ nasigkliwo$¢ woda 0-5 % (dla osadowych 2-5)
Frakcje kamienia:
e umochnienie skarp, konstrukcja bystrzy, przelew stokowy, nawierzchnia drogi po
koronie zapory llanka: 30-50cm
e klinowanie kamienia famanego: ok. 15cm
e podbudowa pod drogg z kamienia famanego: 0-63mm
e warstwa wlasciwa - nawierzchnia §ciezki rowerowej: 0-31,5mm

2.2.2. Podsypka

Stosowana zgodnie z dokumentacja projektowg. Zaleca si¢ stosowanie gruntu rodzimego,
przesianego bez kamieni.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotyczqce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST r.3. Sprzet budowlany powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w ogdlnym opisie organizacji i
metod robét, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. Ukladanie kamienia fr. 30-50 cm
wykonuje si¢ recznie. Warstwy pod budowe drogi i $ciezek rowerowych wykonywac i stabilizowac
mechanicznie.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyczgce transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST r.4. Kamien famany nalezy
przewozi¢ luzem dowolnymi $rodkami transportu. Sposdb zabezpieczenia w czasie transportu
powinien by¢ zgodny z ustaleniami BN-67/6747-14. Kamien nalezy przechowywaé w
zabezpieczeniu przed zniszczeniem i zmieszaniem grup réznych frakcji. Sktadowa¢ w wybranym
miejscu placu budowy z zachowaniem mozliwosci przejs¢ pomiedzy stosami przy uwzglednieniu
naturalnego kata zsypu. Przej$cie min. 75cm.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogolne dotyczgce wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST r.5.

5.2. Podloze

Podloze stanowila bedzie warstwa pospotki lub gruntu rodzimego przesianego, bez
kamieni.

5.3. Ukladanie

Uktadanie nawierzchni z kamienia na uprzednio przygotowanym podlozu moze si¢
odbywac bezposrednio ze §rodkow transportowych lub z miejsca skladowania, za pomoca koparek
samojezdnych wyposazonych w chwytak zaciskowy. Kamienie nalezy ukladac¢ tak, aby cata swoja
powierzchnig przylegalty do podloza. Powierzchnie kamieni nie powinny wystawaé lub by¢
zaglebione wzgledem siebie wigcej niz 2 cm (dotyczy kamienia uktadanego fr. 30-50cm)
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5.4. Sposob uktadania - dla kamienia fr. 30-50cm

Sposdb (desen) uktadania - nieregularny. Kamienie nalezy utozy¢ a nastepnie wykonac
klinowanie reczne kamieniami mnigjszej frakcji (do 15 cm). Zakazuje si¢ wykonania
zabezpieczenia przez wysypanie kamieni lub wykonanie narzutu kamiennego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne dotyczqce kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST r.6. Jakos¢ wykonania robdt ocenic¢
wizualnie oraz poprzez pomiar réwnosci ulozenia umocnienia.

6.2. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

Réwnosé: nierdwnosci podluzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg Iub
planografem zgodnie z normg BN-68/8931-04. Nieréwnosci podluzne nawierzchni nie powinny
przekraczac 2,0 cm.

Grubos$¢ pojedynczej warstwy umocnienia nie mniejsza niz 30cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogolne dotyczqce prowadzenia obmiarow robot
Ogodlne zasady dokonywania obmiaréw robdt podano w OST r.7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy.

8. ODBIORY ROBOT

Jesli wszystkie operacje technologiczne wymienione w r.6 zostaly ocenione pozytywnie,
roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST, dokumentacja projektowa i wymaganiami Inspektora
Nadzoru.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady ptatnosci robot
Ogolne zasady ptatnosci robot podano w OST 1.9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? warstwy:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie warstw podsypki,
— ulozenie kamienia i klinowanie reczne,
wykonanie warstw podbudowy i nawierzchni wraz ze stabilizacja mechaniczng
— przeprowadzenie pomiarow Wymaganych w przedmiarze robot.

10. PRZEPISY i DOKUMNETY ZWIAZANE

PN-62/B-01080 Kamien dla budownictwa i drogownictwa. Klasyfikacja i zastosowanie
BN-64/6740-02 Obrobka kamienia. Pojgcia podstawowe, rodzaje i okre$lenia faktur
BN-64/6747-11 Badania materiatdéw kamiennych. Metoda sprawdzania cech zewngtrznych
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tatg.

SST 6. PRZESLONA PRZECIWFILTRACYJNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem rdzenia przeciwfiltracyjnego metoda wglebnego mieszania - tzw.
przestony przeciwfiltracyjnej u stopy zapoér czotowych i zapory bocznej (zb. llanka) od strony
odwodnej zbiornikow.
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1.2. Zakres stosowania SST

SST stosowana begdzie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonywaniem przegrody przeciwfiltracyjnej o grubosci 60 cm. Gigbokos¢ i lokalizacja zgodna z
Projektem.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przegroda przeciwfiltracyjna CDMM - pionowy ekran uformowany w podiozu
metoda ciaglego (bezstykowego) mechanicznego mieszania gruntu z zaczynem na bazie
okreslonych mieszanek, ttoczonym (w kontrolowany sposob) poprzez belke skrawajaca..

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
OSTr.2.

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1. Zaczyn cementowy

Zaczyn cementowy jest przygotowywany na budowie z wykorzystaniem cementu marki
CEM 1ll/A, 32.5 lub réwnowaznego. Ilo§¢ cementu wprowadzonego do gruntu musi zapewnic
uzyskanie odpowiedniej, okreslonej w projekcie wytrzymatoSci Rp na S$ciskanie jednoosiowe
gotowego cemento gruntu.

2.2.2. Cemento grunt

Cemento-grunt powstaly po zmieszaniu in situ gruntu z zaczynem cementowym
powinien mie¢ wytrzymato$¢ na $Sciskanie Rp>2,5 Mpa. Wspotczynnik pewnosci w stosunku
do maksymalnych napr¢zen charakterystycznych dziatajacych na pojedyncza kolumng
powinien wynosi¢ co najmniej n=3,0. Osiagnigcie wytrzymalosci projektowej Rp nalezy
potwierdzi¢ na podstawie wynikow badan jednoosiowego $ciskania probek cemento gruntu
wykonanych po uplywie 28 dni. Badanie wytrzymatosci cemento gruntu nalezy wykona¢ na
probkach pobieranych z materiatu $§wiezo wykonanej i losowo wybranej kolumny. Nalezy
pobra¢ jedng serie probek na okoto 200 mb wykonanych kolumn DSM lecz przyktadowo nie
mniej niz dwie serie dla kazdej z wydzielonych grup pali (1 seria obejmuje 4 normowe kostki
probne, pobrane ze $§wiezo wykonanej kolumny). Proby na $ciskanie nalezy wykonaé w
uprawnionym laboratorium badawczym, po uptywie 28 dni od pobrania probek. Dla cemento
gruntu proces wigzania jest duzo wolniejszy niz dla betonu. Po 28 dniach dojrzewania cemento
grunt osigga co najmniej 70% wytrzymatosci docelowej po 56 dniach. Tym samym probki
cemento gruntu badane po 28 dniach dojrzewania powinny uzyska¢ wytrzymatos¢: RbG (28
dni)=0,7*2,5=1,75 Mpa

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogolne dotyczqce sprzetu
Wykonawca robot powinien dysponowac nastepujgcym parkiem maszynowym:

e trenczmikser maszyna na podwoziu gasienicowym zaopatrzona W prowadnice z
przemieszczajacym si¢ po niej lancuchem w postaci petnej petli z zamocowanymi do niego
narzedziami skrawajgco-mieszajagcymi, umozliwiajaca osiagniecie projektowej glebokosci.
Ksztalt i umiejscowienie narzedzi skrawajaco-mieszajacych powinny zapewni¢ nalezyte
wymieszanie gruntu z zaczynem cementowym oraz uzyskanie wymaganej grubosci
przegrody CDMM. Zaczyn, pompowany ze stacji mieszania, przechodzi przez przewod i
zostaje wttoczony w grunt przez dysze wylotowa usytuowang w dolnej czeSci miecza.
Ciagta regulacja predkosci trenczmiksera i przesuwu fancucha pozwalaja na dostarczenie
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odpowiedniej ilosci zaczynu i wlasciwe wymieszanie gruntobetonu. Wymagana predkosc¢
przesuwu lancucha powinna by¢ nie mniejsza niz 120m/min.

e Uktady rejestrujacy trenczmiksera. Maszyna powinna by¢ wyposazona w automatyczny
uktad monitorujacy, umozliwiajacy rejestrowanie nastepujacych danych:
1. data i godzina rozpoczgcia i zakonczenia mieszania gruntu,
2. glebokos¢ pograzenia miecza
3. ilo$ci wpompowanego zaczynu.
Wezel mieszajaco-tloczgcy. Mieszalnik powinien umozliwiaé przygotowanie na terenie
budowy odpowiedniej ilosci zaczynu cementowego. Pompa musi zapewni¢ ciggle i kontrolowane
podawanie zaczynu o zadanych parametrach.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyczgce transportu

Mieszanka lub komponenty do sporzadzania zaczynu powinien by¢ transportowane
zgodnie z BN-88/6731- Mieszanke luzem nalezy przewozi¢ cementowozami, natomiast cement
workowany mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w sposob zabezpieczony przed
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogdlne dotyczace wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST r.5. Projekt technologiczny wykonania
kolumn DSM powinien by¢ opracowany przez Wykonawce i zaakceptowany przez Projektanta
oraz niezaleznego Inzyniera przed rozpoczegciem robot.

5.2. Przygotowanie podtoza (powierzchni roboczej)

Przed wykonaniem przegrody CDMM nalezy przygotowa¢ wyréwnang i stabilng platforme
robocza, pozwalajgca na ciggla prace ciezkiego sprzetu budowlanego w kazdych warunkach
pogodowych. Platforma robocza powinna by¢ wykonana nie wyzej niz 0,5 m ponad poziomem
stropu przestony.

5.3. Wykonanie przegrody CDMM

Wykonanie przegrody CDMM obejmuje przygotowanie zaczynu w stacji mieszania,
przepompowanie go ze stacji mieszania do trenczmiksera a nastepnie do mieszanego gruntu. przy
pomocy miecza. Zaczyn powinien mie¢ odpowiednig gesto$¢ objetosciowa (lub ekwiwalentnie
stosunek W/C), ktora optymalizuje na miejscu Wykonawca zaleznie od obserwowanego przebiegu
mieszania (typowe gestosci wynosza 1,40 do 1,65 g/cm® lub maja W /C od 1,1 do 0,7). Przed
rozpoczeciem pompowania operator stacji sprawdza gesto$¢ kazdej partii przygotowanego zaczynu
za pomocg areometru lub wagi notuje wynik pomiaru.

Miecz trenczmiksera ustawia si¢ nad linig wykonywanej przegrody, a nastepnie po uruchomieniu
systemu skrawajaco-mieszajacego pograza si¢ go w gruncie pompujac jednoczesnie zaczyn. Po
osiggnieciu wymaganej glebokosci pozycja miecza zostaje trwale zablokowana w pionie a
trenczmikser zaczyna si¢ przemieszcza¢ na w kierunku wykonywanej przegrody. Tempo przejazdu
jest skoordynowane z tempem pracy miecza co umozliwia wpompowanie odpowiedniej ilo$ci
mieszanki 1 wlasciwe wymieszanie gruntu. Catkowita ilo$¢ zaczynu uzytego do wykonania
przegrody CDMM powinna by¢ mierzona za pomocg przeptywomierza.

Przegroda CDMM nie powinna by¢ wykonywana przy temperaturze powietrza ponizej -5°C.
Przegroda nie moze by¢ narazona na przemarzanie.
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Po wykonaniu przegrody CDMM nalezy odczeka¢ co najmniej 7 dni. W obszarze
wykonanej przegrody nie dopuszcza si¢ ruchu cigzkiego sprzetu. Przystgpienie do plantowania
podtoza nalezy uzgodni¢ z kierownikiem budowy odpowiedzialnym za wykonanie przegrody.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne dotyczace kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST r.6.
6.2. Badania i kontrola przed przystapieniem do robot

przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien ustali¢ wlasciwy sktad i dodatek zaczynu,
pozwalajacy na uzyskanie wymaganych parametrow materiatu przegrody, okreslonej w pkt. 2.3.

Skiad zaczynu i ustalony dodatek zaczynu Wykonawca przedstawi - wraz z wynikami badan do
akceptacji.

6.3. Kontrola w czasie robot

6.3.1. Doktadnos¢ i kalibracja urzadzen kontrolno-pomiarowych koncoéwki mieszajacej i urzadzen
tlocznych

Urzadzenia do pomiaru ilosci podawanej zawiesiny cementowo-bentonitowej nalezy kalibrowaé raz
na tydzien w trakcie wykonywania robot, przepuszczajac w tym celu przez przeptywomierz znang
ilo$¢ zaczynu. Dopuszczalna tolerancja pomiaru na przeplywomierzu wynosi +/- 5%.

6.3.2. Kontrola ggstosci zaczynu .

Gestos¢ zaczynu po wymieszaniu w zbiorniku nalezy sprawdzaé za pomocag areometru lub wagi
Baroida i notowa¢ przed kazdym rozpoczeciem ttoczenia.

6.3.3. Kontrola przegrody CDMM

Wytrzymato$¢ na $ciskanie i wspotczynnika filtracji gruntobetonu wytworzonego w przegrodzie
nalezy sprawdzi¢ po 28 dniach od wykonania na znormalizowanych prébkach. Probki nalezy
uformowaé ze $wiezego materiatu pobranego podczas wykonywania przegrody i przechowaé do
czasu wykonania badania w warunkach zblizonych do warunkéw panujacych na placu budowy.
Nalezy pobrac 1 seri¢ probek na okoto 200 mb przegrody CDMM, (1 seria obejmuje 4 normowe
proby). Osiagnigte parametry musza by¢ zgodne z wymaganiami. pkt.2.3.

6.4. Kontrola po wykonaniu robot Kontrola wykonanej przegrody CDMM obejmuje:

- wykonanie wykopow badawczych i wiercen umozliwiajacych okre§lenie grubosci i glebokosci
przestony. Wykopy lub wiercenia powinny by¢ wykonane co 500 mb przestony w miejscach
wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

- alternatywnie glebokos¢ przestony moze by¢ skontrolowana przy uzyciu georadaru.

7. OBMIAR ROBOT

1.1. Wymagania ogolne dotyczgce prowadzenia obmiarow robot

Ogo6lne zasady dokonywania obmiaréw robot podano w OST r.7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowq jest 1 m® (kwadratowy) przegrody CDMM.

8. ODBIORY ROBOT
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania kontrolne opisane w punkcie 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWY PLATNOSCI
9.1. Ogdlne zasady ptatnosci robot
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Ogodlne zasady ptatnosci robdt podano w OST r.9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

przygotowanie powierzchni roboczej umozliwiajacej pracg sprzgtu,
przygotowanie zaczynu,

e uformowanie w gruncie przegrody CDMM,

przeprowadzenie pomiarow i badan kontrolnych okreslonych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY i DOKUMNETY ZWIAZANE

PN-EN ISO 14688:2006 Badania geotechniczne - Oznaczanie i klasyfikowanie gruntow - Czesé
1: Oznaczanie i opis ; Cze$¢ 2: Zasady klasyfikowania

PN-EN 197-1:2012 Cement -- Czg$¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace
cementdéw powszechnego uzytku

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania probek, badanie i
ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow produkcji
betonu

PN-EN 197-1:2012 Cement -- Czg$¢ 1: Skfad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementdéw powszechnego uzytku

PN-EN 14679:2005 Wykonawstwo specjalnych robot geotechnicznych. Metoda wglebnego
mieszania gruntu.
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SST 7. KONSTRUKCJE Z RUR STALOWYCH SPIRALNIE KARBOWANYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem wiezy przelewowej i upustu dennego - urzadzen przelewowych na
zbiorniku Ilanka.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stosowana begdzie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych
z wykonywaniem urzadzenia upustowego zbiornika Ilanka.

1.4. Wymagania ogolne dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w OST r.1.6. Roboty wykonywac

zgodnie z zaleceniami producenta.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
OSTr.2.

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1. Fundament
Rury upustu dennego nalezy posadowi¢ zgodnie z ponizszymi wytycznymi:

e szeroko$¢ fundamentu w przekroju poprzecznym rury powinna wykracza¢ poza jej obwdd na

szeroko$¢ rowna potowie Srednicy lub rozpigtosci, jednak nie mniej niz 0,60 m,
e grubos$¢ fundamentu kruszywowego powinna by¢ nie mniejsza niz 20 cm (zalecane 40cm)

e wskaznik zageszczenia fundamentu kruszywowego nie moze by¢ mniejszy od 1s=0,98 wg
normalnej préby Proctora

e na zageszczonym fundamencie nalezy wykona¢ 40cm warstwe pospoétki lub podsypki zwirowo-
piaskowej lub gruntu przesianego bez kamieni grubo$ci, zaggszczong warstwa 35cm, gorna
ok. 5 cm warstwa ufozona luzno tak, aby karby rury mogly si¢ w niej swobodnie zaglebic,
umozliwiajac petng wspdlprace rury z wykonanym fundamentem.
Przed przystapieniem do ulozenia geowlOkniny separujacej podtoze nalezy wyrownaé iusungé
wszelkie wystajace korzenie, ostre kamienie i inne przedmioty, ktére mogly by uszkodzi¢

geowtoknineg.

Kruszywo powinno mie¢ frakcj¢: dolna warstwa 15-40cm, gorna O + 12cm, wskaznik
roznoziarnistosci  C,> 5,0, wskaznik krzywizny 1<C.<3 oraz wodoprzepuszczalnos¢
k > 6 m/dobe. Materiat uzyty do wykonania fundamentu kruszywowego i zasypki nie powinien
zawiera¢ zwigzkow organicznych, zmarzlin itp. Nalezy zastosowac na fundament materiat rodzimy.

2.2.2. Rury

Do wykonania urzadzen przelewowych zastosowane zostang rury stalowe spiralnie
karbowane o grubosci blach 7mm typu: HelCor 2000 (wraz z prowadnicami i drabinkg),
HelCor 500 i HelCor PA 02 lub tozsame o niegorszych parametrach technicznych.

Elementy powinny by¢ fabrycznie zabezpieczone warstwa przeciwerozyjna poprzez
ocynkowanie metodg zanurzeniowa - powtoka cynkowa 42um. Wewngetrzne powierzchnie systemu
przelewowego - wszystkich rur nalezy dodatkowo zabezpieczy¢ powtoka polimerowa 300 um.
Zapewni gwarancje trwatosci od 80-100 lat.

2.2.2. Zasypka

Zasypka wokot przepustu typu HCPA powinna wykracza¢ poza jej obwod na szeroko$¢ réwna
polowie $rednicy lub rozpigtosci, jednak nie mniej niz 0,60 m, (wyjatkiem jest instalacja w wykopie -
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tutaj minimalna szeroko$¢ migdzy Sciang rury a $ciang wykopu nie powinna by¢ mniejsza niz 0,30 m).
Zasypke nalezy uktada¢ warstwami rownomiernie z kazdej stron o grubosci warstwy w stanie luznym
nie wigcej niz 30 cm. Wskaznik zageszczenia kazdej warstwy nie moze by¢ mniejszy od Is=0,98 wg
normalnej proby Proctora, przy czym dopuszcza si¢ bezposrednio przy rurze 1s=0,95. Zaggszczenie
warstw zasypki wokot i nad rurg nalezy wykonywa¢ lekkim sprzgtem zageszczajacym (ptytami lub
stopami wibracyjnymi). Do czasu wykonania petnej wysokosci zasypki nad konstrukcja nie dopuszcza
si¢ zageszczania mechanicznego cigzkim sprzetem. Bardzo wazne jest wilasciwe wykonanie tzw.
zasypki wspierajacej w strefie pachwinowe;.

Na zasypk¢ mozna stosowa¢ material jak na fundament kruszywowy tj.: zwir, mieszanki
zwirowo-piaskowe, pospotke, kruszywo tamane oraz kliniec. Uziarnienie kruszywa zalezy od wielkosci
fal konstrukcji; dla profilu 380 x 141 mm maksymalny wymiar ziaren wynosi 120 mm. Kruszywo
powinno mie¢ frakcje 0 + 120 mm, wskaznik réznoziarnistosci C,> 5,0, wskaznik krzywizny 1 < C; < 3
oraz wodoprzepuszczalnos¢ k > 6 m/dobe. Materiat uzyty do wykonania fundamentu kruszywowego i
zasypki nie powinien zawiera¢ zwigzkow organicznych, zmarzlin itp. Nalezy zastosowa¢ na zasypke
stosowa¢ grunt z odktadu.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotyczqce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST r.3. Sprzet budowlany powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w ogolnym opisie organizacji i
metod robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w OST r.4. Rury nalezy transportowaé
zgodnie z zaleceniami producenta. Kruszywo na fundament pod upust denny dowolnymi $rodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogolne dotyczgce wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST r.5. Rura HelCor 2000mm zostanie wraz
z kruécami przylaczeniowymi upustu dennego wykonana i dowieziona jako jeden element na
miejsce budowy. Polaczenie z rurami upustu dennego wykonane zostanie za pomoca zlaczek,
zgodnie z zaleceniami producenta. Wlot i wylot z upustu dennego zostang docigte do powierzchni
skarpy w terenie, po wykonaniu urzadzenia i nasypu zapory. Ostre krawedzie stepi¢. Zamontowac
na zawiasach krat¢ WEMA.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne dotyczgce kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST r.6. Jako$¢ wykonania robdt ocenic
wizualnie oraz poprzez pomiar szczelnosci potaczen rur, wykonany przed zakryciem urzadzenia
upustowego gruntem.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogolne dotyczqce prowadzenia obmiarow robot
Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robot podano w OST 1.7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 kpl. wykonanego urzadzenia.

8. ODBIORY ROBOT

Jesli wszystkie operacje technologiczne wymienione w 1.6 zostaly ocenione pozytywnie,
roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST, dokumentacja projektowa i wymaganiami Inspektora
Nadzoru.
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9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady ptatnosci robot
Ogodlne zasady ptatnosci robdt podano w OST r.9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 kpl.:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie warstw podsypki i fundamentu z kruszywa,
— ulozenie urzadzenia upustowego,
— kontrola szczelnosci,
— montaz kraty WEMA,
— wykonanie zasypki z wymaganym zageszczeniem,
— przeprowadzenie pomiarow Wymaganych w przedmiarze robot.

SST 8. ZABEZPIECZENIE SKARPY ODPOWIETRZNEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z zabezpieczeniem skarpy odpowietrznej.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stosowana begdzie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem skarpy odpowietrzne;j.

1.4. Wymagania ogdlne dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w OST r.1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczqce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
OSTr.2.

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1. Siatka przeciw bobrom
Siatka stalowa ocynkowana o grubo$ci drutu min. 2,5mm, wielkosci oczek 10x10cm.

2.2.2. Biomata antyerozyjna
Biomata z wldkna kokosowego i ewentualnie stomy.

3.SPRZET
3.1. Wymagania ogdlne dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST r.3. Sprzet budowlany powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wymaganiom zawartym w ogdlnym opisie organizacji i
metod robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyczgce transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w OST r.4. Materialy transportowac
zgodnie z zaleceniami producenta.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogolne dotyczgce wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST r.5. Siatke stalowa utozyé na skarpie
odpowietrznej pasmami, na 20cm zaktad i zakotwi¢ 50cm w gruncie przy stopie skarpy. W koronie
zapory, siatke wywing¢ i prowadzi¢ na dilugosci 50cm pod geowtokning. W odlegtosci 35 cm od
krawedzi korony siatke 1 geowlokning zakotwi¢ kotkiem kotwigcym L=20cm co 100cm.

Na siatke utozy¢ 15cm warstwe humusu, ktora przykry¢ biomata antyerozyjng z wtokiem
kokosowych z ew. dodatkiem stomy. Biomate obsia¢ mieszankg traw wlasciwg dla terenu
wykonania robét. Powierzchnig pielggnowaé dla zapobiezenia wysuszeniu nasion traw.

Zaleca si¢ zamiane biomaty antyerozyjnej na darnin¢ zdjeta z powierzchni rodzime;j.

Darning 6-10cm uklada¢ na 5-10 cm warstwie humusu dla zachowania rzednych
projektowanych. W skarpach, gdzie bedzie uktadany humus, wykona¢ poziome rowki trojkatne
w odstepach 1m o glgbokosci min. Scm. Darniowanie wykona¢ metoda kozuchowa wg PN-B-
12084:1996.Darniowanie wykonywaé¢ pasmami od dolu. Pierwszy pas 5-8cm zaglebi¢ w dnie.
Darning ubi¢ drewnianym ubijakiem, uzupehnic ptaty.

Przez 2-3 tyg. pielegnowac powierzchni¢ poprzez polewanie woda.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne dotyczqce kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST r.6. Jakos¢ wykonania robdt ocenic
wizualnie. Gdy jako$¢ budzi watpliwos¢, poderwaé 1-2 platy i sprawdzi¢ grubo$¢ humusu, wymiary
darniny.

7. OBMIAR ROBOT

1.1. Wymagania ogolne dotyczqce prowadzenia obmiarow robot
Ogodlne zasady dokonywania obmiaréw robét podano w OST r.7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m? wykonanego umocnienia skarpy odpowietrznej.

8. ODBIORY ROBOT

Jesli wszystkie operacje technologiczne wymienione w r.6 zostaly ocenione pozytywnie,
roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST, dokumentacja projektowa i wymaganiami Inspektora
Nadzoru.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogdélne zasady ptatnosci robot
Ogodlne zasady ptatnosci robdt podano w OST r.9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m?
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materialow,
— wykonanie warstw humusu,
— ulozenie siatki stalowej,
— zakup i ulozenie biomaty antyerozyjnej lub ulozenie darniny,
— pielegnacja,
— przeprowadzenie badan kontrolnych.
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SST 9. ROBOTY WYKONCZENIOWE - KOD CPV  45400000-1,
REKULTYWACJA - KOD CPV 45112320-4

SST 9.1. REKULTYWACJA - KOD CPV 45112320-4

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST s3 wymagania dotyczace wykonania sg wymagania
dotyczace rekultywacji terenu.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stosowana begdzie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Zakres prac, ktorego dotycza ustalenia SST obejmuje:
e sprawdzenie rzednych terenu i warunkow gruntowych
¢ uporzadkowanie catosci terenu objetego zakresem prac oraz bezposrednio przylegtego
¢ wykonanie humusowania i obsiewu wraz z dwoma pokosami pielegnacyjnymi posianej trawy lub
darniowania wraz z pielggnacja
Wszystkie inne nie wymienione wyzej roboty rekultywacyjne, jakie wystepuja przy realizacji
umowy.
1.4. Wymagania ogdlne dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w OST r.1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
OSTr.2.

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1. Humus

Do prac rekultywacyjnych nalezy wykorzysta¢ humus zdeponowany na placu budowy
zdjety w ramach prac przygotowawczych lub humus dowieziony z zewnatrz (spoza terenu budowy
) jezeli ze wzgledu na dewastacje¢ terenu przylegtego do robot a wynikajaca z zastosowanych przez
Wykonawce technologii taka ewentualnos¢ okaze sie konieczna. Z humusu nalezy usung¢ wszelkie
zanieczyszczenia (np. kamien, gruz itp.). W przypadku zbyt matej ilosci humusu mozna stosowac
materiat dowieziony spoza terenu budowy pod warunkiem przedtozenia stosownych dokumentow,
o ktérych mowa w punkcie 1.6 niniejszej SST.

2.2.2. Mieszanka traw

Wymaga sie zastosowania odpowiedniej mieszanki traw w celu stworzenia takiego
porostu, ktory by si¢ uzupetniat i tworzyt mocng ochronna warstwe korzeniowa. Powinny by¢
stosowane przede wszystkim te gatunki wieloletnie. Odpowiednia mieszanka powinna zawieraé
60% traw niskich i40% traw wysokich. Na 1 ha trzeba wysia¢ od 50 dol00 kg nasion, w
zaleznosci od rodzaju gleby, im gleba Izejsza — tym wiecej nasion.

2.2.3. Darnina

Nalezy stosowa¢ darnine pochodzenia miejscowego lub dowieziong z zewnatrz.

3.SPRZET
3.1. Wymagania ogolne dotyczgce sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST r.3. Sprzet budowlany powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w ogdlnym opisie organizacji i
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metod robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. Jakikolwiek sprzet, maszyny lub
narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych roboét i przepisow BIOZ zostang
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robdt przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST r.4. Humus mozna przewozié
dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru. Do transportu nalezy
stosowac specjalistyczne pojazdy do tego przystosowane. Zatadunek, transport i roztadunek gruntu
nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z przepisami BIOZ i przepisami o ruchu drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogdlne dotyczqce Wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST r.5.

5.2. Prace wstegpne

Przed przystapieniem do wlasciwych robot Wykonawca oczysci teren z pozostatosci po
wczesniej wykonywanych robotach i usunie je z terenu budowy na wiasny koszt. Pracami
rekultywacyjnymi objety jest teren przylegly do wykonanych obiektow hydrotechnicznych
naruszony w trakcie prowadzonych rob6t w stopniu znacznej zmiany uksztaltowania terenu oraz nie
pozwalajacy na szybki samoczynny powrd6t fauny i flory.

5.3. Plantowanie

Teren prac, ktory ulegl przeobrazeniu w trakcie robot zwigzanych z przedmiotowym
zadaniem nalezy zniwelowa¢ tak, aby usuna¢ wszelkie koleiny, nierownosci oraz zagltgbienia (w
celu niedopuszczenia do powstania zastoisk wody). Przewiduje si¢ wykonanie plantowania metoda
mechaniczna a nastepnie prace wykonczeniowe recznie.

5.4. Rozscielenie humusu oraz obsiew odpowiedniq mieszankq traw

Po wyrdéwnaniu catosci terenu, rozscieli¢ warstwe humusu grubosci 10 cm, ktérg nalezy
zagesci¢ ubijakami. Po zagrabieniu zahumusowanych powierzchni rownomiernie wysiaé
uniwersalng mieszanke traw w ilosci 50-100 kg na 1 ha powierzchni. Uwatowaé powierzchnie
odsiang trawg i nawodnic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne dotyczgce kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST r.6. Kontrola jakosci rob6t polega na sprawdzeniu:

e wladciwego wykonania oczyszczenia terenu przylegtego do wczesniej wykonanych robot
hydrotechnicznych,

e wlasciwego wykonania plantowania terenu,

e wlasciwego rozscielenia warstwy humusu,

¢ dokonania obsiewu odpowiednia mieszankg traw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogolne dotyczgce prowadzenia obmiarow robot
Ogo6lne zasady dokonywania obmiaréw robot podano w OST r.7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) zrekultywowanego terenu.

8. ODBIORY ROBOT
Jesli wszystkie operacje technologiczne wymienione w 1.6 zostaly ocenione pozytywnie,

roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST, projektem wykonawczym i wymaganiami Inspektora
Nadzoru.
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9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogélne zasady platnosci robot
Ogodlne zasady ptatnosci robdt podano w OST r.9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje:
o dostarczenie niezbednych narzedzi i materiatu,
e oczyszczenie terenu z pozostatosci (material uzyty do wykonania robot) po przeprowadzonych
robotach,
e plantowanie,
e rozscielenie warstwy humusu,
e obsiew odpowiednia mieszanka traw
o uporzadkowanie miejsca budowy po przeprowadzeniu catosci robot,
e pielegnacje obsiewu mieszanka traw.

10. PRZEPISY i DOKUMNETY ZWIAZANE
e PN-B-06050:1999 Roboty ziemne. Wymagania ogoélne.
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