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Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) wykonania i odbioru robét
budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot

ziemnych, drogowych dla robot drogowych wystepujacych w zadaniu.

D- 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
D- 01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D -01.01.01. Roboty pomiarowe

D - 01.02.01. Karczowanie pni drzew i zagajnikéw

D - 01.04.01. Oczyszczenie terenu z pozostatosci po karczowaniu
D - 02.00.00. ROBOTY ZIEMNE

D - 02.03.01 Formowanie i zageszczenie nasypow z gruntu G1

D - 02.04.01. Oczyszczenie lub wykonanie rowow tréjkatnych
D- 04.00.00. PODBUDOWA
D -04.01.01 Profilowanie i zageszczanie podtoza

D-.04.04.04 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
D- 05.00.00. NAWIERZCHNIA

D -05.02.01. Nawierzchnia ttuczniowa



D- 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru robét drogowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robét
na drogi lesne.

1.3. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.3.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wyko-
nawcy wylesiony teren budowy, dziennik budowy /-wewnetrzny wydany i opieczetowany przez
Nadlesnictwo/ oraz dokumentacje projektowa i ST.

1.3.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa obejmuje projekt budowlany i wykonawczy, bedzie zawiera¢
opis techniczny rysunki i przedmiar robdt.

1.3.3. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie prze-
pisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robdt Wykonawca bedzie:

a) utrzymywacé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczgcych ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b lub débr publicznych i innych, a wynikajgcych z nad-
miernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie

jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na srodki ostroznosci i
zabezpieczenia przed:

- uszkadzaniem drzew,

- zanieczyszczaniem gleby le$nej olejami /z pracujacego sprzetu/,

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- Zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscig powstania pozaru.

1.3.4 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowej szczegolnie w
okresie suszy.



Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.3.5. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do
uzycia.
1.3.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca zapewni wykonanie robét zgodnie z przepisami
dotyczacymi bezpieczeristwa i higieny pracy.

1.3.7. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczecia robét do daty ostatecznego odbioru robot i przekazania
przebudowy drogi le$nej Zamawiajgcemu.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia, szczegétowe informacje
dotyczace proponowanego zrodta zakupu materiatéw oraz $wiadectwa jakosci, lub inny dokument
stwierdzajgcy przydatno$é tych materiatow. Dotyczy to szczegdlnie materiatdw na-
wierzchniowych.

3. sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét oraz $rodowisko lesne. Sprzet winien byé
sprawny technicznie bez nieszczelnosci szczegodlnie w uktadach paliwowych, olejowych i

wydechowych.

4. transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatow.

5. wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz
za jakosC zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa oraz wymaganiami ST i Inspektora Nadzoru.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inspektora pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu po-
niesie Wykonawca.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zatozong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakosci materiatow. Wykonawca
bedzie przeprowadza¢ pomiary robot z czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.



Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét
zgodnie z umowa.

6.2. Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiaja-
cego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwa-
rancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy spoczywa na Wykonawcy.
Dziennik budowy zostanie wydany przez Zamawiajgcego.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robdt,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod
drugim, bez przerw.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robét,

- przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w ro-
botach,

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw: robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych i
ostatecznych odbiorow robat,

- obmiary podstawowych parametrow technicznych z zatgczonymi wynikami pomiaréw kontrol-
nych i koncowych,

- wyjadnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przed-
tozone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca przyjmuje do
wykonania podpisem lub podpisuje z zajeciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania
sig. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecern Wyko-
nawcy robot.

Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepu-

jace dokumenty:

a)protokoty przekazania terenu przebudowy drogi le$nej,
b)protokoty odbioru robét,

c) protokoty obmiaru robaot.

Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane przez Wykonawce. Zaginiecie ktéregokolwiek z
dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej

prawem.
Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedsta-

wiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.



7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z doku-
mentacjg projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robé6t dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg po akceptacji Inspektora Nadzoru zataczone do dziennika budowy.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym koszto-
rysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robét.
Btedne dane zostang poprawione wg instrukgcji Inspektora Nadzoru w Dzienniku Budowy.

Obmiar wykonanych robot bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymagang do celu ptat-
nosci na rzecz Wykonawcy.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;j.

Jesli ST wtasciwe dla danych robdt nie wymagajg tego inaczej, objetosci beda wyliczone
w m? jako diugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.

llosci, ktdre majg by¢ obmierzone wagowo bedg rozliczone wedtug dowodow wydania

materiatow.
7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robdt, a takze w przypadku wystepowania dituzszej przerwy w robotach.
Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.
Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdb
zrozumiatly i jednoznaczny.
8. Odbiér robét

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym etapom od-
bioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktdre w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwia-
jacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdélnego postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru, ewentualnie Komisja ustalona przez Zama-
wiajacego.
8.3. Odbior czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robo6t. Odbioru
czesciowego roboét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét
dokonuje Inspektor Nadzoru.



8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o
tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obec-
nosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowe;
na podstawie przedfozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego roboét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwltaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetnia-
jacych komisja przerwie swoje czynnoséci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robét w poszczegdl-
nych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] dokumentacjg projektowag i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpie-
czenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot
w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot od-
bioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac¢ nastepujgce do-
kumenty:

4. deklaracje zgo&noéci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew.
PZJ.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiodr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczny robét”.

9. podstawa ptatnosci

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg ptatnosci jest cena ryczattowa skalkulowana przez Wykonawce w ofercie na
podstawie kosztorysu opartego na cenach jednostkowych.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaitowa pozycji kosztorysowe] bedzie uwzgledniac¢
wszystkie czynnosci, wymagania i badania skiadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w ST i w dokumentacji projektowe;.



Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowacé:
- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i  transportu na teren budowy,
- wartosc pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.



A-01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D- 01.01.01. Roboty Pomiarowe
1.WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z utrzymaniem drog lesnych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot

1.3. Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
ze wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebie-
gu trasy drogowej oraz potozenia obiektdw inzynierskich.
2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatow

Do stabilizacji punktéw nalezy stosowacé paliki drewniane pomalowane.
5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Odtworzenie trasy

Tyczenie trasy drogi zjazdow, mijanek i innych obiektéw nalezy wykonaé¢ w oparciu o
dokumentacje projektowa. Zaznaczyé opisanymi trwale palikami, wyznaczy¢ hektometry na catej
dtugosci drogi.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy nalezy prowadzié
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.1.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka pomiarowa

Jednostka pomiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Sposob odbioru robot

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie projektu
i pomiaru powykonawczego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Pfatnos¢ wg jednostek obmiaru i ceny ofertowej.

Dilugos¢ odtwarzanej trasy podana w projekcie odnosi sie do catej szerokos$ci pasa dro-
gowego, zjazdow, skrzyzowan, mijanek.



D- 01.02.01. KARCZOWANIE PNI DRZEW | ZAGAJNIKOW

(Zakres wymogow ograniczony w stosunku do zamierzen objetych robotami
utrzymaniowymi — na dzien ogtaszania — NIE dotyczy.)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania doty-
czgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z karczowaniem pni, krzakéw i podszycia na dro-
gach lesnych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach lesnych.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét
zwigzanych z usunieciem karp drzew, krzakow i podszycia wykonywanych w ramach robot
przygotowawczych.

2. MATERIALY - Nie wystepuja.
3. SPRZET

Karczowanie nalezy wykona¢ koparkg o pojemnosci tyzki minimum 0,6 m3 lub spycharka,

4, TRANSPORT

Karczowane pnie i krzaki nalezy ztozy¢ wywiez¢é w miejsce wskazane przez Inwestora..
Wykarczowane pnie i krzaki nie moga pozosta¢ w pasie drogowym, na zjazdach na drogi
boczne, szlaki zrywkowe i linie oddziatowe oraz na powierzchniach odnowien i mtodnikow.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty zwigzane z usunieciem pni oraz krzakéw obejmujg wykarczowanie pni i krza-
kow, usuniecie karpiny, korzeni i gatezi poza pas drogowy i zasypanie dotéw po wykarczowaniu
oraz przemieszczenie karpiny do lasu — poza krawedz drogi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykarczowania pni i
zasypania dotow. Doty po pniach nie mogg by¢ zasypywane humusem.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z karczowaniem pni i krzakéw jest: 1sztuka lub

1T m2.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wy-
karczowanych pniach w trakcie i po ich zasypaniu.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt. 7 i ceny oferto-
wej.
Nalezy usung¢ pnie na drodze gtownej i w miejscach planowanych zjazdéw, skrzyzowan, mija-
nek oraz z powierzchni poboczy i rowow.
Cena wykonania robot obejmuje:
- karczowanie pni
- usuniecie karpiny, korzeni i gatezi poza pas drogowy
- zasypanie dotow
- usuniecie krzewow i krzakéw z odniesieniem dragowiny i gatezi poza pas drogowy i utozenie w

stosy.



D- 01.03.01. USUNIECIE WARSTWY HUMUSU LUB DARNINY

1.WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu lub darniny na drogach lesnych .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt na drogach lesnych.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych ze
zdjgciem warstwy humusu lub darniny z powierzchni zjazdéw, skrzyzowan, mijanek oraz z pasa
drogowego.

2. MATERIALY - Nie wystepuja.

3. SPRZET

Usunigcie humusu lub darniny nalezy wykonaé rowniarkg lub koparka.

4. TRANSPORT

Zdjety humus lub darning nalezy usung¢ do lasu ( nie uktada¢ na powierzchni odnowien i
miodnikow ).

5. WYKONANIE ROBOT
Zdjecie humusu lub darniny nalezy wykonac srednio 10 do grubosci 20 cm. W miejscach

gdzie powstang poza pasem drogowym wieksze pryzmy humusu nalezy je rozplantowa¢ badz
wykorzystaé do plantowania skarp i dna rowow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu lub dar-
niny.

7.0BMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest 1m2 zdjetej warstwy.
8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlega powierzchnia usunietego humusu lub darniny przed wykonaniem kolejnych
robot.



9.PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Platnos¢ wg jednostki obmiaru z poz. 7 i ceny ofertowe;j.
Cena 1 metra kwadratowego lub 1 metra szesciennego wykonania robot obejmuje usuniecia

humusu lub darniny z jej odtozeniem poza pas robét z ewentualnym rozgarnieciem w miare po-
trzeby.



D- 01.04.01. OCZYSZCZENIE TERENU Z POZOSTALOSCI PO KARCZOWANIU

(Zakres wymogow ograniczony w stosunku do zamierzen objetych robotami
utrzymaniowymi — na dzien ogtaszania — NIE dotyczy.)

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z usunieciem korzeni z pasa drogowego na drogach lesnych .

1.2, Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych

Z oczyszczeniem pasa drogowego drog lesnych oraz skrzyzowan, mijanek z korzeni drzew i
krzewow.

2. MATERIALY - Nie wystepuja.
3. SPRZET Narzedzia reczne oraz spycharka ze zrywarka.

4. TRANSPORT

Wygrabione i wyciggniete korzenie nalezy wynies¢ do lasu.

Korzenie w pasie drogowym z obiektami na gtebokosci do 40 cm nalezy odcig¢ i wyrwac
a nastepnie zgrabi¢ i przerzuci¢ poza granice robdt uktadajac w stosy.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie oczyszczonego pasa drogowego.

7.0BMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest 1m2 oczyszczonego terenu.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi podlega powierzchnia oczyszczonego terenu przed wykonaniem kolejnych

robot.
9.PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostki obmiarowej wg pkt 7 i ceny ofertowej

Cena 1 m2 wykonania robot obejmuije:
- odciegcie i wyrwanie korzeni
- zgrabienie korzeni i drobnych gatezi
- wywiezienie na odlegtos¢ do 3,00 km
- usuwanie korzeni odstanianych przy dalszych robotach.



D- 02.04.01. OCZYSZCZENIE LUB WYKONANIE ROWOW TROJKATNYCH

1.WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robét polegajacych na oczyszczeniu rowdw i wykonanie rowdw tréjkatnych przy dro-
gach lesnych.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy dla drég lesnych.

1.3. Zakres robo6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg roboty ziemne przy oczyszczeniu

rowow i wykonaniu rowow.

2. MATERIALY - grunt Il i IV kategorii
3. SPRZET - koparka

4. TRANSPORT -

5. WYKONANIE ROBOT

Rowy przydrozne nalezy wykonaé o przekroju trojkatnym, spadek skarp 1:1,5, glebokos¢
min 0,15 m liczac od spodu warstwy mrozoochronnej lub podbudowy z jednostajnym spadkiem .
Grunt z wykopdw przerzuci¢ poza pas drogowy i rozplantowac. Jesli spetnia parametry gruntu G-
1 mozna wbudowac w korpus drogowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jakosci robot podlega na ocenie wykonanych robét i braku uszkodzen na

drzewach rosngcych zasiegu wykonywanych robot.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa jest 1 metr ® gruntu z wykopu w stanie rodzimym.

8. ODBIOR ROBOT
Odbidr robdt nastepuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Pfatnos¢ wg jednostki obmiarowej i ceny ofertowe;j.

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
e prace pomiarowe
* wykonanie wykopu i nadanie odpowiedniego spadku skarpom oraz utozenie ziemi obok
wykopu
e odmulenie i oczyszczenie rowdw z odtozeniem gruntu i rozplantowaniem.



A-04.00.00 PODBUDOWA

D- 04.01.01. PROFILOWANIE | ZAGESZCZANIE PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczaniem podtoza gruntowego.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujacg podstawe opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontrak-
towy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
z profilowaniem podtoza przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robdt

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 1.5.

2. materialy

Nie wystepuija.
3. sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdl-
ne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do profilowania podtoza powinien wykazac sie mozliwoscig

korzystania z nastepujgcego sprzetu:

rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze

dopusci¢ wykonanie i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawio-
nym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

koparek z czerpakami profilowymi

rozktadarek do asfaltu, walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.



4._transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Wymagania dotyczace transportu materiatow podano w OST D-04.02.01,
D 04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.
5.wykonanie robot

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogélne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”
pkt 5.

5.2. Warunki przystgpienia do robét

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania profilowania i zageszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem robét zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wcze-
sniejsze przystgpienie do profilowania i zageszczania poditoza, jest mozliwe wylacznie za
zgodg Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac sie ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych poditoza. Zaleca sig, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podfozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na gtebokc$é zaakcep-
towang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla
goérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i
zagesci¢ warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podfoza nalezy stosowa¢ réwniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzy-
stany w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu poditoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zagesz-
czanie podioza nalezy kontynuowa¢ do osiagniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od
podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podtoza (Is)
Minimalna warto$¢ [s dla:

Strefa
Innych drég
korpusu Ruch mniejszy
od ciezkiego
Gorna warstwa o grubosci 1,00

20 cm
Na gtebokosci od 20 do 50
cm od powierzchni podioza 0,97




W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie ba-
dania zaggszczenia, kontrolg zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢
pierwotny i wtérny modul odksztalcenia podloza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego i

pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podloza podczas zaggszczania powinna byé rowna wilgotno$ci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10%.
5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastapi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni,
to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roz-

tozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbed-
nych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wy-
kona on na wiasny koszt.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jako$ci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwosé¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwosc¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i za-
geszczenia wyprofilowanego podioza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego
podtoza

Minimalna czestotliwosé
badan i pomiaréw

Wyszczegolnienie
badan
i pomiaréw

Lp.

-

Szerokosc¢ koryta

10 razy na 1 km

2| Réwnos¢ podtuzna

co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 Réwnos¢ poprzeczna

10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne 1

10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokoscio-
we

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla
autostrad  idrdg ekspresowych, co 100 m
dla pozostatych drog

Uksztattowanie osi w
planie 4

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla
autostrad i drog ekspresowych, co
100 m dla pozostatych drég




Cd. tablicy 2

7| 2aggszczenie, wil- | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej,
?qtnosc gruntu pod- | jecz nie rzadziej niz raz na 600 m2
oza

*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksztattowania osi w pla-
nie nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szerokosc (profilowanego podtoza)

Szerokos$¢ i profilowanego podioza nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o
wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nierownosci podtuzne i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg zgodnie z

norma BN-68/8931-04 [4].
Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata.
Nieréwnos$ci nie moga przekraczac¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projek-
towg z tolerancjg + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Roznice pomigdzy rzednymi wysokos$ciowymi wyprofilowanego podtoza i rzednymi pro-
jektowanymi nie powinny przekracza¢ 2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o niz £ 5 cm dla
drog lesnych.
6.2.7. Zagegszczenie (profilowanego podioza)

Wskaznik zageszczenia i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie poréwnanie warto$ci modutow
odksztatcenia, to warto$¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslo-
nych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnosé w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnosé
gruntu podtoza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +
10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego podloza

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co naj-
mniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia

wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.



7. obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. odbior robot

Ogoélne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki

pozytywne.

9. podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platno$ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wyma-
gania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? powierzchni profilowanej podioza obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub
nasyp,
profilowanie dna koryta lub podtoza,
zageszczenie,

utrzymanie koryta lub podtoza,
przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.



D- 05.00.00 NAWIERRZCHNIA

D- 05.02.01 NAWIERRZCHNIA TLUCZNIOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru fragmentdéw nawierzchni ttuczniowej.

1.2. Zakres stosowania OST
Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujacq podstawe opracowania

szczegotowe| specyfikaciji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontrak-
towy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych
z wykonaniem nawierzchni ttuczniowej, wg PN-S-96023 [20].
Nawierzchnie ttuczniowg wykonuje sig, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej:
bezposrednio na podtozu gruntowym przepuszczalnym,
na warstwie gruntu ulepszonego wapnem lub popiotami lotnymi wzglednie na warstwie odci-
najacej - w przypadku podtoza nieprzepuszczalnego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia ttuczniowa - jedna lub wigcej warstw z tlucznia i klinca Kamiennego, leza-
cych na podtozu naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzdatnionych do bezposredniego
przejmowania ruchu.

1.4.2. Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat
litych, wg PN-B-01100 [1].

1.4.3. Kruszywo tamane zwykte - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego prze-
kruszenia skat litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace sie ziarnami ostro-
krawedziastymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100 [1].

1.4.4. Ttuczen - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziarn od 0,0 mm do 63 mm.
1.4.5. Kliniec - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziarn od 0,0 mm do 31,5 mm.
1.4.6. Miat - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziarn 0,0 mm do 4 mm.

1.4.7. Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskane w wyniku rozdrobnienia w granula-
torach tamanego kruszywa zwyktego, charakteryzujgce sie chropowatymi powierzchniami i fo-
remnym ksztaltem ziarn o stepionych krawedziach i narozach, o wielkosci ziarn od 0,075 mm do

4 mm.
1.4.8. Piasek - kruszywo naturalne o wielkosci ziarn do 2 mm.

1.4.9. Pozostate okre$lenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i de-
finicjami podanymi w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania

ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace roboét podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogoéine” pkt 1



2. materialy

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni ttuczniowej wg PN-S-96023 [20]
sq;
kruszywo tamane zwykte - ttuczen i kliniec, wg PN-B-11112 [15],
mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15],
kruszywo do zamulenia gornej warstwy nawierzchni - miat, wg PN-B-11112 [15] lub piasek
wg PN-B-11113 [16],
woda do skropienia podczas watowania i zamulania.

2.3. Wymagania dla materiatow

Klasa i gatunek kruszywa, w zaleznosci od kategorii ruchu, powinna by¢ zgodna z wy-
maganiami normy PN-S-96023 [20].
Dla drég obcigzonych ruchem:
srednim i lekko$rednim - kruszywo klasy co najmniegj Il gatunek 2,
lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy Il lub 1lI, gatunek 2.
Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1, 2i 3.

Tablica 1. Wymagania dla tlucznia i klinca klasy Il i lll wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
klasa Il klasa lll
1| Scieralno$¢ w bebnie kulowym (Los Angeles)
wg PN-B-06714-42 [13]:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku
masy, nie wiecej
niz: 35 50
w ttuczniu 40 50
w Kiincu
b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku ma-
sy w stosunku do ubytku masy po petnej 30 35
liczbie obrotéw, nie wiecej niz:
2| Nasigkliwosé, wg PN-B-06714-18 [9], %
(m/m), nie wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i prze- 2,0 3,0
obrazonych 3,0 5,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych
3| Odpornos¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-
06714-20 [11], % ubytku masy, nie wiecej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i prze- 4,0 10,0
obrazonych 50 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych
4 Odpornos$¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfiko-




wanej metody bezposredniej, wg PN-B-06714-
19 [10] i PN-B-11112 [15], nie wiecej niz:

w klincu, 30 nie
w thuczniu nie bada | bada sie
sig

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia i klinca gatunku 2, wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1| Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
a) zawartosc¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, od-
sianych na mokro, % (m/m), nie wigcej niz:
- w ttuczniu 3
- w klincu 4
b) zawartos¢ frakcji podstawowej w ttuczniu lub
klincu, % (m/m), nie mniej niz: 75
¢) zawartos¢ podziarna w ttuczniu lub Kklincu, %
(m/m), nie wiecej niz: 15
d) zawarto$¢ nadziarna w ttuczniu lub klincu, %
(m/m), nie wigcej niz: 15
2| Zawartosé zanieczyszczen obcych w ttuczniu lub 02
klincu, wg PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie ’
wiecej niz:
3| Zawartos¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16
[8], % (m/m), nie wiecej niz:
- w tluczniu 40
- w klincu nie bada sie
4f Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych w ttuczniu
lub klificu wg PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy nie | -orcoWa
ciemniejsza niz:

Tablica 3. Wymagania dla miatu i mieszanki drobnej granulowanej wg PN-B-11112[15]

Wymagania dla

Lp. Wiasciwosci ey mc:;esssgjki
granulo-
wanej
1| Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, wg PN-B- 05 0.1
06714-12 [6], % (m/m), nie wiecej niz: ’ ’
2| Wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22],
nie mniejszy niz:
- dla kruszywa z wyjatkiem wapieni 20 65
- dla kruszywa z wapieni 20 40
3 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, wg
PN-B-06714-26 [12]. Barwa cieczy nie ciem- | -0 cowa | Wzorcowa
niejsza niz:
4 Zawarto$¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 20 15

[7], % (m/m), nie wigcej niz:




S | Zawarto$c frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg nie 15
PN-B-06714-15 [7], % (m/m), nie mnigj niz; bada sig

3.sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét powinien wykaza¢ sie mozliwoscig ko-

rzystania z nastepujacego sprzetu:

uktadarek lub réwniarek do rozscielania ttucznia,

walcéw statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym co najmniej 30 kN/m, ew. walcoéw wi-

bracyjnych o nacisku jednostkowym watu wibrujgacego co najmniej 18 kN/m lub ptytowych za-

geszczarek wibracyjnych o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m?,

przewoznych zbiornikéw do wody (beczkowozow) zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryski-

wania wody oraz pomp do napetniania beczkowozow woda.

4.transport

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie
twarde nieulepszone. Wymagania ogalne” pkt 4.

5.wykonanie robot

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-05.02.00 , Nawierzchnie twarde nie-
ulepszone. Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podioza

Podtoze pod nawierzchnig tluczniowg powinno by¢ przygotowane zgodnie z warunkami
ogolnymi okreslonymi w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania
0golne” pkt 5.2.

Nawierzchnia ttuczniowa powinna by¢ utozona na podiozu zapewniajgcym nieprzenika-
nie drobnych czgstek gruntu do warstwy nawierzchni. Na gruncie spoistym, pod nawierzchnig
tluczniowg powinna by¢ utozona warstwa odcinajgca albo warstwa geotekstyliow.

W przypadku zastosowania pomigdzy warstwg nawierzchni ttuczniowej a spoistym grun-
tem podtoza warstwy odcinajacej, powinien by¢ spetniony warunek nieprzenikania czastek
drobnych, wyrazony wzorem:

15 85

85
gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajace;j,
Dss - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

Geotekstylia przewidziane do uzycia pod nawierzchnie ttuczniowa powinny posiadaé
aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke. W szczegolnoéci wymagana jest od-
powiednia wytrzymato$¢ mechaniczna geotekstyliow, uniemozliwiajgca ich przebicie przez ziar-
na ttucznia oraz odpowiednie wtasciwosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia podtoza grun-
towego.



5.3. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na
3 dni przed rozpoczeciem robot Wykonawca powinien wykonac odcinek probny w celu:
stwierdzenia, czy sprzet stosowany przy rozkladaniu i zageszczaniu jest wiasciwy,
okreslenia grubosci warstwy w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci
warstwy zageszczonej,
ustalenia liczby przej$¢ sprzetu zageszczajacego, koniecznej do uzyskania wymaganego
zageszczenia warstwy.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatéw oraz sprzetu, jakie
beda stosowane do wykonywania nawierzchni.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m?, a dtugo$é nie po-
winna by¢ mniejsza niz 200 m.
Odcinek prébny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.
Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania nawierzchni po zaakceptowaniu odcinka
probnego przez Inzyniera.

5.4. Wbhudowanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubos¢ warstwy nawierzchni tluczniowej nie moze byé po zageszczeniu
mniejsza od 7 cm.

Maksymalna grubos$¢ warstwy nawierzchni po zageszczeniu nie moze przekraczaé 20
cm. Nawierzchnig o grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywaé w dwdch warstwach.

Kruszywo grube powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej gruboéci, przy uzyciu
uktadarki albo rowniarki. Grubo$¢ roztozonej warstwy luZznego kruszywa powinna by¢ taka, aby
po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiggnieto grubos¢ projektowana.

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ zageszczane przejsciami walca statycznego
gtadkiego, o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zageszczenie nawierzchni o
przekroju daszkowym powinno rozpoczaé sie od krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami po-
dtuznymi, czesciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o jedno-
stronnym spadku poprzecznym powinno rozpocza¢ sie od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami
podtuznymi, czesciowo nakfadajacymi sig, w kierunku jej gornej krawedzi. Dobér walca gtadkie-
go w zaleznosci od twardosci ttucznia, mozna przyjmowaé wedtug tablicy 4.

Tablica 4. Dobér walca gtadkiego w zaleznosci od twardosci thucznia

Twardos¢ i wytrzymatosé na $ciskanie Dopuszczalny nacisk kN/m
skaty, szerokosci tylnych kot walca
z ktdérej wykonano ttuczen
Migkka, od 30 do 60 MPa od 55 do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 od 65 do 80
MPa Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zaggszczanie mozna zakonczyé, gdy przed kotami walca przestajg sie tworzy¢ fale, a
ziarno ttucznia o wymiarze okoto 40 mm pod naciskiem kota walca nie wttacza sie w nawierzch-
nie, lecz miazdzy sie na niej.

Po zageszczeniu warstwy kruszywa grubego nalezy zaklinowa¢ jg poprzez stopniowe
rozsypywanie klinca od 0,0 do 4 mm i mieszanki drobnej granulowanej od 0,0 do 4 mm przy
ciagtym zagegszczaniu walcem statycznym gtadkim.

Warstwy dolnej (o ile uklada sig na niej od razu warstwe gérng) nie klinuje sie, gdyz nie-
catkowicie wypetnione przestrzenie migdzy ziarnami tlucznia powodujg lepsze zwigzanie obu



warstw ze sobg. Natomiast gérng warstwe nalezy klinowac tak dtugo, dopoki wszystkie prze-
strzenie nie zostang wypetnione klincem.

W czasie zaggszczania walcem gtadkim zaleca sie skrapia¢ kruszywo woda tak
czesto, aby byto stale wilgotne, co powoduje, ze kruszywo mniej sie kruszy, mniej wyokragla i
tatwiej uktada szczelnie pod walcem.

Zageszczenie mozna uwazac za zakonczone, jesli nie pojawiajg sie $lady po walcach
i wybrzuszenia warstwy kruszywa przed watami.

Jesli dokumentacja projektowa, SST lub Inzynier przewiduje zamulenie gérnej warstwy
nawierzchni, to nalezy rozsypa¢ cienka warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skropi¢ go woda i
wciera¢, w zaklinowana warstwe ttucznia, wytworzong papke szczotkami z piasawy. W trakcie
zamulania nalezy przepuscic¢ kilka razy walec na szybkim biegu transportowym, aby papka zo-
stata wessana w gigb warstwy. Watly walca nalezy obficie polewac¢ woda, w celu uniknigcia
przyklejania do nich papki, ziarn klinca i ttucznia. Zamulanie jest zakonczone, gdy papka prze-
stanie przenika¢ w gtab warstwy.

Jesli nie wykonuje sig zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywa grubego nalezy
dodawac rowniez miat.

W przypadku zageszczania kruszywa sprzetem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o
nacisku jednostkowym watu wibrujgcego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zageszczarkami
wibracyjnymi o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m?), zageszczenie nalezy
przeprowadza¢ wedtug zasad podanych dla walcéw gtadkich, lecz bez skrapiania kruszywa
woda. Liczbe przejs¢ sprzetu wibracyjnego zaleca sie ustali¢ na odcinku probnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dbaé, aby byta ona stale wilgot-
na. Nawierzchnia, jesli nie byta zageszczana urzgdzeniami wibracyjnymi, powinna by¢ réwno-
miernie zajezdzana (doggszczona) przez samochody na catej jej szerokosci w okresie od 2 do 6
tygodni, w zwigzku z czym zaleca sig przektadanie ruchu na rézne pasy przez odpowiednie
ustawianie zastaw.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robédt podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw prze-
znaczonych do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptadii.
Badania te powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3 niniejszej
specyfikaciji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robét przy budowie nawierzchni tluczniowej nalezy kontrolowa¢ z czestotliwo-

§cig podang ponizej, nastepujace wtasciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w kruszywie i zawarto$¢ ziarn niefo-
remnych w kruszywie - co najmniej 1 raz na dziennej dziatce roboczej z tym, ze maksymalna
powierzchnia nawierzchni przypadajgca na jedno badanie powinna wynosi¢ 600 m?,

b) scieralnos¢ kruszywa, nasiakliwo$¢ kruszywa, odpornosc¢ kruszywa na dziatanie mrozu - przy
kazdej zmianie Zrodta pobierania materiatow.

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roziozonej warstwy, przed jej zageszczeniem.

Wyniki badar powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

Badania peine kruszywa, obejmujace ocene wszystkich wiasciwosci okreslonych w p. 2.3
powinny by¢ wykonane przez Wykonawce z czestotliwo$cig gwarantujaca zachowanie jakosci
robot i zawsze w przypadku zmiany zrédta pobierania materiatéw oraz na polecenie Inzynie-



ra. Prébki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy w
obecnosci Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchni ttuczniowej

Grubos¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu, co
najmniej w dwoch losowo wybranych punktach na kazdej dziennej dziatce roboczej i nie rzadziej
niz w jednym punkcie na 400 m? nawierzchni.

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci nawierzchni nie powinny przekraczaé
+ 10%.

Pozostate cechy geometryczne nawierzchni powinny byé¢ mierzone i oceniane wedtug
zasad podanych w p. 6.2 OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania

0golne”.
6.5. Pomiar no$nosci nawierzchni

Pomiary nosnosci nawierzchni ttuczniowej nalezy wykonaé piytg o érednicy 30 cm,
zgodnie z BN-64/8931-02 [23]. Pomiar nalezy wykonaé¢ na kazde zadanie Inspektora Nadzoru
na koszt Wykonawcy. Nawierzchnia tluczniowa powinna spetniaé wymagania dotyczace nosno-

$ci podane w tablicy 5.
Tablica 5. Wymagana no$nos$¢ nawierzchni tuczniowej

Minimalny modut odksztatcenia mierzo-
Kategoria ruchu ny przy uzyciu ptyty o srednicy 30 cm,
MPa
pierwotny wtérny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekkosredni i $redni 100 170

Zageszczenie nawierzchni tluczniowej nalezy uznaé za prawidtowe wtedy, gdy stosunek
wtornego modutu odksztatcenia do pierwotnego modutu odksztatcenia, mierzonych przy uzyciu

piyty 6 sredriey 30 o, jest iR WRIRY 22 (), 1.1/ ;

A <.2)

Ty N

6.6. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.6.1. Niewtasciwe uziarnienie i wlasciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach spe-
cyfikacji zostang odrzucone. Jezeli kruszywa, nie spetniajace wymagan zostang wbudowane,
to na polecenie Inzyniera, Wykonawca wymieni je na wiaciwe, na wtasny koszt.

6.6.2. Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech geome-
trycznych od okreslonych w punkcie 6.3.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub ze-
rwanie na catg grubos¢ warstwy, wyréwnane i powtérnie zageszczone. Dodanie nowego mate-
riatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po ich wykonaniu nastapi ponowny po-

miar i ocena.
6.6.3. Niewtasciwa nosnosé nawierzchni

Jezeli no$nos¢ nawierzchni bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca tylko wtedy, gdy zanizenie
nosnosci nawierzchni wynikio z niewtasciwego wykonania przez Wykonawce robdt.



7.0bmiar robot
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy).
8.odbiodr robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogélne” pkt 8.

9.podstawa platnosci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-05.02.00
~Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? nawierzchni tluczniowej obejmuije:
prace pomiarowe i oznakowanie robot,
dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
roziozenie warstwy kruszywa grubego (ttucznia, klinca),
zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienie woda i zageszczenie
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikaciji
techniczne;.
10.Przepisy zwigzane
Przepisy zwigzane podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde

nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 10.

Powyzsze przytoczone zapisy specyfikacji dotyczg
fragmentarycznych robot wykonywanych w ramach
utrzymania drog.



