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PROJEKT BUDOWLANO - WYKONAWCZY ZMIANY SPOSOBU UZYTKOWANIA
WRAZ Z PRZEBUDOWA, ISTNIEJACYCH POMIESZCZEN W BUDYNKU PORADNI
DLA POTRZEB PORADNI PULMONOLOGII i FTYZJATRII
PRZY UL. ZJEDNOCZENIA 10 W CHORZOWIE

ST-01. ROBOTY ROZBIORKOWE

KOD CPV - 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki
obiektow budowlanych; roboty ziemne

Inwestor:
SZPITAL SPECJALISTYCZNY W CHORZOWIE
ul. Zjednoczenia 10
41-500 Chorzéw

Lokalizacja inwestycji:
Budynek Hepatologii, 41-500 Chorzdw, ul. Zjednoczenia 10,
Kat. obiektu: XI, nr dziatki 4561/247, Obreb: Chorzéw, Jedn. Ewid.: Chorzéw

SIERPIEN 2020 R.



SPECYFIKACJA TECHNICZINA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST—01. ROBOTY ROZBIORKOWE

SPIS TRESCI
T WSTEP ettt ettt ettt eae e et e eae e eaeeeteeeaeeeaeeeaeeereeeaeeereeeaeeereeeaeeereeeaeeereeeteeereens 15
T L PIZEAMIUOT ST ettt et et et e et eeeav e e etae e eaeeeeteeeesseeetneeeaseeeseeensseennreean 15
|40 | S [e ) Lo Lo T R 15
1.3. ZAKres rob Ot OJETYCN ST ...ttt ettt ae e e aeens 15
1.4, OKreSIENia POASTAWOWE ..ottt ettt ettt et e eteereeseeteereeneenes 15
1.5. Ogdlne wymagania dotyCZGCe rODOT ... 15
2. MATERIALY .ttt eete e et e e e et e e e e tae e e eebae e e eesteeeeeeaaeeeeesbeeeesesaeeeeesseeeeenteeeesnnteeas 15
G TN o 4 = USRS 15
4, TRANSPORT .ottt ettt ettt e e e ettt eeette e e eetaaeeeseabaeeeeaseeseeeaseeeesesseeeeensseeeeaseesesessreeesnsseeeennses 15
5. WYKONANIE ROBOT ..ot ee ettt ete e eeee e eseet e esseasesaeseeet e easeeeeaeaneesaeneenens 15
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ...t s s sass s sanaes 15
7. OBMIAR ROBOT ...ttt se s s saesassassnanaes 16
8. ODBIOR ROBOT ...ttt sttt en s s nenes 16
9. PODSTAWA PEATNOSCI ettt eee et e ee e e e et eeesseaesaeseeese e easesssaeeseesasneenens 16
TO. PRZEPISY ZWIAZANE ..ottt ettt eete e ee e e e ae e e e ebae e e eeabaeeesesaeeeesseeeeeeareeeesnreeas 16



SPECYFIKACJA TECHNICZINA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST—01. ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Niniejsza Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan technicznych dotyczgcych
wykonania i odbioru robdt, ktére zostang wykonane w ramach zadania pod nazwd:
Imiana sposobu uzytkowania wraz z przebudowq istniejgcych pomieszczen w budynku
Poradni dla potrzeb Poradni Pulmonologii i Ftyzjatrii przy ul. Zjednoczenia 10 w Chorzowie.

1.2. Zakres stosowania ST

Patrz ST- 0 ,,Wymagania ogdlne”.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy ikontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
i majgce na celu rozbidrke nastepujgcych elementdw w budynku:
- demontaz wyposazenia pomieszczen (meble, urzqgdzenia itp.),
- demontaz stolarki drzwiowe;,
- demontaz/rozbiérka instalacii,
- rozbidrka miejscowych oktadzin Sciennych z ptytek,
- robidrka stopni/schoddéw betonowych,
- rozbidrka wagi stalowe],
- wykucia otwordw w stropie,
- rozebranie konstrukcji murowych z cegiet i pustakéw na zaprawie cem. — wap.
- odbicie tynkdw wewnetrznych,
- wykucie bruzd i wnek w $cianach z cegiet na zaprawie cem. — wap.
- usuniecie gruzu z budynku oraz wywdz na koncesjonowane sktadowisko.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujgcymi
odpowiednimi normami oraz z okre$leniami podanymi w ST-00. ,, Wymagania ogdlne”.
1.5. Ogdélne wymagania dotyczqce roboét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnosc
z dokumentacjqg projektowq i poleceniami Inzyniera. Ogdine wymagania dotyczgce robdt
podano w ST-0. "Wymagania ogdine".
Wykonawca robdt powinien uwzgledni¢ fazowanie robdt rozbidrkowych z uwagi na
konieczno$¢ utrzymania komunikacji.
2. MATERIALY
Materiaty wbudowane nie wystepujg.
3. SPRZET
Sprzet do wykonywania robdt rozbidrkowych winien by¢& dobrany przez Wykonawce
w projekcie organizaciji robét i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Prace nad czynnymi obiektami mozna prowadzi¢ przy uzyciu lekkich mtotéw
pneumatycznych lub elekirycznych.
4. TRANSPORT

Transport sprzetu i odwdz gruzu dowolnymi srodkami fransportowymi. Odwdz gruzu
na miejsce uzgodnione z Inwestorem. Zaktada sie odlegtosc transportu do 10 km.
5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt technologii robdét
rozbiérkowych oraz projekt organizacji robdt, uwzgledniajgce wszystkie warunki
w jakich prowadzone bedq roboty.
- Prace rozbidrkowe prowadzic recznie oraz narzedziami - lekkimi mtotami
pneumatycznymi, elekirycznymi i narzedziami typu mtot i przecinak.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzeniu podlegajq:
- zgodnos$¢ prowadzenia robdt z projektem technologii i organizacji robét rozbidrkowych.
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7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru robét jest 1m3, 1m2 i szt. Ptaci sie za wykonang iloé¢ m3, m2 i szt.
prac  rozbidrkowych/demontazowych  elementéw  wg rzeczywistego  obmiaru
dokonywanego w trakcie prowadzenia robdt. W cene nalezy wliczy¢ koszt wykonania
niezbednych rusztowan i oston zabezpieczajgcych oraz koszty skladowania gruzu.
8. ODBIOR ROBOT
Odbiorom podlegaja:
- usuniecie gruzu z miejsc przeznaczonym do rozbidrki,
- zatadowanie na Srodki transportowe.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa obejmuje  zapewnienie niezbednych czynnikdw produkcii,
wykonanie prac rozbidérkowych, a takze odwdz gruzu wraz z kosztami jego skladowania i
oczyszczenie miejsca pracy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepujqg.



