Załącznik nr 1 do SIWZ
	Opis przedmiotu zamówienia: Robot kolaboracyjny

	Robot
		Obciążenie maksymalne:  min. 3 kg  
[bookmark: _GoBack]Zasięg maksymalny: min. 480 mm 
Liczba stopni swobody:  min. 6 przegubów obrotowych
Dokładność powtarzania pozycji: ±0,03 mm
Rodzaj zabezpieczenia : IP54
Masa: maks. 12 kg 
Porty wej./wyj.:
- min. 2 wejścia cyfrowe 
- min. 2 wyjścia cyfrowe 
- min. 2 wejścia analogowe
- interfejs UART
Wbudowany czujnik siły i momentu.
Minimum 17 zaawansowanych regulowanych funkcji bezpieczeństwa, w tym monitorowanie łokcia.
Zdalne sterowanie zgodne z: ISO 10218
Funkcja bezpieczeństwa zgodnie z: EN ISO 13849:2008 PL d





	Układ sterowania
	Rodzaj zabezpieczenia : IP44
Porty I/O:
- 16 wejść cyfrowych 
- 16 wyjść cyfrowych
- 2 wejścia analogowe
- 2 wyjścia analogowe
Porty USB:
- min. 1 USB2.0
- min. 1 USB3.0
Komunikacja:
- Modbus TCP
- ProfiNet
- Ethernet IP
Wymiary: 475 mm x 423 mm x 268 mm
Pilot uczenia robota z ekranem dotykowym.

	Wyposażenie
	1. Mobilny stojak na robota wraz ze składaną podstawą pod Teach Pendanta 
2. Zestaw narzędzi
W skład narzędzi wchodzi:
a) walizka
b) głowica podwójna chwytaka na robota UR - Dual Head
c) zestaw końcówek / narzędzi robota: 
- 3 x ssawkowy, 
- 1 x szczękowy podwójny, 
- 1 x szczękowy potrójny, 
- 1 x elektromagnetyczny, 
- 1 x dyspenser z manometrem 
d) zestaw montażowy
e) URcap 
f) bumper ochronny na głowicę chwytaka
3. Oprogramowanie do symulacji procesów, programowania robotów off-line, optymalizacji procesów w świecie VR / AR ( min. 30 licencji )



