" OTIS

Dokumentacja dzwigu OTIS Sp. 2 0.0.
ul. Postepu 14

Nr. fabryczny: D8SD1260 02-676 Warszawa

Nazwa i adres instalatora :

Nazwa i adres wlasciciela:

Nazwa i adres uzytkownika:

Numer fabryczny dzwigu:
Rok budowy:

Adres miejsca zainstalowania:

Typ dzwigu:

Rodzaj napedu:
Udzwig znamionowy:
lub:

Predko$¢ nominalna:

dezai uzytkowania:

Wysokos¢ podnoszenia:
Liczba przystankow:
Rozmieczczenie przystankow
Drzwi przystankowe:
llosé:

Typ:

Rodzaj/wymiary:
Konstrukcja szybu:

Usytuowanie maszynowni:

Dojécie do maszynowni:

|Zawieszenie:
 |Wciagarka:

Typ:

Srednica tarczy ciernej:

Silnik napedowy:
Moc:

Zasilanie:
Zwalniak hamulca:
Typ:
Napiecie pracy:
Dokiadny dojazd do przystanku:

Rodzaj: plynnie regulowany falownikiem
Typ: OVFNO1B
Sterowanie:

Rodzaj: mikroprocesorowe

Typ sterownika: MCS 222 MMR Gen2Mod

Zbiorczos¢: gora-dot

Grupa: DUPLEX

; uqcznie z dzwigami: D8SD1261

OPIS TECHNICZNY DZWIGU

Znamionowa predko$¢ obrotowa:

OTIS Sp. z 0.0.
02-676 Warszawa, ul. Postgpu 14

Akademia Wychowania Fizycznego im. Bronistawa Czecha
al. Jana Pawia |l 78, Krakow

Akademia Wychowania Fizycznego im. Bronistawa Czecha
al. Jana Pawla |l 78, Krakow

D8sSD1260

2008

A.W.F. Dom studencki nr. 3

al. Jana Pawta I 84, Krakow

osobowy

elekiryczny, cierny

800 kg

10 os6b

1,00 m/s

samoobstugowy

37,33 m
14
jednostronne

14 - rozmieszczone jednostronnie
PRIMA S

Automatyczne, teleskopowe - 900/2000
betonowy i murowany

bezposrednio nad szybem

po schodach

2:1

KOLLMORGEN-2-5T-B
100 mm

5,0 kW
475 obr/min
3x400V

elektromechaniczny
48V DC
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OTIS

Dokumentacja dZwigu

Nr. fabryczny: D8SD1260

OTIS Sp. zo.0.

ul. Postepu 14
02-676 Warszawa

|Liny no$ne:
flos¢:

- Szerokos¢:
Konstrukcja:

Sita zrywajgca:
Srednica:
Konstrukeja:
Sita zrywajaca:
Typ:
lloéc¢:

Kabina
Material:

Drzwi:

Przeciwwaga
Typ:

Masa klocka:

Chwytacze:
Rodzaj:
Typ:

Rodzaj:
Typ:

Typ:

Usytuowanie:
Rodzaj:

Typ:

llosé:
Usytuowanie:
Rodzaj:

Typ:
llosé:

Typ:

Typ:

Wytrzymato$¢ drutdéw na rozcigganie:

Rzeczywisty wsp. bezpieczenistwa:
Lina ogranicznika predkosci:

Wytrzymato$¢ drutow na rozcigganie:

Rzeczywisty wsp. bezpieczenstwa:
Elementy wyrownawcze:

- Wymiary wewnetrzne (powierzchnia uzytkoway:

Masa kabiny:

Liczba klockéw/wymiary:

Masa przeciwwagi:
Zamek bezpieczenstwa drzwi przyst.:

Ogranicznik predkosci:

Numer fabryczny:
Zderzak kabiny:

 |Zderzak przeciwwagi:

Urzadzenie alarmowe:
Prowadnice kabiny

Prowadnice przeciwwagi:

Dzwig wyposazony w system zdaine

OPIS TECHNICZNY DZWIGU cd.

4

30,0 mm

12 lin o érednicy 1,65 mm w ostonie poliuretanowej
2750 N/mm2

32 000 N

17,0

8,0 mm

8x198

1370/1770 N/mm2
35500 N

20,10

brak

blacha stalowa
szer. x geb. x wys. 1260x1420x2150 mm

Automatyczne teleskopowe PAX -900/2000
660 kg

ramowa

22 szt.

43,5 kg

1020 kg

F.A 23400L (OTIS)

slizgowe
PC 14DO (COBIANCHI)

$rodki zabezpieczajace przed nadmierna predkoscia kabiny jadacej do gory:

hamulec na wciagarce
TAA 20222 BF

LK250 (PFB)

na stupku w podszybiu
z akumulacja energii
ACLA 300402

2

na stupku w podszybiu
z akumulacja energii
ACLA 300403

1

tacznosé telefoniczna ze stuzbami ratowniczymi zgodnie z PN/EN 81.28

(system REM 5.0)
T 90x75x16 - ciggniona

T 50x50x5 - ciggniona

Dzwig wykonany zgodnie z: Dyrektywa Dzwigowa 95/16WE

i norma PN/EN 81-1

oprocz:  p.9.1.1 oraz p.9.1.2 - niezgodne z norma elementy nosne (pasy) - dolaczona analiza ryzyka

go monitorowania OTIS REM 5.0, lagznosc telefoniczna z Centrum Serwisowym.

2008-11-03
M. Mrozek

>12

>8

(800x150x50)

45%
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