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ZALOZENIA WYJSCIOWE DO KOSZTORYSOWANIA

(Opis sposobu obliczenia ceny wartosci kosztorysu inwestorskiego)
1. METODA | PODSTAWY OPRACOWANIA KOSZTORYSU INWESTORSKIEGO DLA
ROBOT BUDOWLANYCH.

Zgodnie z Rozdziatem 2 Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 18.05.2004r. w
sprawie metod i podstaw sporzgdzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania
planowanych kosztéw prac projektowych oraz planowanych kosztéw robo6t budowlanych
okreslonych programie funkcjonalno-uzytkowym, oraz w oparciu o zasady i wzorce
kosztorysowania, zawarte w $rodowiskowych Metodach Kosztorysowania Robét
Budowlanych wydanych w grudniu 2001r. przez Stowarzyszenie Kosztorysantéw
Budowlanych, ustala sie nastepujgce wymagania dotyczace metody, sposobu i podstaw
opracowania kosztorysu.

1.1. Kosztorys opracowano metodg kalkulacji uproszczonej wg formuty:
Ck=LxCj+ Pv

gdzie:

Ck - cena kosztorysowa

L - ilo$¢ ustalonych jednostek przedmiarowych

Cj - ustalone ceny jednostkowe przez wykonawce kosztorysu

Pv - podatek VAT

1.2. Wyceniono poszczegblne roboty zawarte w przedmiarze stosujgc ceny
jednostkowe robét.

1.3. Cena jednostkowa robdt zawiera (uwzglednia) wszystkie koszty robocizny,
materiatow, pracy sprzetu i srodkoéw transportu technologicznego, niezbedne do
wykonania robét objetych dang jednostkg przedmiarowg oraz koszty posrednie i zysk.

1.4. Ceny jednostkowe robdt ustala sie na podstawie Katalogbw Naktadéw
Rzeczowych, kalkulacji wtasnej, lub danych rynkowych.

Cene jednostkowa danej roboty nalezy wyliczy¢ wg. formuty:

Cj = Rj + Mnj +Sj + Kpi + Zj

gdzie:

Rj - oznacza wartos¢ kosztorysowg robocizny na jednostke przedmiarowg

Mnj - oznacza wartos¢ kosztorysowg materiatdw na jednostke przedmiarowg robdt,
obliczong w cenach nabycia materiatéw.

Sj - oznacza warto$¢ kosztorysowg pracy sprzetu na jednostke przedmiarowg

Kpj - oznacza koszty posrednie na jednostke przedmiarowg

Zj - oznacza zysk kalkulacyjny na jednostke przedmiarowa

1.5. Ceny jednostkowe przyjmowane do kalkulacji uproszczonej nie uwzgledniajg
podatku od towaréw i ustug (VAT).
Ten podatek doliczono dopiero na koncu kosztorysu (wg. pkt 2).

1.6. Podstawe sporzgdzania kosztorysu stanowia:
- Dokumentacja projektowa (DP)
- Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t (ST)



-Jednostkowe naktady rzeczowe robocizny, materiatdw pracy, sprzetu i Srodkow
transportu technologicznego dla danej roboty (jednostki przedmiarowej) ustalone na
podstawie analizy indywidualnej.

- Ceny jednostkowe o ktérych mowa w pkt.1.3

- Obowigzujgce na podstawie odrebnych przepisow zasady obliczania podatku od
towaru i ustug (pkt.2)

Uwaga!

Podane w przedmiarze robdét numery tablic KNR-6w stanowig jedynie podstawe opisu
robot tj. wyszczegolnienie wszystkich, niezbednych czynnosci do wykonania danej
roboty przez Wykonawce w trakcie realizacji robét. Normy i naktady z podstaw wyceny
podanych w przedmiarze nie sg wigzace dla Wykonawcdw - nazwy i ilosci
normatywnych nakfadoéw rzeczowych R, M i S w poszczegdlnych pozycjach mozna
modyfikowaé, dopasowujac je do opisu robdt w pozycji przedmiarowej i specyfiki robot
zawartej w DP i ST. Przedmiar nalezy rozpatrywa¢ w powigzaniu z Dokumentacjg
Projektowg. Wigzgce sa rozwigzania i technologie rob6t podane w DP i ST.

2. INFORMACJA O PODATKU VAT.

2.1. Po opracowaniu (wyliczeniu) kosztorysu wyliczono nalezng kwote podatku VAT w
obowigzujgcej wysokosci i doliczono do wyliczonej kwoty kosztorysu.

Suma wyliczonego kosztorysu i naliczonego obowigzujgcego podatku VAT stanowig
catkowitg wartos¢ robét.

3. USTALONE PRZEZ ZAMAWIAJACEGO DANE TECHNICZNE, TECHNOLOGICZNE
| ORGANIZACYJNE, NIE OKBESLONE W DOKUMENTACJIPROJEKTOWEJ, A
MAJACE WPLYW NA WYSOKOSC CENY KOSZTORYSOWEJ .

3.1. Kosztorys sporzadzono przy zatozeniu utrzymania ruchu kotowego i pieszego.
Wykonawca zobowigzany jest do oznakowania terenu robét zgodnie z projektem
oznakowania na czas robot oraz zabezpieczenia stanowisk roboczych. Przy pracowaniu
kosztorysu uwzgledniono utrudnienia spowodowane ruchem kotowym i pieszym, a
takze ujeto w kosztach posrednich koszt oznakowania terenu robét i zabezpieczenia
stanowisk roboczych na czas remontu.

3. WYMAGANIA INWERSTORA DOTYCZACE PODZIALU KOSZTORYSU NA
OBIEKTY, ODCINKI, ETAPY, CZESCI, ELEMENTY ITP.

3.1. Zgodnie z przedmiarem
4. INNE DANE | WYMAGANIA INWESTORA:

4.1. Kosztorys zawiera caty zakres rzeczowy poszczegOlnych robdét zawartych w
dokumentacji projektowej i STWIOR.

4.2. Wszystkie ceny, w tym ceny jednostkowe sg podawane z doktadnoscig do dwéch
miejsc po przecinku zgodnie z ustawg o podatku od towardw i ustug.

4.3. Koszt zorganizowania placu budowy oraz obstugi geodezyjnej i zuzycia mediow
uwzgledniono w kosztach posrednich budowy.



