SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH DLA ZADANIA:

SST 1.1.8. - Roboty instalacji sufitéw podwieszanych.
CPV 45421146-9 Instalowanie sufitow podwieszanych

1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejszego opracowania sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot w zakresie architektoniczno-budowlanym podczas prowadzenia prac instalacji
sufitbw podwieszanych.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania niniejsze;
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) i jest dostosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zakresu robot wymienionych w
pkt.1.1.

Projektant sporzgadzajgcy dokumentacje projektowg i odpowiednie szczegdtowe
specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych moze wprowadzac
do niniejszej standardowej specyfikacji zmiany, uzupetnienia lub uscislenia,
odpowiednie dla przewidzianych projektem robdt, uwzgledniajgce wymagania
Zamawiajgcego oraz konkretne warunki realizacji robdt, niezbedne do uzyskania
wymaganego standardu i jakosci tych robdét.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko
w przypadkach prostych robét o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje pewnosc,
ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu metod wykonania
wynikajgcych z doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki budowlanej.

1.3. Zakres roboét objetych specyfikacja techniczna.

Roboty, ktoérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonanie instalacji sufitdw podwieszanych.

2. Materialy.

2.1. Wymagania ogoélne.

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
ST (CPV 45000000-01) ,Specyfikacja Techniczna — Ogoélna

Ponadto wszelkie materiaty stosowane do prowadzenia robét powinny posiadacé:
- Aprobaty Techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujgcymi normami,
- Certyfikat lub Deklaracje Zgodnosci z Aprobatg Techniczng lub PN,
- Certyfikat na znak bezpieczenstwa,

- Certyfikat zgodnosci z zharmonizowang normg europejskg wprowadzong do
zbioru norm polskich

- na opakowaniach powinien znajdowac sie termin przydatnosci do stosowania

Materiaty stosowane do wykonywania rob6t powinny by¢ dopuszczone do obrotu i
stosowania w budownictwie. W szczegolnosci materiaty winny odpowiada¢ wymogom
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zawartych w katalogach i instrukcjach producentéw wymienionych w zatozeniach
szczegotowych do poszczegolnych rozdziatdw.

Materiaty dostarczane na budowe muszg by¢ sprawdzone pod wzgledem jakosci,
wymiaréw, Kkonsystencji itp. z wymaganiami okreslonymi w ww. warunkach
technicznych i dokumentacji budowy.

Sposdb transportu i sktadowania powinien by¢é zgodny z warunkami i
wymaganiami podanymi przez producentéw.

Wykonawca zobowigzany jest posiada¢ na budowie petng dokumentacje
dotyczacg sktadowanych na budowie materiatow przeznaczonych do zakresu robot.

3. Sprzet.
3.1. Wymagania ogoélne.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST (kod CPV 45000000-01)
~opecyfikacja techniczna — Ogdlna”.

3.2. Sprzet do wykonywania robét.

Roboty mozna wykonac recznie lub przy uzyciu innych specjalistycznych narzedzi.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich narzedzi, ktére nie spowodujg
niekorzystnego wptywu na jakos¢ materiatow i wykonywanych robo6t oraz bedg
przyjazne dla srodowiska.

4. Transport.
4.1. Wymagania ogoine.

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST (kod CPV 45000000-01)
~opecyfikacja Techniczna - Ogdlna”.

4.2. Transport materiatéw i sprzetu.

Do transportu materiatow i sprzetu stosowac nastepujgce sprawne technicznie srodki
transportu.

Materiaty nalezy uktada¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej, obok siebie
i zabezpieczyC¢ przed mozliwoscig przesuwania sie podczas transportu. Jezeli
dtugosc¢ przewozonych elementdw jest wieksza niz dtugos¢ samochodu to wielkos¢
nawisu nie moze przekroczy¢ 1 m.

Przy zatadunku i wytadunku oraz przewozie na srodkach transportowych nalezy
przestrzegac¢ przepisdw obowigzujgcych w transporcie drogowym.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich srodkéw transportowych, ktore
nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ i wiasciwosC przewozonych materiatéw i
sprzetow.

Przy ruchu po drogach publicznych srodki transportowe muszg spetnia¢ wymagania
przepisow ruchu drogowego.

5. Wykonanie robét.



Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
06.02.2003 roku (Dz.U. 2003 nr 47 poz.401 z pdzniejszymi zmianami) w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

Do wykonania sg sufity podwieszone systemowe, rastrowy, na konstrukcji
aluminiowej z profili 50x10 mm o module konstrukcyjnym 600x600.

Wiasciwosci techniczne profili:

gatunek stali: blacha stalowa, ocynkowana wg PN-89/H-92125,

gatunku St0S wg PN-88/H-84020 lub gatunku DX51D+Z wg PN-EN 10142+A1: 1997,
grubosci blachy: 0,6 mm z tolerancjg normalng i podwyzszong wg PN-H-92201:1996,
ksztatt i wymiary: zgodne z AT-15-4452/2000; AT-15-4679/2000; AT-15- 4637/2000;
AT-15-4499/2001,

powtoka cynkowa: nanoszona ogniowo charakteryzujgca sie gruboscig 19 pym (275
g/m2) badan

wg PN-EN ISO 2178: 1998 ; przyczepnoscig — brak ztuszczen wg PN-EN 10142+A1:
1997 oraz

wygladem powierzchni — bez wad wg PN-EN 10142+A1: 1997.

Z uwagi na wymagania w zakresie odpornosci na korozje ryflowane profile mogg by¢
stosowane w pomieszczeniach zamknietych o wilgotnosci wzglednej powietrza 75%,
okresowo do 85%,

w Srodowiskach o stopniu agresywnosci korozyjnej B lub L wg PN-71/H-04651.

Piyty gipsowo-kartonowe (G-K) gr. 12,5 mm . z atestem p.poz.

Potgczenia pomiedzy sufitem a $cianami lub innymi powierzchniami pionowymi
Nalezy sie upewnic, czy sgsiadujgce listwy przyscienne scisle do siebie przylegajg, a
takze czy listwa nie jest skrecona i utrzymuje poziom. Dla najlepszego efektu
estetycznego nalezy uzy¢ mozliwie najdtuzszych listew. Minimalna zalecana dtugosc¢
listwy wynosi 300 mm.

Potgczenia pomiedzy sufitem a tukowatymi powierzchniami pionowymi
Uzycie fabrycznie uformowanej wygietej listwy przysciennej jest najbardziej wtasciwg
metodg. Nalezy jg zamontowac¢ zgodnie z opisem z poprzedniego punktu.

Narozniki
Listwy przyscienne powinny by¢ przyciete (zwykle pod katem 45°) oraz Scisle
dopasowane na wszystkich potgczeniach naroznych.

Konstrukcja nosna

Jezeli nie obowigzujg inne zalecenia, ptyty sufitowe powinny by¢ rozmieszczone
symetrycznie, a tam, gdzie to mozliwe, szerokosc¢ skrajnych ptyt powinna
przekracza¢ 200 mm. Gérne konce zawiesi powinny by¢é przymocowane za pomocg
odpowiednich zamocowan do stropu (lub innej konstrukcji nosnej budynku). Dolne
konce powinny by¢ zamocowane do profili nosnych systemu w rozstawie 1200 mm.
Profile nosne powinny by¢ rozmieszczone osiowo co 900 mm dla uzyskania siatki
modularnej 900 mm x 900 mm i stosowania ptyt o wymiarach 900 x 900, na
odpowiedniej wysokosci i wypoziomowane. Dodatkowe wieszaki winny byc¢
zamontowane na profilach nosnych w odlegtosci 150 mm od punktu rozprezenia
ogniowego. Maksymalna odlegtos¢ pierwszego wieszaka od sciany (lub listwy
przysciennej) wynosi 450 mm.

Moga by¢ niezbedne dodatkowe zawiesia, aby utrzymac ciezar instalaciji i
dodatkowych akcesoriow montowanych zaréwno nad jak i podwieszonych pod



konstrukcja sufitu.

Klipsy mocujgce

Stosowanie klipséw mocujgcych zalecane jest w matych pomieszczeniach, hallach
wejsciowych, klatkach schodowych oraz miejscach narazonych na réznice cisnienia
powietrza pomiedzy pomieszczeniem a przestrzenig instalacyjng ponad sufitem
podwieszonym. . Najczesciej stosuje sie dwa klipsy na krawedzi ptyty dt. 600 mm i
trzy na krawedzi dt. 1200 mm.

Zawiesia

Regulowane zawiesia z drutu, powinny by¢ mocowane do otworow w profilach
nosnych. Regulowane zawiesia z drutu powinny by¢ jednakowo zorientowane i
przymocowane do profili nosnych tak, aby ich nizsze konce byly umieszczone w tym
samym kierunku.

Mocowanie do stropu

Elementy (Sruby, wkrety, kotki) stuzgce mocowaniu wieszakéw do stropu sg dostepne
u specjalistycznych dostawcéw. Nalezy zawsze stosowac dostosowany do
konstrukcji stropu typ mocowania oraz upewnic sie, ze posiada on wystarczajgca
wytrzymatos¢ na wyrywanie.

Do realizacji podwieszonego sufitu mozna przystgpic jedynie wtedy, kiedy sg
spetnione wszyskie nastepujgce warunki:

- podktady z gipsu lub zaprawy ze spoiw hydraulicznych muszg by¢ “suche na
powietrzu” (przez termin "suchy na powietrzu” rozumiemy wilgotnos¢ maksymalng
5 % masy wody wprowadzonej do masy podkfadu suchego, mierzong
wilgotnosciomierzem na powierzchni);

- pomieszczenie musi by¢ oszklone i chronione przed ztymi warunkami
atmosferycznymi;

- pomieszczenie nie moze by¢ narazone na ponowne nawilgocenie;

- wodociaggi wody cieptej i zimnej biegngce w przestrzeni instalacyjnej posiadajg
termoizolacje;

- dopuszczalne przy ktadzeniu materiatow standardowych wahanie wzgledne;
wilgotnosci powietrza musi sie miesci¢ miedzy 45 % i 70 %, a temperatury miedzy
12°Ci24 °C.

Wyzej opisane warunki obowigzujg nadal przy eksploatacji budynku.

6. Kontrola jakosci robét.

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania w wymogami
niniejszej specyfikacji. Kontrola jakosci rob6ot polega na wizualnej ocenie
kompletnosci wykonanych robot rozbidrkowych oraz sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementow przewidzianych do powtornego wykorzystania.

7. Obmiar robét.

7.1. Jednostki obmiarowe.

Jednostkami obmiarowymi robét sg poszczegolne jednostki miar dla przedmiotowych
czynnosci technologicznych, zgodnie z przyjetymi podstawami nakfadéw
kosztorysowych.

llo§¢ jednostek obmiarowych robot okresla sie na podstawie dokumentacji
projektowej z uwzglednieniem zmian podanych w dokumentacji powykonawczej



zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. Odbioér robot.

8.1. Podstawa odbioru.

Podstawg odbioru wykonania robot stanowi stwierdzenie zgodnosci ich wykonania z
dokumentacjg projektowg i zatwierdzonymi zmianami podanymi w dokumentaciji
powykonawcze;.

8.2. Przedmiot odbioru.

Przedmiotem odbioru powinny by¢é poszczegdlne fazy robot. Odbiér robot
zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie jako$ci wykonywanych
robot oraz ilosci tych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbioér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
0golnego postepu robét. Odbioru tego dokonuje inspektor nadzoru.

9. Podstawa ptatnosci.

Ptaci sie za roboty wykonanie zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt.5 oraz
odebrane przez Inspektora Nadzoru mierzone zgodnie z jednostkami podanymi w
pkt.7.

10. Przepisy zwigzane i piSmiennictwo.

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U Nr 207 z 2003 r., poz. 2016)
z pOzniejszymi zmianami.

2. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie
szczegbtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robo6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego
(Dz. U. nr 202 poz. 2072)

3. Rozporzgdzenie Min. Infrastruktury z 26.06.2002 r. dot. dziennika budowy,
montazu i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 108 poz. 953 z 2002 r.)

4. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 27.08.2002 r. w sprawie szczegotowego
zakresu formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegétowego zakresu
rodzajéw robét budowlanych, stwarzajgcych zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia
ludzi (Dz. U. Nr 151 poz. 1256 z 2002 r.),

5. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczgcej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz.
U. Nr 120 poz. 1126 z 2003 r.)



