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OPIS PRZEDMIOTU ZAMÓWIENIA

I. [bookmark: _Hlk104368613]Naziemny system skanujący:
1. Tryb pracy: impulsowy; 
2. Laser: średnica plamki: 17/50 [mm/m], długość fali: 1500 [nm], klasa bezpieczeństwa: 1; 
3. Szum pomiaru odległości: odległości: <1/80 [mm/m], dokładność kątowa: 16 [˝]; 
4. Rozdzielczość skanowania: 5,7/30 [mm/m]; 
5. Maksymalna prędkość skanowania: 1 000 000 [pkt/s]; 
6. Zasięg skanowania: minimalny 1 [m], maksymalny 340 [m]; 
7. Pole widzenia: w pionie 317 [°], w poziomie 360 [°]. 
8. Oprogramowanie do pomiarów i postprocessingu: dedykowanie oprogramowanie producenta; 
9. Obsługa skanera przez wbudowany interfejs: wewnętrzny dysk twardy: brak, ekran: dotykowy, liczba klawiszy: 1, funkcje obsługiwane z poziomu panelu: pełna obsługa poprzez ekran dotykowy;
10. Obsługa skanera przez zewnętrzne urządzenie: laptop, tablet; 
11. Rejestracja danych: format zapisu obserwacji w oprogramowaniu: RWP, TZF, format importu/eksportu: dedykowany dla oprogramowania producenta; 
12. Kompensator: Tak; 
13. Aparat cyfrowy: wbudowany/zewnętrzny, matryca 10 [Mpx], format zapisu zdjęć: wewnętrzna; 
14. Sensory zewnętrzne: libela elektroniczna, kompensator; 
15. Standardowe porty wejścia/wyjścia: USB, zasilanie; 
16. Zasilanie: rodzaj baterii: Li-Ion/2, zasilanie zewnętrzne: tak; 
17. Ogólne wymiary fizyczne: wymiary 335 x 386 x 242 [mm], waga z baterią: 11 [kg], norma pyło- i wodoszczelności: IP54, temperatura pracy: 0 do 40 [°C], wyposażenie podstawowe: baterie, zasilacz, statyw, okablowanie, oprogramowanie, sfery, walizka.
18. Minimalny wymagany okres gwarancji: 12 miesięcy od dnia podpisania protokołu odbioru. 
Okres gwarancji stanowi jedno z kryteriów oceny ofert. 

II. Oprogramowanie dedykowane pod naziemny system skanujący: 
1. Przetwarzające specyficzne dane fotogrametryczne chmur punktów o wysokiej rozdzielczości pozwalające na: 
1) rejestrację (orientację) chmur punktów z tarcz lub bez lub automatyczna rejestracja na płaszczyzny wraz z analizą z dedykowanego skanera; tworzenie przekrojów, profili, liczenie objętości; 
2) narzędzia kontroli 2D; narzędzia kontroli 3D chmury do chmury, modelu do chmury, płaskości i wypoziomowania posadzki, tworzenie map inspekcji; 
3) narzędzia wpasowania "best fit" geometrii, rysowania krzywej łańcuchowej; 
4) narzędzia modelowania belek, rur, obiektów stalowych; 
5) integracja z programem SketchUp.
2. Ilość: 10 licencji.
3. Minimalny wymagany okres subskrypcji oprogramowania:  12 miesięcy.
Okres subskrypcji oprogramowania stanowi jedno z kryteriów oceny ofert.

III. Oprogramowanie dedykowane pod naziemny system skanujący do analizy oraz syntezy danych fotogrametrycznych i geodezyjnych:
1. Oprogramowanie pozwalające na:
1) Rejestracje stanowisk, opracowania fotogrametryczne i obróbka skanów z dedykowanego skanera; 
2) funkcjonalność CAD w 2D oraz 3D; 
3) tworzenie przekrojów, profili, liczenie objętości; 
4) tworzenie skilometryzowanych, sparametryzowanych modeli drogowych; 
5) moduł fotogrametrii lotniczej i tworzenia ortofotomapy i NMT; 
6) automatyczna lub pół-automatyczna klasyfikacja chmury punktów; 
7) integracja danych fotogrametrycznych z klasycznymi danymi geodezyjnymi; 
8) pełny post-proccesing GNSS.
2. Ilość:  10 licencji.
3. Minimalny wymagany okres subskrypcji oprogramowania:  12 miesięcy.
Okres subskrypcji oprogramowania stanowi jedno z kryteriów oceny ofert.







