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1.

CZESC OPISOWA

DANE OGOLNE

1.1. Przedmiot izakres opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt czasowej zmiany organizacji ruchu w zwiazku z

realizacjg inwestycji pn:

LPrzebudowa drogi powiatowej nr 1387K Siepietnica-Lubaszowa w m. Szerzyny

polegajaca na budowie chodnika”.

Zakres opracowania obejmuje czasowa zmiane organizacji ruchu na czas budowy

chodnika w km od 6+918,0 do 7+608,0 DP 1387K w miejscowosci Szerzyny.

1.2. Podstawa opracowania i materiatly wyjsciowe

2.

Ustawa Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. 2018 poz. 1990 z p6Zn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.09.2003r. w sprawie szczegétowych
warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym
zarzadzeniem (Dz. U.nr 177 poz. 1729);

Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z
dnia 31 lipca 2002 roku w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych (Dz. U. nr 170 poz.
1393)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. ,w sprawie szczegétowych
warunkow technicznych dla znakéw 1 sygnatéw drogowych oraz wurzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania ich na drogach.” (Dz. U. Nr
220, poz. 2181) (Zalacznik 1- 4 );

Plan orientacyjny w skali 1: 10 000;

Plan sytuacyjny w skali 1: 1000;

Wizja lokalna w terenie.

OPIS TECHNICZNY

2.1. Lokalizacja
Wojewddztwo - matopolskie,
Powiat - tarnowski,
Gmina - Szerzyny,
Miejscowos¢ - Szerzyny.



2.2. Charakterystyka stanu istniejacego
Droga powiatowa nr 1387K relacji Siepietnica- Lubaszowa na przedmiotowym odcinku

posiada jezdnie dwukierunkowa o szerokosci zmiennej (od 5.00m do 5,5m), obustronne
pobocza oraz réw. Wzdtuz drogi zinwentaryzowano istniejagce oznakowanie pionowe. Rodzaj

oznakowania i jego lokalizacje pokazano w cze$ci rysunkowej opracowania na planie
sytuacyjnym.

2.3. Parametry charakterystyczne drogi powiatowej nr 1387K
- droga jednojezdniowa, dwukierunkowa,

- Kklasa drogi Z,

- kategoria ruchu KR 2,

- obszar zabudowany
- predkos$c¢ projektowa 40 km/h,

- szeroko$¢ jezdni 5,0-5,5m,

- szeroko$¢ pasa ruchu po stronie chodnika 3,00m,

2.4. Parametry charakterystyczne projektowanego chodnika
- szerokos$¢ chodnika 1,50m

- spadek poprzeczny chodnika 2,0%

2.5. Opis projektowanych zmian
Specyfika robét drogowych budowanego chodnika jest zagrozenie bezposrednim

sgsiedztwem ruchu mechanicznego sprzetu i pojazdéw budowy oraz ruchu samochodowego.
Celem prac przy projekcie oznakowania na czas budowy chodnika bylo takie
zaprojektowanie organizacji ruchu, aby zapewnié¢ bezpieczenstwo uzytkownikom ruchu
drogowego oraz pracownikom wykonujacym prace w pasie drogowym, zgodnie z aktualnie
obowigzujacymi przepisami.

Zakres robot zostal podzielono na 3 etapy. W pierwszym etapie przewidziano do
wykonania chodnik w km od 6+918,0 do 7+118,0, w drugim w km od 7+118,0 do
7+318,0 , natomiast w trzecim w km od 7+318,0 do 7+608,0 drogi powiatowej nr
1387K.

W czasie wykonywania robot zwigzanych z budowa chodnika, jezdnia na szerokos$ci 0,5m
zostanie zajeta i wytgczona z ruchu na odcinku odpowiadajacym kazdemu z etapow.

Strefa robot dla kazdego z etapow zostata wygrodzona zaporg U-3d wraz ze Swiattami
zottymi ostrzegawczymi, zaporami U20c oraz U-20b, tablicg U-56a oraz znakiem B-41.

Na dlugosci wyznaczanych stref robot krawedzie jezdni oznakowane bedg znakami
skrajni drogowej U-21b umieszczanymi odleglosci co 10m. Oznakowania te beda

zdemontowane po zakonczeniu prac aby przywroci¢ ruch na catej szerokosci jezdni.



W celu ograniczenia zagrozenia wprowadzono zmiany w istniejacej organizacji ruchu na
czas wykonanie I etapu robét, polegajace na:

e A-14 ,roboty na drodze” + A-12c ,zwezenie jezdni - lewostronne” umieszczone
w km 6+823,0 strona prawa DP 1387K,

¢ A-30,inne niebezpieczenstwo” wraz z tabliczkg informacyjng T-3 ,Piesi” umieszczone
w km 6+848,0 strona prawa DP 1387K,

e B-25 ,zakaz wyprzedzania” + B-33 ,ograniczenie predkosci” (do 40 km/h)
umieszczone w km 6+873,0 strona prawa DP 1387K,

e B-42 koniec zakazéw” umieszczony w km 6+873,0 strona lewa DP 1387K,

e zapora drogowa U-20c wraz z tablicg kierujaca pieszych U-56b ,Przejscie druga
strong drogi” oraz B-41 ,zakaz ruchu pieszych” umieszczone w km 6+913,0 strona lewa DP
1387K,

e zapora drogowa U-20b umieszczona w km 6+917,0 strona lewa 1387K

o tablice kierujace U-21b umieszczone w odlegtosci co 10m w km 6+918,0 do 7+118,0
strona lewa DP 1387K,

e tablica prowadzaca U-3d wraz ze Swiatlami Z6ttymi ostrzegawczymi umieszczona w
km 7+119,0 strona lewa DP 1387K,

e zapora drogowa U-20c wraz z tablicg kierujaca pieszych U-56b ,Przejscie druga
strong drogi” oraz B-41 ,zakaz ruchu pieszych” umieszczone w km 7+123,0 strona lewa DP
1387K,

e B-25 ,zakaz wyprzedzania” + B-33 ,ograniczenie predkosci” (do 40 km/h)
umieszczone w km 7+154,7 strona lewa DP 1387K,

¢ A-30 ,inne niebezpieczenstwo” wraz z tabliczkg informacyjng T-3 ,Piesi” umieszczone
w km 7+178,0 strona lewa DP 1387K,

e A-14 ,roboty na drodze” + A-12b ,zweZenie jezdni - prawostronne” umieszczone

w km 7+198,0 strona lewa DP 1387K,

W celu ograniczenia zagrozenia wprowadzono zmiany w istniejacej organizacji ruchu na
czas wykonanie Il etapu robét, polegajace na:

e A-14 ,roboty na drodze” + A-12c ,zweZenie jezdni - lewostronne” umieszczone
w km 7+048,0 strona prawa DP 1387K,

¢ A-30,inne niebezpieczenstwo” wraz z tabliczkg informacyjng T-3 ,Piesi” umieszczone
w km 7+068,0 strona prawa DP 1387K,

e B-42 koniec zakazéw” umieszczony w km 7+068,0 strona lewa DP 1387K,

e B-25 ,zakaz wyprzedzania” + B-33 ,ograniczenie predkosci” (do 40 km/h)

umieszczone w km 7+088,0 strona prawa DP 1387K,



e zapora drogowa U-20c wraz z tablicg kierujaca pieszych U-56b ,Przejscie druga
strong drogi” oraz B-41 ,zakaz ruchu pieszych” umieszczone w km 7+113,0 strona lewa DP
1387K,

e zapora drogowa U-20b umieszczona w km 7+117,0 strona lewa 1387K

¢ tablice kierujgce U-21b umieszczone w odlegtosci co 10m w km 7+118,0 do 7+318,0
strona lewa DP 1387K,

e tablica prowadzaca U-3d wraz ze $wiattami z6ttymi ostrzegawczymi umieszczona w
km 7+319,0 strona lewa DP 1387K,

e zapora drogowa U-20c wraz z tablicg kierujaca pieszych U-56b ,Przejscie druga
strong drogi” oraz B-41 ,zakaz ruchu pieszych” umieszczone w km 7+323,0 strona lewa DP
1387K,

e B-42 koniec zakazow” umieszczony w km 7+358,0 strona prawa DP 1387K,

e B-25 ,zakaz wyprzedzania” + B-33 ,ograniczenie predkosci” (do 40 km/h)
umieszczone w km 7+358,0 strona lewa DP 1387K,

¢ A-30 ,inne niebezpieczenstwo” wraz z tabliczka informacyjng T-3 ,Piesi” umieszczone
w km 7+368,0 strona lewa DP 1387K,

e A-14 ,roboty na drodze” + A-12b ,zweZenie jezdni - prawostronne” umieszczone
w km 7+388,0 strona lewa DP 1387K,

e F-6 ,znak wuprzedzajacy umieszczany przed skrzyZzowaniem” umieszczony

w odleglosci 10,00m od istn. znaku A-7 przy DG 200601K

W celu ograniczenia zagrozenia wprowadzono zmiany w istniejgcej organizacji ruchu na

czas wykonanie III etapu robét, polegajace na:

e A-14 ,roboty na drodze” + A-12c ,zweZenie jezdni - lewostronne” umieszczone
w km 7+248,0 strona prawa DP 1387K,

¢ A-30 ,inne niebezpieczenstwo” wraz z tabliczka informacyjng T-3 ,Piesi” umieszczone
w km 7+268,0 strona prawa DP 1387K,

e B-42 koniec zakazéw” umieszczony w km 7+268,0 strona lewa DP 1387K,

e B-25 ,zakaz wyprzedzania” + B-33 ,ograniczenie predkosci” (do 40 km/h)
umieszczone w km 7+288,0 strona prawa DP 1387K,

e zapora drogowa U-20c wraz z tablica kierujaca pieszych U-56b ,Przej$cie druga
strong drogi” oraz B-41 ,zakaz ruchu pieszych” umieszczone w km 7+313,0 strona lewa DP
1387K,

e zaporadrogowa U-20b umieszczona w km 7+117,0 strona lewa 1387K

o tablice kierujace U-21b umieszczone w odlegtosci co 10m w km 7+1180 do 7+318,0
strona lewa DP 1387K,



e tablica prowadzaca U-3d wraz ze Swiatltami z6ttymi ostrzegawczymi umieszczona w
km 7+602,0 strona lewa DP 1387K,

e zapora drogowa U-20c wraz z tablicg kierujaca pieszych U-56b ,Przejscie druga
strong drogi” oraz B-41 ,zakaz ruchu pieszych” umieszczone w km 7+604,0 strona lewa DP
1387K,

e B-42 koniec zakazéw” umieszczony w km 7+642,0 strona prawa DP 1387K,

e B-25 ,zakaz wyprzedzania” + B-33 ,ograniczenie predkosci” (do 40 km/h)
umieszczone w km 7+642,0 strona lewa DP 1387K,

¢ A-30 ,inne niebezpieczenstwo” wraz z tabliczka informacyjng T-3 ,Piesi” umieszczone
w km 7+684,0 strona lewa DP 1387K,

e A-14 ,roboty na drodze” + A-12c ,zwezZenie jezdni - prawostronne” umieszczone
w km 7+702,0 strona lewa DP 1387K,

e F-6 ,znak wuprzedzajacy umieszczany przed skrzyzowaniem” umieszczony

w odlegtosci 15,00m od istn. znaku A-7 przy drodze gminnej wew. nr 579392.

Szczegotowe rozwiagzania projektowe dla omawianego projektu zostaty przedstawione w

czesci rysunkowej opracowania na planie sytuacyjnym.

3. OPIS WYSTEPUJACYCH ZAGROZEN I UTRUDNIEN ORAZ LOKALIZACJA
W trakcie realizacji inwestycji utrudnienia i zagrozenia wynikajg z:

¢ zajecia czesci jezdni i pobocza,

+ skierowanie pieszych na druga (wolng od roboét) strone drogi,

¢ mozliwo$¢ potracenia pieszego lub pracownika budowy,

¢ mozliwo$¢ powstania chwilowego zatoru podczas roztadunku materiatéw na budowe

i chodnika.

4. UZASADNIENIE ZMIANY OZNAKOWANIA
Przy drodze powiatowej prowadzone beda nastepujace roboty:

- budowa chodnika w km od 6+918,0 do 7+608,0 DP 1387K,

W celu zapewnienia bezpieczenstwa ruchu pojazdéw, a szczeg6lnie ruchu pieszych,
proponuje sie zmiane oznakowania jak na rysunkach. Oznakowanie pionowe na czas
wykonywanych robét, nalezy ustawi¢ przed ich rozpoczeciem. Odbiér oznakowania zgtosié

do administratora drogi i Policji.

5. TERMINY

Przewidywany termin wprowadzenia organizacji ruchu - Il kwartat 2020 r.



Przewidywany termin przywrécenia poprzedniej statej organizacji ruchu - II kwartat 2020

r.

6. UWAGI KONCOWE
Obowigzkiem wykonawcy robét wprowadzajacego zmiany w organizacji ruchu jest:

- Stosowanie znakdw drogowych, urzadzen bezpieczenstwa ruchu i sprzetu speiniajacego
wszystkie wymagania okre$§lone w ww. rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 3
lipca 2003 r. w sprawie szczeg6towych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow
drogowych szczeg6lnie w zakresie widoczno$ci, odblaskowo$ci, wymiaréw oraz
wysokosci i odlegtosci ich umieszczenia od przeszkody.

- Utrzymywanie znakéw i urzadzen bezpieczenstwa ruchu w nalezytej czystosci oraz
dopilnowanie, aby byly umieszczone na drodze tylko na czas wykonywania roboét i
rzeczywistego wystepowania zagrozen spowodowanych tymi robotami.

- Bezzwtloczne usuniecie znakéw po zakonczeniu robot, a w okresach, kiedy roboty nie s3
wykonywane i / lub nie wystepuja zagrozenia spowodowane tymi robotami zastanianie
oznakowania lub jego usuniecie z pasa drogowego.

- Wykonywanie rob6t wielozmianowo by powodowane nimi utrudnienia w ruchu trwaty
jak najkroce;.

- Przechowywanie zatwierdzonego projektu organizacji ruchu na budowie i jego
okazywany na kazde Zadanie uprawnionych organéw.

- Kazdorazowa zmiana oznakowania (dotozenie lub usuniecie znakéw) musi by¢
odnotowane w projekcie organizacji ruchu z podaniem rodzaju zmiany, (znak, data,
godzina, rodzaj zmiany).

- Znaki statej organizacji ruchu kolidujace z prowadzonymi robotami nalezy ustawi¢ na

podporach tymczasowych. W zadnej sytuacji znaki te nie moga by¢ usuniete z drogi.

Opracowat:

mgr inz. Dominik Nigborowicz



CZESC RYSUNKOWA



