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SCHEMAT OZNAKOWANIA ROBOT BUDOWLANYCH

W PASE DROGOWYM- KROTKOTRWALE | SZYBKOPOSTEPUJACE
PRACE WYMAGAJACE ZAJECIA PASA RUCHU
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(oznakowanie zgodne z rysunkiem
planu sytuacyjnego w skali 1:500)
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A-14 Czasowe oznakowanie zgodne z rysunkiem planu
sytuacyjnego

Projektowane tablice prowadzgce- oznakowanie
robét wymagajgcych czasowego zajecia pasa
ruchu

Projektowane zapory drogowe- oznakowanie
robét wymagajacych czasowego zajecia pasa

TN ruchu
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STANOWISKO RECZNEGO
KIEROWANIA RUCHEM
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tym zakresie oraz posiadajace aktualne zaswiadczenie o ukonczeniu takiego
szkolenia wydane przez KWP

Po zakonczeniu dziennej dziatki robét nalezy przywrécic dla ruchu catg
szeroko$¢ jezdni

QOdlegtos¢ znaku od miejsca robdt rowna kilometrazowi odpowiedniego etapu
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Dominum Nazwa opracowania:
Dominik Nigborowicz Przebudowa drogi powiatowej nr 1387K Siepietnica-Lubaszowa

Swigcany 406 w m. Szerzyny polegajaca n wie chodnik:
35955 Shomremyn . Szerzyny polegajaca na budowie chodnika

dominumprojekty@gmail.com

tel. 502 92 93 92 Inwestor: Gmina Szerzyny, Szerzyny 521, 38-246 Szerzyny
Lokalizacja: wojewddztwo matopolskie, powiat tarnowski, miejscowos¢ Szerzyny
Nazwa rysunku:
N ¥ . .
rrs 3 Schemat oznakowania robét
Czasowa Opracowat Podpis:

organizacja ruchu

mgr inz. Dominik Nigborowicz
Data:
wrzesier 2019




